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Vorwort

Haftungsausschluss

Da Navico seine Produkte fortlaufend verbessert, behalten wir uns
das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt vorzunehmen, die
sich ggf. nicht in dieser Version des Handbuchs wiederfinden.
Wenden Sie sich an Ihren Vertriebspartner vor Ort, wenn Sie
Unterstltzung bendtigen.

Der Eigenttimer ist allein dafir verantwortlich, die Gerate so zu
installieren und zu verwenden, dass es nicht zu Unféllen,
Verletzungen oder Sachschaden kommt. Der Nutzer dieses
Produktes ist allein fir die Einhaltung der Sicherheitsvorschriften an
Bord verantwortlich.

NAVICO HOLDING AS UND IHRE TOCHTERGESELLSCHAFTEN,
NIEDERLASSUNGEN UND PARTNERGESELLSCHAFTEN UBERNEHMEN
KEINERLEI HAFTUNG FUR JEGLICHE VERWENDUNG DES PRODUKTES
IN EINER WEISE, DIE ZU UNFALLEN, SCHADEN ODER
GESETZESVERSTOSSEN FUHREN KONNTE.

Lensppche Diese Angaben Jegllche Anlenungen
”Fenutarhandbucbrer un ere In tlohen zum Produkt
(Dokumenta&on de de vvurd gf aus einer anderen
Sgrache Uibersetzt (U ersetz PJ}von Konflikten mit
umen n gilt die
englischsprachige Version als offizielle Fassung.

Dieses Handbuch beschreibt das Produkt zum Zeitpunkt des
Druckes. Navico Holding AS und ihre Tochtergesellschaften,
Niederlassungen und Partnergesellschaften behalten sich das Recht
vor, Anderungen an den technischen Daten ohne Ankindigung
vorzunehmen.

Warenzeichen

Lowrance” und Navico” sind eingetragene Warenzeichen von
Navico.

Fishing Hot Spots” ist ein eingetragenes Warenzeichen von Fishing
Hot Spots Inc. Copyright© 2012 Fishing Hot Spots.

Navionics” ist ein eingetragenes Warenzeichen von Navionics, Inc.

NMEA 2000° ist ein eingetragenes Warenzeichen der National
Marine Electronics Association.

SiriusXM” ist eine eingetragene Marke der Sirius XM Radio Inc.
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FUSION-Link™ Marine Entertainment Standard™ ist eine
eingetragene Marke der FUSION Electronics Ltd.

Die Begriffe HDMI und "HDMI High-Definition Multimedia Interface"
sowie das HDMI-Logo sind Warenzeichen bzw. eingetragene
Warenzeichen der HDMI Licensing LLC in den USA und anderen
Landern.

SD™ und microSD™ sind in den USA, in anderen Landern oder
beiden Regionen Marken oder eingetragene Marken von SD-3C,
LLC.

Weitere Kartenmaterialdaten: Copyright© 2012 NSI, Inc.:
Copyright© 2012 von Richardson’s Maptech.

Verweise auf Produkte von Navico
In diesem Handbuch wird auf folgende Produkte von Navico
verwiesen:

Broadband Radar™ (Breitband-Radar)

DownScan Imaging™ (DownScan)

DovvnScan Overlay™ (Overlay)
————@Gokre

\;;/ — SmartSteer™ (S ar’[§1/ eer)| E/\

N
S
‘,\ . Son‘ﬁHub"B SonicHUb) W N
D Struz:tureM@pTMgStructureMap F /‘

StructureSca\ﬁ® (StructureScan 7
StructureScan® HD (StructureScan HD)

Copyright
Copyright © 2014 Navico Holding AS.

Garantie
Eine Garantiekarte wird als separates Dokument mitgeliefert.

Bei Fragen rufen Sie die Herstellerwebsite fUr Ihr Gerat bzw. System
auf: lowrance.com.

Behordliche Bestimmungen

Dieses Gerat wurde fUr die Verwendung in internationalen
Gewassern sowie in Kistengewassern unter der Verwaltung von
Landern der EU und EEA entwickelt.

Das HDS Gen3 erflllt die folgenden Bestimmungen:
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CE-Kennzeichnung im Rahmen der RTTE-Richtlinie 1999/5/EG
Die Anforderungen fur Gerédte der Stufe 2 gemall dem
Funkkommunikationsstandard (elektromagnetische
Kompatibilitat) von 2008
Die entsprechende Konformitatserklarung ist im Abschnitt HDS
Gen3 auf der folgenden Website verfligbar: lowrance.com

Informationen zu diesem Handbuch

Das Handbuch setzt voraus, dass der Benutzer Grundkenntnisse in
Navigation, nautischer Terminologie und Praxis besitzt.

Wichtige Informationen, die besondere Aufmerksamkeit erfordern,
werden wie folgt hervorgehoben:

> Hinweis: Soll die Aufmerksamkeit des Lesers auf eine
Anmerkung oder wichtige Informationen lenken.

A Warnung: Wird verwendet, wenn Benutzer
gewarnt werden sollen, vorsichtig vorzugehen, um

\/erletzungen und Sachschaden zu vermelden

Handbuch \IersM | W M
D%ses%ndbu%@wurde far. it der Software-Version 1.0

geschrieben. Das Handbuch wird kontinuierlich aktualisiert und an
neuere Softwareversionen angepasst. Sie konnen die aktuellste
verfigbare Handbuchversion von der Website lowrance.com
herunterladen.

Anzeigen des Handbuches auf dem

Bildschirm

Mit dem PDF-Anzeigeprogramm im HDS Gen3 k&nnen Sie die
Handbulcher und andere PDF-Dateien auf dem Bildschirm anzeigen.
Handbicher kdnnen unter lowrance.com heruntergeladen werden.

Die Handbucher kdnnen von einer im Kartenleser eingelegten Karte
gelesen oder in den internen Speicher des Gerates kopiert werden.
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Einstellungen

Daten

4| = Meine Dateien

Schiffe [ Cookies

- Gribs
We -

Sonne, Mond B Logs

Qg [ ] Polars
Trip Rechner ™ Wallpaper

[ transfer Details Operator manual.pdf
DNMI-Nsea.grb Typ pdf

Operator manual.pdf Grofe 7.2 MB
Erstellt 11/12/2014

o= ..
= Wegpunkte, Routen, umll ierandert 09/09/2014

Ansicht Kopieren Neu benennen Loschen

Mit de/n MenU-Optionen oder den Tasten und Schaltflachen auf
e @ém&\dschwm stehenl ‘jn der Ff!f[)’é‘[’ekfolgende
MoglrchkemeQ zur\/irfu ung: ﬁ /

&achen Wahlen Sl@@@@n&pﬁ@@he{de Schaltflache im

Wechseln zu Bedienfeld aus.
bestimmten
Seiten (Befehl
"Goto"), Seite
nach oben,
Seite nach
unten

Suchlauf durch | Mit dem Touchscreen: Ziehen Sie mit dem Finger
Seiten auf dem Bildschirm in eine beliebige Richtung.
Mit der Tastatur: Verwenden Sie die Cursor-
Tasten.

Verschieben Mit dem Touchscreen: Ziehen Sie mit dem Finger
auf der Seite auf dem Bildschirm in eine beliebige Richtung.
Mit der Tastatur: Verwenden Sie die Cursor-
Tasten.

| Vorwort | HDS Gen3 Betriebsanleitung



Ansicht Wahlen Sie die entsprechende Schaltflaiche im
vergroern/ Bedienfeld aus.

verkleinern Mit dem Touchscreen: VergroBern bzw.
verkleinern Sie die Ansicht durch
Fingerbewegungen.

Mit der Tastatur: Verwenden Sie die Tasten + und

Beenden des Mit dem Touchscreen: Wahlen Sie die X-Taste

PDF- oben rechts im Bedienfeld aus.
Anzeigeprogra | Mit der Tastatur: Driicken Sie die X-Taste.
mmes

Die Software-Version

Die Software-Version, die derzeit auf dem Geréat installiert ist, wird im
Dialogfeld "System Uberblick" angezeigt. Das Dialogfeld "System
Uberblick" ist bei den Systemeinstellungen verflighar. Weitere
Informationen finden Sie unter "System Uberblick" auf Seite 153. Zum

e ,,,,J——/Ak;gaws\iege\nﬂedgﬂwate@he "Software-Upgrades" auf Seite 161.
NN\ T ) I

_ | /.
i Einstellungen ®

System Sprache Deutsch

TextgroBe Normal v
Navigation
Tastentone laut v

Karte Zeit...

Sonar Datum...
Koordinaten System Grad/Minuten v
Radar

Magnetabweichung AUTOMATIK
Autopilot )

Satelliten...
Treibstoff Einst. wieder herstellen...

Alarme Weitere...

Inhalt

Einheiten

Vorwort | HDS Gen3 Betriebsanleitung |



Vorwort | HDS Gen3 Betriebsanleitung

D



15
15
16
18
19
21

22

23
23
23
24
24
25
26
26

28 I

BlldschlrQ'nnhalt spe\chern

Inhalt

Einleitung

Bedienung des Systems

Vorderseite und Tasten
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Ein- und Ausschalten des Systems
Displaybeleuchtung

Sperren des Touchscreens

Verwenden von Menis und Dialogfeldern
Auswahlen von Seiten und Bedienfeldern
Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Ersteilen eines MOB- Wegpunktes "l[?nfﬁbe‘r Bord")

=
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Routen
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Navigation

 Steuer-Anzeige

NE\lﬁ’gie\ﬁeﬁ‘zW Cu rséf—ﬁg;’rﬁbp [7‘ )
Routennavigation \ |/ 7

Sonar

Das Sonar-Bild

Zoomen von Sonar-Bildern

Verwenden des Cursors im Sonar-Bedienfeld
Anzeigen der Sonar-Historie

Einrichten des Sonar-Bilds

Stop Sonar

Weitere Sonar-Optionen
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Sonar-Einstellungen

StructureScan
StructureScan-Bild
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83  Anzeigen des StructureScan-Verlaufes
83  Einrichten des StructureScan-Bildes
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111 Autopilot-Einstellungen

Inhalt | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 11



12

114 Radar

114 Radarfeld

115 Radar-Overlay

115 Radarbetriebsmodi

115 Radarbereich

115 Verwenden des Cursors in einem Radarfeld
116 Anpassen des Radarbildes

117 Erweiterte Radar-Optionen

118 Optionen der Radaranzeige

120 EBL/VRM-Marker

121 Festlegen einer Guard Zone um lhr Schiff
122 MARPA-Ziele

124 Aufzeichnen von Radardaten

125 Radareinstellungen

127 AIS
127 AlS-Zielsymbole
128 Suchen nach AIS-Objekten” |

‘\]\29 Anzeigen von Infoeratjc;nen zu ein \‘en:—Ai
(130 ~AlS-Informationen in F\f’adarfel‘dern ‘

130-Rufen eines AlS-Schiffes
130 AIS SART

132 Schiffsalarme

133 Schiffseinstellungen

136 Audio

136 Aktivieren von Audio
137 Die Medienleiste
138 Einrichten des Audiosystems
138 Audiosteuerungen
139 Gerate-Liste

140 Audio-Optionen
140 Audiomischer

140 AUX-Quellen

141 Radio

142 DVD-Wiedergabe

144 SiriusXM Wetter
144 Sirius-Statusfeld

Inhalt | HDS Gen3 Betriebsanleitung

N

$—Zielen

J/



145

Sirius-Wetteranzeige

147 Sirius-Ansichtsoptionen

148 Wettersymbole

148 Marine-Zonen

149 Tropische Meldungen

149 Anpassen der Farbcodierungen

149 Animieren der Sirius-Wettergrafiken

150

Wetteralarme

151 Werkzeuge

151
151
151
151
155
155
155
155

157
157
157
158
158
158

Wegpunkte-/Routen/Trails
Gezeiten

Alarme

Einstellungen

Schiffe

Sonne/Mond

Trip Rechner

Dateien

NN )

157 Alarme \\ \/ B

—Alarmsystem
Meldungstypen
Einzelalarme
Mehrere Alarme
Bestatigen von Meldungen
Dialogfeld "Alarme"

160 Wartung

160
160
160
160
161
162

Vorbeugende Wartung

Priifen der Anschliisse
Touchscreen-Kalibrierung
Aufzeichnen von NMEA 0183-Daten
Software-Upgrades

Sichern lhrer Systemdaten

165 Touchscreen-Bedienung

Inhalt | HDS Gen3 Betriebsanleitung




14

Inhalt | HDS Gen3 Betriebsanleitung

D



Einleitung

Bedienung des Systems
Sie kdnnen das HDS Gen3 Uber den Touchscreen oder mit den

Tasten bedienen.

In diesem Handbuch werden folgende Begriffe verwendet, um die
Bedienung des Gerdtes zu beschreiben.

Begriff Touchscreen Taste

osition. °

Auswahlen Tippen Sie auf | Verwenden Sie die Cursor-
das Bedienfeld. | Tasten zum Auswahlen, und
drlcken Sie dann zum
Bestatigen die Eingabe-Taste.
Gedruckt Auf dem Verwenden Sie die Cursor-
halten Bildschirm Tasten zum Auswahlen, und
gedruckt halten Sie dann die Eingabe-
1l A halten Taste gedruckt.
' Ziehen/ \ iehé ie ein \/ﬁvﬂendeﬁ Sie die Pfeiltasten
) \\‘ \ El n7/ ntan zum Atswahlen eines Elements,
\/ / einé'neue J und bestatigen Sie lhre Auswahl

~durch Drucken der Eingabe-
Taste. Wahlen Sie die neue
Position mit den Cursor-Tasten
aus, und dricken Sie dann
erneut die Eingabe-Taste, um
die neue Position zu bestatigen.
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Vorderseite und Tasten

]Vrri?l'oqchscréen\‘ / ‘ ET N
-

Seltehtast
Durch e\mmahges Dru#:ken “EW Sie d}é Startseite auf.

" Driicken'Sie mehrmafS"kUTZ_UTTTdTe Favoriten-Schaltflachen

durchzugehen. Halten Sie die Taste auf der aktiven Seite
gedrickt, um zur zuletzt verwendeten Seite
zurlickzukehren.

Cursor-Tasten

Drlcken Sie Pfeiltasten, um sich durch die Meni-Optionen
zu bewegen, um einen Wert einzustellen und um den
Cursor in einem Bedienfeld zu bewegen.

Zoom-Tasten und MOB-Taste

Zoom-Tasten fUr Bedienfelder und Bilder. Wenn Sie beide
Tasten gleichzeitig dricken, wird an der aktuellen
Schiffsposition ein MOB-Wegpunkt (Man Uber Bord)
gespeichert.

Beenden-Taste (X)

Driicken Sie die Taste, um ein Dialogfeld zu schlie3en, um
zur vorherigen Meni-Ebene zurlickzukehren und um den
Cursor aus dem Bedienfeld zu entfernen.

Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung



6 Eingabe-Taste
Drlcken Sie diese Taste, um Ihre Einstellungen zu
speichern.

7 Menii-Taste
Dricken Sie die Taste einmal, um das MenU fur den aktiven
Bereich bzw. die Einblendung anzuzeigen. Halten Sie die
Taste gedruckt, um das Mend ein- oder auszublenden.
Dricken Sie die Taste zweimal kurz hintereinander, um das
Einstellungsmend anzuzeigen.

8 Bedienfeld-Taste
Zur Verwendung in verschiedenen Bereichen/Seiten. Bei
kurzer Betdtigung wird zwischen den Bereichen
gewechselt. Bei ldngerer Betatigung wird der aktive Bereich
zu einem Vollbildbereich maximiert und wieder minimiert.

9 Wegpunkt-Taste
Dricken Sie die Taste, um das Dialogfeld zum Speichern
neuer Wegpunkte anzuzeigen. Wenn Sie die Taste zweimal
drlcken, kdnnen Sie einen neuen Wegpunkt schnell
A spe|chem Halten Sie die Taste gedruckt wird das Mend
f\ ~ !Finde" angezeﬁgt/ 7“‘ L |
Elnséhaltta&te
Driicken Sie die-Taste émmaIFrAw das Dlalogfeld System
~ Kontrolle anzuzeigen. Durch wiederholtes Driicken
navigieren Sie durch die verschiedenen Einstellungen fur
die Hintergrundbeleuchtung. Um das Gerét ein- oder
auszuschalten, halten Sie die Taste gedriickt.

)
e

11 Kartenleser-Port

12 microSD-Kartenleser

Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 17
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Startseite

Auf die Startseite kann aus jedem Betriebsmodus durch ein kurzes
Dricken der Seitentaste zugegriffen werden.

9:43 am | 38.7 ft

Wegpunkte

5. 08
Routen

W

AW

Gezeiten

1 Werkzeuge

Wahlen Sie eine Schaltfléche aus, um Dialogfelder zum
Ausfihren von Aufgaben oder zum Durchsuchen
gespeicherter Daten aufzurufen.

Ortszeit und Wassertiefe

Anwendungen

Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Anwendung als
Vollbild anzuzeigen.

Klicken Sie auf die Schaltfliche und halten Sie sie gedruckt,
um fir diese Anwendung vorkonfigurierte Optionen fir
geteilte Seiten anzuzeigen.

4  Schaltflache "SchlieBen"
Klicken Sie hier, um die Startseitezu verlassen und zur
letzten aktiven Seite zurlckzukehren.
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5 Favoriten
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Feldkombination
anzuzeigen.
Klicken Sie auf eine Favoriten-Schaltfliche und halten Sie
sie gedrickt, um in den Bearbeitungsmodus fur den
Favoritenbereich zu wechseln.

Anwendungsseiten

(O V]
\_ Jedeandas §\ystem\a\22gchl ssene ung wird in Feldern
\ da{geste It. Em\e}f;ﬁ dung ﬁ<arm als Vi |Ib||%)derin Kombination
eren Fel nFeldern angezeigt
vverden.

Der Zugriff auf alle Seiten erfolgt Gber die Startseite.

als Seite-

Anwendungsfeld

2 Menii
Feldspezifisches Mend.

3 Dialogfeld "System Kontrolle"
Schnellzugriff auf grundlegende Systemeinstellungen.
Drucken Sie kurz die Einschalttaste, um das Dialogfeld
anzuzeigen.

4 Dialogfeld
Informationen fiir den Benutzer oder Benutzereingabe.

5 Alarmmeldung
Wird in gefahrlichen Situationen oder bei Systemfehlern
angezeigt.

Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 19



Geteilte Seiten
Sie kdnnen bis zu vier Bedienfelder pro Seite anzeigen lassen.

Seite mit 2 Bedienfeldern ~ Seite mit 3 Bedienfeldern ~ Seite mit 4 Bedienfeldern

Die GroRe der Bedienfelder auf einer geteilten Seite kdnnen Sie im
Dialogfeld System Kontrolle einstellen.

Schnell-Split-Seiten

Jede Vollbild-Anwendung bietet verschiedene vorkonfigurierte
Schnell-Split-Seiten, auf denen die ausgewahlte Anwendung
gemeinsam mit anderen Bedienfeldern angezeigt werden kann.

= - Hinweis: Die Anzahl der Schnell-Split-Seiten kann nicht

e (- gedndert werden.Die Seiterj kdnnen auch nicht angepasst
\ ‘\pder\g\;elésé\w/yvpefgei. f[/ﬁ —

| Zum Zugrefena Ufﬁm@’sCh!!;"-splg;geitgmlten Sie die
V" Schaltfliche Anwendung auf der Startseite gedriickt.

@35

Favoritenseiten

Alle vorkonfigurierten Favoritenseiten kdnnen geandert und
geldscht werden. Sie kdnnen auch eigene Favoritenseiten erstellen.
Insgesamt sind bis zu zwolf Favoritenseiten moglich.

Weitere Informationen finden Sie unter "Hinzufiigen neuer Favoritenseiten™
auf Seite 33.

20 | Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung
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Integration von Drittanbietergeraten

Ein mit dem NMEA2000-Netzwerk verbundenes Gerét sollte
automatisch durch das System ermittelt werden. Ist dies nicht der
Fall, aktivieren Sie "Weitere Optionen" im Dialogfeld
"Systemeinstellungen”.

Die Bedienung des Drittanbietergerétes erfolgt wie bei den anderen
Bedienfeldern Gber die Menus und Dialogfelder.

Dieses Handbuch enthalt keine speziellen Anleitungen fir
Drittanbietergerate. Bei Fragen zu Leistungsmerkmalen und
Funktionen schlagen Sie bitte in der Dokumentation nach, die Sie

mit dem Drittanbietergerdt erhalten haben.

Integration von Mercury VesselView

Mercury VesselView 7 SmartCraft-Datenanzeige und -Interaktionen
werden Uber das HDS Gen3 eingeschaltet, wenn sich ein
\/esseIV|evv 7- oder VesselView 4-Gateway-Gerat im NMEA 2000-
Netzvvgrk befindet— - ™

Wenn dqs Ge(at verf\gpglst kmrd ailid‘eLStafrtselte ein Mercury-

)

FUSION Lmk—Integratlon

Die FUSION-Link-Gerate werden als zusatzliche Quellen bei
Verwendung der Audio-Funktion angezeigt. Es gibt keine weiteren
Symbole.

Weitere Informationen finden Sie unter "Audio” auf Seite 136.

Integration von BEP CZone

Das HDS Gen3-System ist mit dem BEP CZone-System zur
Steuerung und Uberwachung einer verteilten Stromversorgung auf
Ihrem Schiff kompatibel.

Das CZone-Symbol wird im Tools-Feld auf der Startseite angezeigt,
wenn ein CZone-System im Netzwerk verflgbar ist.

Sie erhalten ein gesondertes Handbuch mit lhrem CZone-System.
Informationen zur Installation und Konfiguration des CZone-
Systems entnehmen Sie dieser Dokumentation sowie dem
Installationshandbuch fur HDS Gen3.

Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 21
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CZone-Anzeige
Nach der Konfiguration und Installation von CZone wird eine
weitere CZone-Anzeige zu den Info-Feldern hinzugefiigt.

Sie wechseln zwischen den Anzeigen eines Feldes, indem Sie die
rechte bzw. linke Pfeiltaste oder die Anzeigen aus dem Mend
auswahlen.

Bearbeiten einer CZone-Anzeige

Sie kdnnen eine CZone-Anzeige anpassen, indem Sie die Daten fir
die einzelnen Messinstrumente verandern. Welche
Bearbeitungsoptionen verfligbar sind, hdangt davon ab, welches
Messinstrument Sie verwenden und welche Datenquellen an lhr
System angeschlossen sind.

Weitere Informationen finden Sie unter "Informationsbereiche” auf Seite
98.

Kabelloses GoFree-Gerat

Das HDS Gen3 umfasst eine integrierte Wireless-Funktion, mit der
,Seﬁﬁkab@bﬁefee@iiuﬁ&muberw&ehunq(perTelefon und
Tablet\md Kernsteue up/de Syste S nurTablet) verwenden
konnen Das System ‘wird mit ireless- Ge{at Uber Apps

\ ge;teuert die \}QmJeV\?engen?App herumergeladen wurden.

Weitere Informationen zur Konfiguration und Systemeinrichtung
finden Sie im HDS Gen3-Installationshandbuch.

Bei Akzeptanz der Fernsteuerung wird die aktive Seite auf dem
drahtlosen Gerat angezeigt.

2> Hinweis: Aus Sicherheitsgrinden kénnen die Autopilot-

und CZone-Funktionen nicht Uber ein kabelloses Gerat
gesteuert werden.

Einleitung | HDS Gen3 Betriebsanleitung



Power aus

Grundlagen zur Bedienung

Dialogfeld "System Kontrolle"

Das Dialogfeld "System Kontrolle" bietet einen Schnellzugriff auf
grundlegende Systemeinstellungen. Driicken Sie kurz die
Einschalttaste, um das Dialogfeld anzuzeigen. Die im Dialogfeld
angezeigten Symbole kdnnen variieren. Beispielsweise ist die
Option zum Einstellen geteilter Seiten nur verflighar, wenn Sie beim
Offnen des Dialogfelds System Kontrolle gerade eine geteilte
Seite offen haben.

System Kontrolle ®

NG 4 fa]
B O d
- Nacht Touch Daten
Einstellungen ~ Standby  Power aus Helligkeit Modus lock Overlay

T ® O A\

Editieren
des = Simulator Autopilot | Autopilot Hier
Overlays transmit B Standby ~ Ankern

ausschalten wollen. Fir Funktionen, bei denen Sie zwischen Ein-
und Ausschalten wechseln kdnnen, wird bei aktivierter Funktion
eine orangene Leiste Uber dem Symbol angezeigt (siehe Beispiel
"Daten-Overlay" oben).

Ein- und Ausschalten des Systems

Zum Ein- und Ausschalten des Systems halten Sie die
Einschalttaste gedriickt. Sie kbnnen das System aber auch Gber
das Dialogfeld System Kontrolle ausschalten.

Wenn Sie die Einschalttaste |oslassen, bevor das Gerat
ausgeschaltet ist, wird der Ausschaltvorgang abgebrochen.

Grundlagen zur Bedienung | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 23



24

O

Standby

Helligkeit

Standby-Modus

Im Standby-Modus sind das Sonar und die Hintergrundbeleuchtung
fUr den Bildschirm und die Tasten ausgeschaltet, um Energie zu
sparen. Das System lauft im Hintergrund weiter.

Den Standby-Modus wéhlen Sie im Dialogfeld System Kontrolle
aus.

Um vom Standby-Modus in den normalen Betriebsmodus zu
wechseln, driicken Sie kurz die Einschalttaste.

Displaybeleuchtung

Helligkeit

Die Hintergrundbeleuchtung kann jederzeit im Dialogfeld System
Kontrolle eingestellt werden. Sie kdnnen auch zwischen den
vorgegebenen Stufen fur die Beleuchtungshelligkeit wechseln,
indem Sie kurz die Einschalttaste driicken.

Nacht)nodus

- /Uberd\e Option "N’ac“h/g/m“ vvlrd Farbpalette und die

Hmtergwndt{eleuc tung bei emg topt jert.
9\ /Hmw et&rls auf er Karte sind g/ﬁ|m

i

~—— Nachtm (fusschlecﬁfewt@‘mbaﬁ

Sperren des Touchscreens

Sie kbnnen einen Touchscreen vortbergehend sperren, um eine
versehentliche Bedienung des Systems zu verhindern. Sperren Sie
den Touchscreen, wenn sich viel Wasser auf dem Bildschirm
befindet, z. B. bei starkem Seegang oder stlirmischem Wetter. Diese
Funktion ist auch hilfreich, wenn Sie den Bildschirm bei
eingeschaltetem Geradt reinigen wollen.

Wenn der Touchscreen gesperrt ist, konnen Sie das Gerdt nur mit
den Tasten bedienen.

> Hinweis: Um eine falsche Touchscreen-Aktivierung zu
verhindern, wird der Touchscreen automatisch gesperrt,
wenn eine erhebliche Menge Wasser auf dem Bildschirm
erkannt wurde.

Sie sperren den Touchscreen im Dialogfeld System Kontrolle.
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Zum Aufheben der Sperrfunktion driicken Sie kurz die
Einschalttaste.

Verwenden von Meniis und Dialogfeldern

Meniis
MenUs werden zur Bedienung des Systems und zur Anpassung von
Einstellungen verwendet.

Sie kdnnen eine Menloption auswahlen und eine Option
aktivieren oder deaktivieren, indem Sie das entsprechende
Element auswdhlen.
So passen Sie die Werte des Schiebereglers an:
Ziehen Sie den Schieberegler, oder
Auswahlen der Symbole + oder -
Wahlen Sie die MenUoption Zuriick aus oder dricken Sie die Taste
X, um zur vorherigen Meniebene zuriickzukehren und das MenU zu
beenden.
Sie kbnnen die Seitenmens ausblenden, damit die Seiten im
__ Vollbildmodus angezeigt werden. Zum Ausblenden des Menus

“// Z|ehen\3|e das Men n‘acyfedpts od{halten&e die Meniitaste

\ gedruckr\ \

\ Wann S}% ein Men(i auf einer e|te aa(}enden wird das Men( auf
~denanderen Sei ebenfallmge*bf?ndet “Um das MenU wieder
anzuzeigen, wahlen Sie die MenU-Option aus, oder driicken Sie die
Meniitaste.

Durch den Cursor-Status (aktiv oder nicht aktiv) andern sich die
MenU-Optionen.

Dialogfelder

Numerische und alphanumerische Tastaturen werden automatisch
angezeigt, wenn sie zur Eingabe von Benutzerinformationen in
Dialogfeldern erforderlich sind.
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Ein Dialogfeld wird geschlossen, wenn Sie einen Eintrag speichern
oder stornieren.

Sie kdnnen ein Dialogfeld auch schlieen, indem Sie in der rechten
oberen Ecke X auswahlen oder die Taste X dricken.

Auswahlen von Seiten und Bedienfeldern

Auswadhlen einer Seite
Wiéhlen Sie ein Bedienfeld mit Vollbildanzeige, indem Sie auf
der Startseite die Schaltfliche der jeweiligen Anwendung
auswahlen.
Wahlen Sie eine Favoritenseite aus, indem Sie die Schaltflache
des jeweiligen Favoriten auswahlen.
Wahlen Sie ein vordefiniertes geteiltes Bedienfeld aus, indem
Sie das Symbol der jeweiligen Anwendung gedruckt halten.

Auswahl des aktiven Bedienfeldes
Auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern kann nur ein Bedienfeld
auf einmal aktiv sein. Das aktive Feld wird durch eine Umrandung

( N SN = N\
Sie- "rﬁjen immer Rur @g@ei*enmer@j}leggkﬂven Feldes aufrufen.

,,,So\aktivié;ren Sie ein\BgﬁAienfelﬁ: W N
. Mitdem Tc>\4;h§c”r'é)en: Ti i das Bedienfeld.

v

Mit den Tasten: Driicken Sie die Bedienfeld-Taste.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Der Cursor kann verwendet werden, um eine Entfernung zu
messen, eine Position zu markieren und um Objekte auszuwahlen.
Positionieren Sie den Cursor, indem Sie auf die gewlinschte Stelle
auf dem Bildschirm tippen, oder indem Sie die Cursor-Tasten zum
Bewegen des Cursors verwenden.

Der Cursor wird standardmaRig im Bedienfeld nicht angezeigt.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird das Fenster mit der Cursor-Position
angezeigt.

Um den Cursor und Cursor-Elemente aus dem Feld zu entfernen,

drcken Sie die Taste X oder wahlen Sie die Option Clear Cursor
(Cursor l6schen) aus.
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GoTo cursor (Zur Cursorposition wechseln)

Sie wechseln zu einer ausgewdhlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die Mentoption GoTo
Cursor (Zur Cursor-Position wechseln) auswahlen.

Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion erméglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von Ihrem
Finger verdeckt werden.

Halten Sie den Finger auf den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-
Symbol zu einem Auswahlkreis zu wechseln, der Gber Ihrem Finger
angezeigt wird.

Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen — Uber das gewiinschte Objekt, um ndhere Informationen
dazu anzuzeigen.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zuriickgekehrt.

Entfernungsmessung
Q Sie kénnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
Ihrem Schiff und einer Position bzw. zwischen zwei Punkten im
: Kartenfeld zu messen.
N 59°15.870

E 10°52.327'

2.78 m, 311 °M 1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die

Distanz messen wollen.
2. Starten Sie die Messfunktion im Men.
- Die Mess-Symbole werden auf einer vom Schiffsmittelpunkt
zur Cursor-Position gezogenen Linie angezeigt, und die
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Distanz wird im darunter angezeigten Cursor-
Informationsfenster angegeben.
3. Sie kdnnen die Messpunkte neu positionieren, indem Sie eines
der Symbole an eine neue Position ziehen. Dies funktioniert nur,
solange die Messfunktion aktiv ist.

> Hinweis: Die Peilung wird immer vom grauen Symbol
zum blauen Symbol gemessen.

Sie kdnnen die Messfunktion auch ohne aktiven Cursor starten.
Beide Mess-Symbole werden dann zundchst an der Position des
Schiffes angezeigt. Das graue Symbol folgt dem Schiff, wahrend es
sich fortbewegt, und das blaue Symbol wird weiterhin an der
Position angezeigt, die beim Aktivieren der Funktion ermittelt
wurde.

Sie konnen die Messfunktion Uber die MenU-Option Beende
Messung beenden.

Erstellen eines MOB-Wegpunktes ("Mann
__liberBord")
C VN I

<

J/ \‘ \ \ )

MOB { I / / ‘ Y
_Ineiner Notfallsituation/kénnen Sie ei MénQ—Uber—Bord—
[—__I‘ + JJ  Wegpunkt (M@\B) fur die aktuelle Schiffsposition speichern, indem

TC\/‘SiédTé/Tasten zur VergroBern (+) und Verkleinern (-)

gleichzeitig drucken.

Wenn Sie die MOB-Funktion aktivieren, werden folgende Aktionen
automatisch ausgefiihrt:

Es wird ein MOB-Wegpunkt an der Schiffsposition gesetzt.

Das Display schaltet auf ein vergroBBertes Kartenfeld um, bei

dem sich das Schiff in der Mitte befindet.

Das System zeigt Informationen fir die Navigation zurlick zum

MOB-Wegpunkt an.
Zum Speichern mehrerer MOB-Wegpunkte driicken Sie wiederholt
die MOB-Tasten. Das Schiff zeigt die Navigationsdaten zum
urspriinglichen MOB-Wegpunkt. Die Navigation zu nachfolgenden
MOB-Wegpunkten muss manuell erfolgen.
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Clear Cursor

Wegpunkt
MOB-1

Navigation

Clear Curson

Zuriick
Wegpunkt
MOB-1

Bewegen...
Navigation

Editieren...
Messen

Laschen
Info

2 Marken

Karten Optio

Overlay
Aus

Beenden der Navigation zum MOB

Das System zeigt weiterhin Navigationsdaten zum MOB-Wegpunkt,
bis Sie die Navigation im MenU beenden.

Anzeigen von Informationen zum MOB-Wegpunkt
Sie kbnnen MOB-Informationen anzeigen, indem Sie den MOB-
Wegpunkt und dann das Popup-Fenster fir den MOB-Wegpunkt
auswdhlen.

Die Menii-Option "MOB-Wegpunkt"

Wenn ein MOB-Wegpunkt aktiviert ist, konnen Sie die Meni-Option
MOB-Wegpunkt fir Folgendes verwenden:

Verschieben des Wegpunktes auf dem Bedienfeld
Editieren seiner Eigenschaften

Loschen des Wegpunktes

Goto - zum Wegpunkt wechseln

__Wenn Sje - "Editieren” auswdahlen, wird das

‘Dialogfeld "Edit Wégp

N \
Edit Wegpunkt

\\
)

/

=

L]‘n a \gezei t.
e ez

//

MOB-1
18.4 mi 324 °M

N 59°30.078' E 010°24.281' Display-Symbol und Name v

Notes Tiefe (ft)
00038.52

Alarm Radius (mi)
00.00

Erstellt: 9:38 am 11/07/2014

Loschen
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Bildschirminhalt speichern

Driicken Sie zum Speichern einer Bildschirmaufnahme gleichzeitig
die Starttaste und die Einschalttaste. Standardmafig werden
Screenshots im internen Speicher gespeichert.

Informationen zum Anzeigen von Dateien finden Sie unter
"Werkzeuge" auf Seite 151.

\ \\\ \ \//{// . <
N O\ e W /
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Einstellungen

< 1

Anpassen des Systems

Anpassen des Startseiten-
Hintergrundbildes

Sie kdnnen das Hintergrundbild der Startseite anpassen. Dazu
kénnen Sie ein im System enthaltenes Bild oder ein eigenes Bild
im jpg- oder .png-Format verwenden.

Die Bilder kbnnen an einem beliebigen Ort gespeichert sein, sofern
dieser Uber den Datei-Browser angezeigt werden kann. Wenn ein
Bild als Hintergrund ausgewahlt wurde, wird es automatisch in den
Ordner mit Hintergrundbildern kopiert.

Daten

4| = Meine Dateien

1 Details wallpaper01.png

Typ PNG Bild

o] GroBe 1.1 MB
Erstellt 11/12/2014
Verandert 09/29/2014

Ansicht Kopieren ~ Neu benennen Loschen

Anpassen der Bedienoberflichengrofle

Sie konnen die Bedienoberflachengrofe fiir eine aktive geteilte
Seite andern. Die Bereichsgréi3e kann sowohl fUr Favoritenseiten als
auch fur vordefinierte geteilte Seiten angepasst werden.
1. Offnen Sie das Dialogfeld System Kontrolle.
2. Wahlen Sie im Dialogfeld die Option "Andern Splits" aus.
3. So passen Sie die Bereichsgrof3e an:

- Mit dem Touchscreen: Ziehen Sie das Einstellungssymbol.
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- Mit den Tasten: Bewegen Sie das Einstellungssymbol mit den
Cursor-Tasten.

4. Bestatigen Sie Anderungen durch Tippen auf eine Schaltflache
auf dem Bedienfeld oder durch Driicken der Eingabe-Taste.

®
&

Andern Daten

Splits Overlay

N/

Hier
Ankern

Die Anderungen werden auf der aktiven Favoritenseite oder
geteilten Seite gespeichert.

Daten-Overlay

ST C ) N ) (ST
CH ( E\ierkén\rjen sich Daten al Ove‘rlay augiﬁe[:;ebte einblenden lassen.
- \'\ —_Das fun@ioniért mit allén Datjn, die FWetﬁW@rk verfligbar sind.
N N s .

Daten
Overlay

Ve

'Ein- und Ausschalten von Daten-OilerIays
Mit dem Daten-Overlay-Symbol im Dialogfeld System-Kontrolle
konnen Sie das Einblenden von Daten ein- oder ausschalten. Wenn

das Daten-Overlay aktiviert ist, wird ein orangefarbener Balken Gber
dem Symbol angezeigt.

Editieren der Daten-Einblendung

E Verwenden Sie die Option Editieren des Overlays im Dialogfeld
S System Kontrolle, um auf folgende Optionen im Mend "Editieren”
e zuzugreifen:
Overlays - Hinzufigen von neuen Daten im aktiven Bedienfeld

Loschen eines ausgewdhlten Daten-Overlays

Andern eines ausgewéhlten Daten-Overlays zum Anzeigen
anderer Daten

Konfigurieren der Anzeige eines ausgewahlten Daten-Overlays
(digital oder analog, Grol3e usw.)
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Neupositionieren eines Elements, indem Sie es auswahlen und
verschieben

Hinzufiligen neuer Favoritenseiten

1. Waéhlen Sie auf der Startseite im Favoritenbereich das Neu-
Symbol aus, um das Dialogfeld Seiten editieren zu 6ffnen.

2. Sie kdnnen eine neue Seite einrichten, indem Sie Seitensymbole
ziehen und an der gewiinschten Stelle ablegen.

3. Andern der Bedienfeld-Anordnung (nur méglich fir zwei oder
drei Felder), falls erforderlich.

4. Speichern Sie das Seitenlayout.

Das System zeigt die neue Favoritenseite, die auch in der
Favoritenseiten-Liste auf der Startseite aufgenommen wird.

Seiten editieren ®

Ziehe die Anzeigen in den Vorschaubereich um das
Layout zu bestimmen v

Keine Anzeigen zugefiigt

Speichern Verwerfen
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Bearbeiten von Favoritenseiten

1. Um den Bearbeitungsmodus aufzurufen, wahlen Sie das
Bearbeitungssymbol flr ein Favoritensymbol aus.
- Wahlen Sie das X-Symbol, um eine Seite zu entfernen.
- Wahlen Sie das Werkzeug-Symbol, um das Dialogfeld "Seiten
editieren" anzuzeigen.
2. Fugen Sie im Dialogfeld "Seiten editieren" Felder hinzu, oder
Editieren entfernen Sie Felder.
3. Durch das Speichern oder Verwerfen von Anderungen wird der
Bearbeitungsmodus fiir Favoriten verlassen.

— N

C=N U] B-
Ty P \v\\/ o

3
,,/
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Karten

Die Kartenfunktion zeigt die Position Ihres Schiffes relativ zur
Kistenlinie und zu anderen Objekten auf der Karte an. Sie kdnnen
auf der Karte Routen planen und navigieren, Wegpunkte setzen und
AlS-Ziele anzeigen. Zudem kdnnen Sie ein StructureScan-Bild oder
Wetterinformationen als Overlay einblenden.

Kartenfeld

Wegpunkt*

N

Schiff mit Verldngerungslinie (Verlangerungslinie ist
optional)

Route*
Nord-Anzeige
Gitter-Linien*
Distanz-Ringe*
Trail*

Kartenbereich

O N &0 B AW
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9 Distanz-Ring-Intervall (wird nur angezeigt, wenn Distanz-
Ringe eingestellt sind)

* Optionale Karten-Objekte

> Hinweis: Sie kdnnen die optionalen Bilder einzeln ein-
oder ausstellen. Weitere Informationen finden Sie unter
"Karten-Einstellungen" auf Seite 49.

Karten-Daten
Auf dem System sind je nach Region verschiedene Karten installiert.

Alle Gerate unterstUtzen Insight-Karten von Navico, einschlief3lich
Insight Genesis. Das System unterstitzt auBerdem Navionics Gold,
Platinum+ und Navionics+, C-MAP MAX-N/MAX-N+ von Jeppesen
sowie Karten im AT5-Format verschiedener Drittanbieter. Eine
vollstandige Auswahl verfligbarer Karten finden Sie unter
insightstore.navico.com, c-map.jeppesen.com oder navionics.com.

> Hinweis: Karten von Insight werden im Mend als

"\ L@Manégangezetgt
x/ N \

“\\ Karteh aufSpemher ednékormen |E§thﬁfﬁét Netzwerk
\ gqmemsam genutzt Erden odass ﬁﬂem S@emhermedmm mit
|~ Karten-pro Schﬁ‘(bﬁﬁoﬂgt vv{ij )
> Hinweis: Das System schaltet nicht automatisch auf
integrierte Karten um, wenn das Speichermedium mit den
Karten entnommen wird. Es wird eine Karte mit geringer
Auflésung angezeigt, bis Sie das Speichermedium wieder

einlegen oder manuell auf die integrierte Karte
zurdickschalten.

Anzeigen von zwei Kartentypen

Falls Sie Uber andere Kartentypen verfligen — installiert, Gber den
Kartensteckplatz oder das Ethernet-Netzwerk —, kdnnen Sie auf einer
Seite gleichzeitig zwei verschiedene Kartenbereiche anzeigen.

Die Zwei-Karten-Ansicht wahlen Sie, indem Sie die Schaltflache der
Kartenanwendung auf der Startseite gedriickt halten oder indem
Sie eine Favoritenseite mit zwei Kartenbereichen anlegen.
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Cursor
zurlcksetze

Zuriick

Neuer

Wegpunkt...
Orientierung
Nord oben

Vorausblick
Messen

3D
Finde...

Bild. Darst.

M Schatten Relieff
Karten Opti

Ansicht

Overlay
Aus

Karten Quelle
Lowrance

Auswihlen von Kartentypen

Der Kartentyp wird fur jedes Kartenfeld einzeln festgelegt.

Aktivieren Sie ein Kartenfeld, und wahlen Sie dann einen der
verflgbaren Kartentypen bei der Meni-Option "Karten Quelle" aus.
Wiederholen Sie diesen Vorgang fiir das zweite Kartenfeld, und
wahlen Sie fUr dieses Feld einen anderen Kartentyp aus.

Schiffssymbol

Wenn das HDS Gen3 Uber eine festgelegte, glltige GPS-Position
verflgt, zeigt das Schiffssymbol Position und Kurs an. Ist kein GPS
verflgbar, enthélt das Schiffssymbol ein Fragezeichen.

> Hinweis: Gibt es im Netzwerk keinen Kurs-Sensor, richtet
sich das Schiffssymbol mithilfe von COG (Course over
Ground) aus.

Karten maBstab

C —
A \“ \\ \

T \ \/ergroBem uhd ver ewiem S|e eine Tmt en Zoom-

ﬁ\ Sdﬂalﬂaphen +\oder %den T#sten+od r- od rindem Sie zwei

FH‘TgéI’ Zusammen- (Verklemmﬁbzwmmanderfuhren
(VergroBBern).

Kartenbereiche und Distanz-Ringintervalle (sofern aktiviert) werden
in der rechten unteren Ecke des Kartenfeldes angezeigt.

Schwenken der Karte
So bewegen Sie die Karte in jede beliebige Richtung:

Mit dem Touchscreen: Wischen Sie mit dem Finger Uber den

Bildschirm.

Mit den Tasten: Bewegen Sie den Cursor mithilfe der Cursor-

Tasten zum Rand des Kartenfeldes in die gewlinschte Richtung.
Wahlen Sie die MenU-Option Clear Cursor (Cursor I6schen) aus,
oder driicken Sie die X-Taste, um den Cursor und das Cursor-Fenster
aus dem Bedienfeld zu entfernen. Dabei wird auch die
Schiffsposition auf der Karte zentriert.
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Positionieren des Schiffes im Kartenfeld

Kartenausrichtung

Es gibt verschiedene Einstellungsmaoglichkeiten fir die Ausrichtung
der Karte im Kartenfeld. Das Symbol fur die Kartenausrichtung in der
oberen rechten Ecke des Kartenfeldes zeigt die Nordausrichtung an.

w N2

Nord oben Steuerkurs oben Kurs oben

Nord oben
Richtet die Karte so aus, dass Norden nach oben zeigt.

—
|

Richtet die Karte so E#s/;/dass Aie Fah Z‘h'&}ﬁ j des Schiffes nach
—oben Zei/g!;t. Die Infor Zéjionen zur Fahrtrichtung werden von einem

— Kompass bezogen.Ist keine Fahrtrichtung verfligbar, wird der Kurs

Uber Grund (COG) vom GPS verwendet.

Kurs oben

Dreht die Karte bei der Navigation einer Route oder zu einem
Wegpunkt in die Richtung des ndchsten Wegpunktes. Wenn Sie
nicht navigieren, wird bis zum Beginn der Navigation die
Ausrichtung mit Steuerkurs (Heading) oben verwendet.

Vorausblick

Bewegen Sie das Schiffssymbol ndher an den unteren
Bildschirmrand, damit Sie die Ansicht des vor Ihnen liegenden
Bereichs maximieren kdnnen.
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E 13°37.148'
110.5 mi, 104 °M

Verwenden des Cursors im Kartenfeld

Anzeigen von Informationen zu

Kartenobjekten

Wenn Sie ein Kartenobjekt, einen Wegpunkt, eine Route oder ein
Ziel auswéhlen, werden grundlegende Informationen zum
ausgewahlten Element angezeigt. Aktivieren Sie das Pop-up-Fenster
des Kartenobjekts, um alle verfigbaren Informationen zu diesem
Element anzuzeigen. Sie kdnnen das Dialogfeld mit ausfihrlichen
Informationen auch Uber das MenU aufrufen.

> Hinweis: Pop-up-Informationen mussen in den
Karteneinstellungen aktiviert sein, damit grundlegende
Informationen zum Element angezeigt werden.

Edit Wegpunkt

009
48.9 mi 184 °M

N 59°11.698' E 010°33.112'

Notes

Loschen

Der Cursor wird standardmal3ig im Kartenfeld nicht angezeigt.

Wenn Sie den Cursor aktivieren, wird das Fenster mit der Cursor-
Position angezeigt. Bei aktivem Cursor verschiebt oder dreht sich
die Karte nicht, um dem Schiff zu folgen.

Um den Cursor und das Cursor-Fenster aus dem Feld zu entfernen,
dricken Sie die Taste X oder wéhlen Sie die Mentoption Clear
Cursor aus. Dadurch wird auSerdem die Karte um die
Schiffsposition zentriert.

Wéhlen Sie die MenU-Option Cursor zuriicksetzen aus, um den
Cursor wieder an seiner vorherigen Position anzuzeigen. Die
Optionen Clear Cursor und Cursor zuriicksetzen sind nutzlich,
um zwischen der aktuellen Position des Schiffes und der Cursor-
Position umzuschalten.
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Erstellen von Routen
Sie kbnnen Routen wie folgt im Kartenfeld erstellen.

1. Positionieren Sie den Cursor im Kartenfeld.

2. Wahlen Sie im Menl Neu und dann Neue Route aus.

3. Legen Sie die Position der verbleibenden Routenpunkte fest.

4. Speichern Sie die Route durch Auswéhlen der Option
"Speichern” im Mend.

-> Hinweis: Weitere Informationen finden Sie unter
"Wegpunkte, Routen und Trails" auf Seite 52.

Suchen von Objekten in Kartenfeldern

Sie kénnen in einem Kartenfeld nach anderen Schiffen oder
verschiedenen Kartenobjekten suchen.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, um die Suche von der Cursor-
Position aus zu starten. Wenn der Cursor nicht aktiviert ist, startet
das System die Objektsuche von der Position des Schiffes aus.

Finde Vom Schiff

Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie
suchen mochten

Wegpunkte Kaiten Objekte
Routen Schiffe
Wege Koordinaten

Treibstoff

> Hinweis: FUr die Suche nach Tankstellen benétigen Sie
ein Abonnement fir SIRIUS-Datenpakete und fir die
Suche nach Schiffen einen AIS-Empfanger.

3D-Karten

Die 3D-Option bietet eine dreidimensionale grafische Ansicht von
Landes- und Meereskonturen.

-> Hinweis: Alle Kartentypen arbeiten im 3D-Modus, aber
ohne 3D-Kartographie wird der entsprechende Bereich der
Grafik flach angezeigt.
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Wenn die 3D-Kartenoption ausgewahlt ist, werden die Symbole
zum Verschieben und Drehen rechts im Kartenfeld angezeigt.

Verschieben der 3D-Karte

Sie kbnnen die Karte mit dem Verschieben-Symbol in jede Richtung
bewegen und dann schwenken.

Wahlen Sie die MenU-Option Zuriick zum Schiff aus, um das
Schwenken zu beenden und die Schiffsposition in der Kartenmitte
Zu zentrieren.

Steuerung des Betrachtungswinkels

Sie kbnnen den Betrachtungswinkel mit dem Symbol zum Drehen
steuern und dann das Kartenfeld schwenken.

Um die angezeigte Richtung zu andern, schwenken Sie die
Ansicht horizontal.

Um den Neigungswinkel zu dndern, schwenken Sie die Ansicht
vertikal.

\H:hwe:s Wen h|ff5p Osit sm‘on mder Kartenmitte ist,
~kannnur der N |g svvmk geﬁasst werden. Die
/AnsmP\esrlc Qng vvqui m|t der Eﬁnstellumg fUr die Karten-
Orientierung gesteuert. “Positionieren des Schiffes im
Kartenfeld" auf Seite 38.

Zoomen von 3D-Karten
VergroBern und verkleinern Sie eine 3D-Karte mit den Zoom-
Schaltflachen (+ oder -) oder mit den Tasten + und -.

Karten-Overlay

Radar-, Struktur- und Wetterinformationen kénnen als Einblendung
in Ihrem Kartenfeld angezeigt werden.

> Hinweis: Hinweis: Wetter-Overlays sind derzeit nur in den
USA verfiigbar.

Wenn ein Overlay ausgewahlt ist, wird das Kontextmenu der Karte
erweitert und enthalt dann die Grundfunktionen fur die
ausgewahlte Einblendung.

Die Radar-, Struktur-, AIS- und Wetterfunktionen werden in eigenen
Abschnitten in diesem Handbuch erldutert.
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Zuriick

Orientierung
Nord oben

Vorausblick

3D

Bild. Darst.
2D

Ansicht

Karten Quelle
Lowrance

Zuriick

Chart detail
Voll

Kategorien...

Insight-Kartenoptionen

Die (weiter oben in diesem Abschnitt beschriebenen) Optionen
Orientierung, Vorausblick, 3D und Wechsel zu Navionics/
Wechsel zu Insight sind fir alle Kartenfelder gleich.

Bildliche Kartendarstellung
Es gibt drei bildliche Darstellungsformen fir Karten.

2D-Kartendarstellung Schatten-Relief Keine Konturen

Anz \('g\;e{pi}ion )

D

- -

Insight-Karten-Details

Wenig

Grundlegende Informationen, die nicht entfernt
werden kdnnen. Dazu gehoren Informationen, die in
allen geografischen Bereichen erforderlich sind. Diese
Informationen reichen fir eine sichere Navigation ggf.
nicht aus.

Mittel

Die mindestens zur Navigation erforderlichen
Informationen.

Voll

Samtliche flr die verwendete Karte verfigbaren
Informationen.
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Insight-Kartenkategorien

Die Insight-Karten umfassen verschiedene Kategorien und
Unterkategorien, die Sie abhangig von den Informationen, die
angezeigt werden sollen, einzeln ein- und ausschalten kénnen.

Karten Kategorien

+ Lake Services
Nautical Chart
POI-Other
Political Boundaries

Roads

Topo Boundaries

Water

Water Structure

Herv9rhebung von Land und Wasser

Grafische Einstellungen si ybjrlm DT}/\odu}verngbar, Die
Hervorhgbungsoptl féﬁ ultiplikator-def auf aufgezeichnete
“tanderh ‘bun@sn un Wasser iefen ngﬁavvend\et wird, um diese
“héherbzw. tlefe%chemen"
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zurlcksetze
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Community &

Ansicht
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Karten Quell
Navionics

a4

Zuriick

Orientierung
Nord oben

Vorausblick

Community edits

Ansicht

Einstellungen

Karten Quelle
Navionics

Zuriick
Gefarbte Meeresbo.
Ein

Anmerkung

Voll

Presentations Typ
International

Karten Details

Alle

Sichere Tiefe
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Konturen-Tiefe

Alle

Stein Filter Level
Aus

Spezielle Kartenoptionen fiir Navionics

Alle Kartentypen bieten die folgenden Optionen: Orientierung,
Vorausblick, 3D und Wechseln zu Navionics/Wechseln zu
Insight (zuvor in diesem Abschnitt beschrieben).

Community edits (Bearbeitungen der Community)
Aktiviert die Kartenebene, darunter Bearbeitungen der Navionics-
Community. Hierbei handelt es sich um Benutzerinformationen
oder -bearbeitungen, die von Benutzern zur Navionics-Community
hochgeladen wurden und in Navionics-Karten zur Verfiigung
gestellt werden.

Weitere Details finden Sie in den in der Karte enthaltenen Navionics
Informationen oder auf der Navionics Website unter
WWW.Navionics.com.

Navionics Kartenoptionen

Farblﬁe Meeresk\ode/ be‘relchE \

N N
u»r Anzége unx&ers;htedhcheJ T@fen@gemhe/m verschiedenen

Blafuschamerungen

Presentations Typ

Bietet Seekarteninformationen, wie Symbole, Farben der
Navigationskarte und Bezeichnungen fiir internationale oder US-
amerikanische Darstellungsarten.

Anmerkung

Legt fest, welche Bereichsinformationen, z. B. Namen von Orten und
Hinweise zu Bereichen, angezeigt werden kénnen.

Karten-Details

Bietet verschiedene Informationsebenen zu geografischen
Schichten.
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Sichere Tiefe
Die Navionics-Karten verwenden verschiedene Blauschattierungen,
um zwischen flachen und tiefen Gewdssern zu unterscheiden.

Die sichere Tiefe basiert auf dem ausgewahlten Grenzwert und wird
ohne blauen Schatten dargestellt.

> Hinweis: Die integrierte Navionics-Datenbank umfasst
Daten bis zu 20 m Tiefe, dartiber hinaus werden alle
Bereiche in Weil3 angezeigt.

Konturen-Tiefe

Legt fest, welche Konturen auf der Karte bis zum ausgewahlten
Wert fir die Konturen-Tiefe angezeigt werden.

Stein Filter Level
Hiermit wird die Identifizierung von Fels und Gestein unterhalb der
angegebenen Tiefe auf der Karte ausgeblendet.
Dadur;h kann die Ubersichtlichkeit von Karten in Gegenden
/7 erbessert werden(in dezé Eﬂpterhab des Tiefgangs lhres
Schn‘fesylel C\estem?ef; /=

D

\
Mawomcs-ﬁnsmhtswtwn

Zuriick

Zurick Kartenschattierung

Orientierung

Nord obef Durch Schattierungen kénnen Sie Geldndeinformationen zur Karte
Schatte . .
e hinzufiigen.

Vorausblick

Dynamisch Symbole

Navionics-Symbole fiir dynamische Tiden und
SR VI Stromungen

Community &
Foto-Overlay Die Tiden und Stromungen werden anstelle der fUr die statischen
e Tiden- und Stromungsinformationen verwendeten Rautensymbole

i epren mit Messanzeigen und Pfeilen dargestellt.

el Die Uber Navionics-Karten verfligbaren Tiden- und
Karten Quell Stromungsinformationen sind datums- und zeitspezifisch. Das
Navionicsy refer System bietet zur Darstellung der Tiden- und

Range o Stromungsbewegungen im Verlauf der Zeit animierte Pfeile und/
oder Messanzeigen.
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COWES

DANGER-CHA

Dynamische Tideninformationen Dynamische Strémungsinformationen

Verwendet werden die folgenden Symbole bzw. folgende Symbolik:

Symbole Beschreibung

Aktuelle Geschwindigkeit.
Die Pfeilldnge richtet sich nach der Geschwindigkeit,

und das Symbol dreht sich im Einklang mit der
FlieBrichtung. Die FlieBgeschwindigkeit wird
innerhalb des Pfeilsymbols angezeigt.

— =" ——Das rote Symbol dient zur Darstellung einer
N zun@ en Strém geschwindigkeit, das

eist ayfeineabnehmende
indigkeit hin. i 5
. Tidenhub.
w || Die Messanzeige weist 8 Stufen auf und wird
entsprechend dem absoluten Hochstwert/Tiefstwert
des berechneten Tages festgesetzt.

Der rote Pfeil zeigt eine steigende Tide (Flut), der
blaue Pfeil eine zurlickgehende Tide (Ebbe) an.

-> Hinweis: Alle numerischen Werte werden in den relevanten,
durch den Benutzer festgelegten Systemeinheiten
(MaBeinheiten) angezeigt.

Easy View

VergroBerungsfunktion zum VergroBern von Objekten und Text auf
den Karten.

> Hinweis: Auf der Karte wird nicht angezeigt, dass
diese Funktion aktiv ist.
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Foto-Overlay

Mit dieser Option kénnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereiches
als Overlay in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur fur
bestimmte Regionen und als Navionics Kartierungsversion
verflgbar.

Sie kbnnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

Nomti) é,

et
et

Kein Foto-Overlay Foto-Overlay, nur Land Volles Foto-Overlay

Fototransparenz
Mit der Fototransparenz wird festgelegt wie durchscheinend ein

N 59°55.077 o N 59°55.077
E10°40.374' £ 10°40.374'
| 3790m, 347°M 20} e 3790m,347°M,

Minimale Transparenz Maximale Transparenz

Navionics Fish N' Chip
Das System untersttzt die Kartenfunktion "Navionics Fish N' Chip
(nurin den USA).

Weitere Informationen finden Sie unter www.navionics.com.
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Tiefen hervorhebender Bereich

Waéhlen Sie einen Bereich zwischen unterschiedlichen Tiefen aus,
der durch Navionics andersfarbig hervorgehoben werden soll.

Dies gestattet Ihnen die Markierung bestimmter Tiefenbereiche
zum Fischen. Dabei richtet sich die Genauigkeit des Bereiches nach
den zugrunde liegenden Kartendaten. Wenn die Karte
beispielsweise lediglich 5-Meter-Intervalle fur Konturlinien aufweist,
wird die Schattierung gerundet fir die nachste verfigbare
Tiefenkontur angezeigt.

Keine Tiefen hervorhebende Anzeige Tiefen hervorhebende Anzeige, 6 m bis
12m

Dadurch werden Flachwasserbereiche hervorgehoben.

Dies gestattet Ihnen die Markierung von Bereichen mit einer
Wassertiefe zwischen 0 und der ausgewahlten Tiefe (bis zu
10 Meter).

i [
. >

Kein Flachwasser hervorgehoben Hervorhebung von Flachwasser: 0 m bis
3m
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Tiden und Stromungen von Jeppesen

Das System kann Tiden und Strémungen von Jeppesen anzeigen.
Anhand dieser Daten ist eine Vorhersage von Uhrzeit, Tidenhub,
Richtung und Stérke von Tiden und Strémungen maoglich. Diese
Funktion ist fur die Planung und Navigation von Trips wichtig.

In stark verkleinerten Bereichen werden die Tiden und Strdomungen
als quadratische Symbole mit den Buchstaben T (Tiden) bzw. C
(Currents, Stromungen) angezeigt. Wenn Sie eines der Symbole
auswdhlen, werden Tiden- bzw. Stromungsdaten fur diese Position
angezeigt.

Dynamische Strémungsdaten erhalten Sie durch Auswahl eines
Zoom-Bereiches von 1 Seemeile. In diesem Zoom-Bereich wird statt
des Symbols fur Stromungen ein animiertes, dynamisches Symbol
angezeigt, das Stromungsgeschwindigkeit und -richtung angibt.
Dynamische Symbole werden je nach Strdmung an der relevanten
Position in Schwarz (mehr als 6 Knoten), in Rot (mehr als 2 Knoten
und weniger/gleich 6 Knoten), in Gelb (mehr als 1 Knoten oder
wen|ger/g|e|ch 2 Knoten) oder in Grin (gleich/weniger als

/ 4Wh rgest t\
nde OKD% @em weiles Quadrat

Istkemé&ro ung vorh

mgez;gt

Stansche Symbole fiir Strémungen und Dynamlsche Symbole fur Stromungen
Tiden

Karteneinstellungen

Einstellungen und Anzeigeoptionen in den Karteneinstellungen
sind fir alle Kartenfelder gleich.
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Einstellungen

3D Boot-Auswahl Angelboot
Boots-Einstellungen...
Distanz Ringe
Heading Extension
Kurs-Verldngerung
Verlangerungs-Lénge
Sinchronisiere 2D/3D Karte

Autopilot Popup Information

Treibstoff Gitter-Linien

Wegpunkte

Alarme
Routen

Einheiten

3D-Boot-Auswahl
Legt fest, welches Symbol auf 3D-Karten verwendet werden soll.

Boots-Einstellungen

~Die Boats: Einstellungen werden beim Berechnen einer
autom&mschen Rolte Vp endet. Au or@utmg\und Easy Routing
erfordem dle@ngabs dﬁs T|efgangs B{eﬂ;e und der Hohe des

> Hmwe:s. Autoroutmg ist nicht bei |n5|ght -Gerdten oder in
US-Hoheitsgewassern verflgbar.

Distanzringe
Die Distanzringe kénnen verwendet werden, um die Distanz
zwischen Ihrem Schiff und anderen Kartenobjekten anzuzeigen.

Die Bereichsskala wird vom System automatisch an den
Kartenmal3stab angepasst.

Verlangerungslinien des Schiffs

Legt die Lange des Kurses (Heading) und der Kurs-
Verlangerungslinie fur Ihr Schiff fest. Wie Sie die Verldngerungslinie
flr andere als AlS-Ziele gezeigte Schiffe festlegen, wird unter AIS
"Kurs-Verldngerungslinie” auf Seite 134 beschrieben.

A: Steuerkurs

B: Kurs Uber Grund (COG)
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, Kart e’ausblenden’

Die Lange der Verldngerungslinien wird entweder als feste Distanz
oder zur Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in einem
ausgewadhlten Zeitraum zuricklegt. Wenn keine Optionen flr das
Schiff aktiviert sind, werden fUr Ihr Schiff keine Verldngerungslinien
angezeigt.

Der Kurs lhres Schiffes basiert auf den Informationen des aktiven
Kurs-Sensors. Die COG-Daten basieren auf den Informationen des
aktiven GPS-Sensors.

Synchronisieren der 2D-/3D-Karte

VerknUpft die Position auf einer Karte mit der Position auf der
anderen Karte, wenn eine 2D- und 3D-Karte nebeneinander
angezeigt werden.

Popup-Informationen
Legt fest, ob grundlegende Informationen fir Kartenobjekte
angezeigt werden, wenn Sie ein Objekt auswahlen.

‘Gitter/Lm(en—i
‘Schalte\t d|e\Anze|g vo‘ryt/anden utB enengraden auf der Karte

__ein oder\cgus . )/ F\ ~

~ VI |

Wenn die Option beim Anzeigen einer Lowrance-Karte auf EIN
festlegt wird, wird die Karte (Hintergrund) nicht angezeigt.
Stattdessen werden nur das Schiff, die Verldngerungen, die
Wegpunkte und die Routen vor weilem Hintergrund angezeigt.

Wegpunkte, Routen, Trails

Zum Ein- oder Ausschalten dieser Elemente in den Kartenbereichen.
Dient auch zum Offnen von Dialogfeldern fiir Wegpunkte, Routen
und Trails, um diese zu verwalten.
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Wegpunkte, Routen und Trails

Dialogfelder fiir Wegpunkte, Routen und

Trails

In den Dialogfeldern fur Wegpunkte, Routen und Trails kénnen Sie
auf erweiterte Bearbeitungsfunktionen und Einstellungen fir diese

Elemente zugreifen.

Auf die Dialogfelder greifen Sie Gber das Tools-Feld auf der
Startseite oder vom Dialogfeld Karten-Einstellungen aus zu.

Wegpunkte, Routen, und Wege

Wegpunkte Routen | Wege:

/Anzeigen Aufzeichnen |Name

Wegpunkte, Routen, und Wege

Wegpunkte | Routen
4 Fame
| AutoRo

Wegpunkte:

Symbol [Name
012
015
017
018
019
020

Sortieren Losche alle
Name nach Symbol

Wege

Routen Wege
Distanz
Peilung
1.41 mi
285 °M
44.5 mi
191 °M
18.6 mi
193 °M
40.0 mi
183 °M
99.5 mi
353 °M
93.1 mi
352 °M
4546 mi

Losche alles

®

Farbe Punkte

®

Legs Distanz (mi)

Position Zeit

60°05.549"' 9:50 am
10°39.656' |09/23/2014

2' [3:36 pm
09/23/2014

9:14 am
09/24/2014

10°35.038'

61°31.447' [2:38 p

10°28.962' |09/24/2014
2:40 pm
09/24/2014
11:50 am

Innaa

N
E
N
E
N
E
N
E
N
E
N
E
N
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Wegpunkte

Ein Wegpunkt ist eine vom Benutzer auf einer Karte bzw. einem
Radar- oder dem Sonar-Bild gesetzte Markierung. Jeder Wegpunkt
besitzt eine exakte Position mit Langen- und Breitenkoordinaten. Ein
auf dem Sonar-Bild gesetzter Wegpunkt verfligt zusatzlich zu den
Positionsdaten Uber einen Tiefenwert.

Ein Wegpunkt wird verwendet, um eine Position zu kennzeichnen,
zu der Sie eventuell spater zurlckkehren méchten. Zwei oder mehr
Wegpunkte kédnnen kombiniert werden, um eine Route zu erstellen.

Speichern von Wegpunkten

Sie kbnnen einen Wegpunkt an einer ausgewdhlten Stelle
speichern, indem Sie den Cursor im Feld positionieren und dann die
Option "Neuer Wegpunkt" im Men( auswahlen.

Wegpunkt setzen wo Cursor

Mehr Optionen... R @ v

Speichern Beenden

Zum Setzen eines Wegpunktes kdnnen Sie auch die Wegpunkt-
Taste drlcken:

Einmal driicken zeigt das Dialogfeld "Neuer Wegpunkt" an.
Drlcken Sie zweimal, um einen Wegpunkt schnell zu speichern.
Wenn der Cursor aktiv ist, wird der Wegpunkt an der Cursor-
Position gespeichert. Wenn der Cursor nicht aktiv ist, wird der
Wegpunkt an der aktuellen Position des Schiffes gesetzt.
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Clear Curson

Zuriick
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008

Bewegen...

Goto
Cursor

Editieren...

Messen
Laschen

Info

3 Marken

Karten Optio

Overlay
Aus
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Verschieben eines Wegpunktes

1. Wahlen Sie den Wegpunkt aus, den Sie verschieben wollen.

- Das Wegpunkt-Symbol wird erweitert, um anzuzeigen, dass es
aktiv ist.

2. Aktivieren Sie das MenU, und wahlen Sie den Wegpunkt im
Menu aus.

3. Wabhlen Sie die Option "Bewegen" aus.

4. Wahlen Sie die neue Wegpunkt-Position aus.

5. Drlcken Sie die Eingabe-Taste, um die neue Position zu
bestatigen.

Der Wegpunkt wird nun automatisch an der neuen Position
gespeichert.

Bearbeiten von Wegpunkten
Alle Daten fur einen Wegpunkt kdnnen im Dialogfeld Edit
Wegpunkt bearbeitet werden.

) SLe aktivieren das Dialogfeld durch Auswahlen des Pop-up-Fensters

fur den Wegpunktoder %@ ﬁias Mel ‘vverm\der Wegpunkt
aktmert{st \

Sie konryan au?ﬁdas DmJogfeld‘auch (% das W)egpunkt Werkzeug

——auf der Startse|tezugre|fen

Edit Wegpunkt

009
48.9 mi 184 °M

N 59°11.698' E 010°33.112'
Notes

x1

Erstellt: 8:40 am 0

Loschen

Wegpunkt-Alarm-Einstellungen

Sie kdnnen fur jeden einzelnen Wegpunkt einen Alarmradius
einstellen. Der Alarm wird im Dialog Edit Wegpunkt festgelegt.
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> Hinweis: Der Alarm fir den Wegpunkt-Radius muss im
Alarmfeld eingeschaltet sein, um einen Alarm zu aktivieren,
wenn lhr Schiff in den festgelegten Radius fahrt.

Routen

Eine Route besteht aus mehreren Routenpunkten, die in der
5 Reihenfolge Ihrer geplanten Navigation erfasst wurden.

Cf{ Wenn Sie eine Route im Kartenfeld auswahlen, wird sie in Grin
zusammen mit dem Routennamen angezeigt.

Erstellen einer neuen Route im Kartenfeld

Clear Curson

Aktivieren Sie den Cursor im Kartenfeld.

Wahlen Sie die Option "Neue Route" im MenU aus.
Positionieren Sie den ersten Wegpunkt im Kartenfeld.

coto Setzen Sie weitere neue Routenpunkte im Kartenfeld, bis die
Cursor Route vollstandig ist.

iRty 5 Spelcmgm Sie die Route Trch Aﬁahfeﬂ der Option

( B |chem im Men
\_ pe _

\ Bearbelten e\@er RouteJLnJ(aLlleld/

1. Wahlen Sie die Route aus, um sie zu aktivieren.
2. Wabhlen Sie die Option "Route editieren” im MenU aus.
3. Positionieren Sie den neuen Routenpunkt im Kartenfeld:

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt auf einem Streckenteil
positionieren, wird ein neuer Punkt zwischen den bereits
bestehenden Routenpunkten hinzugefigt.

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt aul3erhalb der Route
setzen, wird der neue Routenpunkt in der bestehenden Route
hinter dem letzten Punkt hinzugefigt.

4., Ziehen Sie einen Routenpunkt, um ihn an eine neue Position zu
verschieben.

5. Speichern Sie die Route durch Auswéhlen der Option
"Speichern" im Men.

Zuriick
Neu

Neuer
Wegpunkt...

PWbN=

> Hinweis: Das MenU dndert sich entsprechend der
gewahlten Bearbeitungsoption. Alle Bearbeitungen
werden Uber das MenU bestatigt oder verworfen.
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Erstellen von Routen anhand vorhandener Wegpunkte

Sie konnen eine neue Route im Dialogfeld Routen erstellen, indem
Sie vorhandene Wegpunkte miteinander kombinieren. Das
Dialogfeld wird Gber das Routen-Tool auf der Startseite
aufgerufen.

Wegpunkte, Routen, und Wege ®
Wegpunkte | Routen Wege
|Ende Legs _ |Distanz (mi)

<| Neue Route ®

Route005 RO u te O O 9 Ein Anzeigen

Route007 - - -
‘Leg ‘\."‘Jegpunkt Distanz (mi) |Peilung (°M)
Route008 " S

Wéhle Wegpunkt zum einfiigen

Neuer Wegpunkt...
001
002

Eingeben...

Konvertieren von Trails in Routen

Im Dialogfeld "Edit Trail" (Trail bearbeiten) kénnen Sie einen Trail in
eine Route umwandeln. Sie rufen dieses Dialogfeld auf, indem Sie
den Trail aktivieren und dann das Popup-Fenster fir den Trail oder
die Meni-Option Trail auswahlen.

Das Dialogfeld "Edit Trail" kann auch mit dem Trails-Tool tber die
Startseite aufgerufen werden.
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Edit Weg ®

Trail001

Ein Anzeigen Aus Aufzeichnen

Beschreibung

Erstelle Route

Loschen Zeigen Speichern Beenden

Autorouting und Easy Routing

Autorouting und Easy Routing schlagen neue Routenpunkt-
Positionen je nach den Informationen auf der Karte und der Gré3e
Ihres Bootes vor. Vor Verwendung dieser Funktion missen Sie
Tiefgang, Breite und Hohe des Bootes im System eingeben. Das
Dialogfeld mit den Bootseinstellungen wird automatisch angezeigt,
wenn Sie die Funktion verwenden wollen, aber diese Angaben

noch fehlen.
/ — Hmwe:erurrdem,le_rkaufa arQenkamschen
1/ — \‘Kontment vorg\e/aéweﬂwe HD Gdn3 Gerate verflgen nicht
A Nber@e Fuﬁktronen Autoro g und\Easy Routing. In US-

\ ) ~_Hoheitsgewdssern vvérden utorouting und Easy Routing
L= automatisch auf allén mchtfame ikanischen Geraten
abgeschaltet.

> Hinweis: Autorouting oder Easy Routing kann nicht
gestartet werden, wenn sich einer der gewahlten
Routenpunkte in unsicherem Gebiet befindet. Eine
Warnung wird angezeigt, und Sie mussen zum Fortfahren
den oder die entsprechenden Routenpunkt(e) in ein
sicheres Gebiet verlegen.

> Hinweis: Sollte eine kompatible Kartierung fehlen, sind
die Menu-Optionen Autorouting bzw. Easy Routing nicht
verflgbar. Als kompatible Kartierung gelten Jeppesen
CMAP MAX-N+, Navionics+ und Navionics Platinum. Eine
vollstandige Auswahl verfligbarer Karten finden Sie unter
insightstore.navico.com, c-map.jeppesen.com oder
navionics.com.

1. Setzen Sie mindestens zwei Routenpunkte auf eine neue Route,
oder 6ffnen Sie eine vorhandene Route zum Bearbeiten.
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2. Wahlen Sie Autorouting aus und dann eine der folgenden
Optionen:
- Komplette Route, wenn das System neue Routenpunkte
zwischen dem ersten und dem letzten Routenpunkt der
offenen Route hinzuftigen soll.

- Auswahl, wenn Sie manuell die Routenpunkte auswahlen
wollen, die die Autorouting-Grenzen definieren. Wahlen Sie
anschlieend die jeweiligen Routenpunkte aus. Ausgewahlte
Routenpunkte werden in Rot dargestellt. Es kdnnen nur zwei
Routenpunkte ausgewdhlt werden, und das System wird alle
anderen Routenpunkte verwerfen, die zwischen den von
lhnen ausgewahlten Start- und Endpunkten liegen.

3. Wabhlen Sie Bestatigen aus, um mit dem automatischen

Routing zu beginnen.

- Wenn das automatische Routing abgeschlossen ist, erscheint
die Route im Vorschaumodus. Navionics verwendet Rot
(unsicher) und Grun (sicher), C-MAP Rot (unsicher), Gelb
(geféhrlich) und Grin (sicher).

4. Bewegen Sie Routenpunkte bei Bedarf, wenn die Route im

—— \[orschmm@u;@ngez&gt wird.
s, Wahlen\&e Beﬁaltep/

N ubemehmen

E%q)uienbunkt Positionen zu
\ [ V\/|egterho| n Sie

//
E ‘hritt 2 4Ausw£hlj und Sthntt 3, wenn das
/ J
—=—System die eutenpunk eﬂe der Route

automatisch positionieren soll.
7. Wahlen Sie Speichern aus, um das automatische Routing
abzuschlielfen und die Route zu sichern.

Beispiele fiir Autorouting und Easy Routing

Die Option Komplette Route wird verwendet, wenn der erste
und der letzte Routenpunkt ausgewahlt sind.

Erster und letzter Routenpunkt Automatisches Routing-Ergebnis
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Die Option Auswahl wird verwendet, um einen Teil der Route
im Autorouting-Modus zu navigieren.

Zwei Routenpunkte ausgewdhlt Automatisches Routing-Ergebnis

Dialog "Route Editieren"

Sie kénnen dem Dialog Route Editieren Routenpunkte hinzufiigen
oder entfernen. Zum Offnen dieses Dialogfelds wahlen Sie das
aktive Pop-up-Fenster einer Route aus oder verwenden das Men.

Der Dialog kann auch mit dem Werkzeug Routen tber die
Startseite aufgerufen werden.

Route Editieren ®

f Route 001

’@Wegpunkt Distanz (mi) |Peilung (°M)
Rpt039

Rpt040 119.1 093
Rpt041 68.8 176

Rpt042 92.8 231

Eingeben...
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Trails

Trails sind grafische Darstellungen einer zurlickgelegten Strecke,
anhand derer Sie lhre Fahrten rekonstruieren kdnnen. Trails kdnnen
im Dialogfeld Bearbeiten in Routen umgewandelt werden.

Ab Werk ist das System so eingerichtet, dass die Schiffsbewegung
im Kartenfeld in Form eines Tracks verfolgt wird. Das System erfasst
diese solange, bis die Lange die festgelegte Hochstzahl an Punkten
erreicht hat. AnschlieBend werden die altesten Punkte automatisch
Uberschrieben.

Die automatische Tracking-Funktion kann im Dialogfeld Trails
ausgeschaltet werden.

Trails neu erstellen
Sie kbnnen einen neuen Trail im Dialogfeld Trails erstellen. Das
Dialogfeld &ffnen Sie mit dem Werkzeug Trails auf der Startseite.

_——Trails-Eir

Trails. b@stehen au5\e|ner/F(e|hé von @kten d/le durch

] L|n|ense§mer\te ver&uﬁden werden, F@en Laﬁge von der

Aufzembriwungsfrequenzabha g. | J

Sie kdnnen festlegen dass Trail-Punkte auf Grundlage von Zeit- oder
Entfernungseinstellungen gesetzt werden, oder Sie kénnen das
System jedes Mal automatisch einen Wegpunkt setzen lassen, wenn
eine Kursanderung registriert wird.

> Hinweis: Die Option Trails muss auSerdem in den
Karteneinstellungen aktiviert werden, damit sie angezeigt
wird.
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11:58am = 30.0 ft

Wegpunkte, Routen, und Wege

Wegpunkte Routen | Wege

/Anzeigen Aufzeichnen |Name Farbe |Punkte

Trail001 10
Trail002

Neu Weg...

Log-Type Distanz v

Distanz 1.15 mi

Einstellunge
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Navigation

Mit der Navigationsfunktion des Systems kénnen Sie zur Cursor-
Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer vordefinierten
Route navigieren.

Verflgt Ihr System Uber eine Autopilotfunktion, kédnnen Sie die
automatische Navigation des Schiffes mit dem Autopiloten
einstellen.

Weitere Informationen zur Positionierung von Wegpunkten und
zum Erstellen von Routen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Tracks"
auf Seite 52.

Steuer-Anzeige

"15.0

POS

3 5 N 59°14.496'
© | E 10°39.313

Die Steuer-Anzeige kann verwendet werden, um Informationen
wahrend der Navigation anzuzeigen. Sie wird auf der Startseite als
Vollbildansicht oder als Teil einer Seite mit mehreren Bedienfeldern

aktiviert.
1 Datenfelder
2 Kurs des Schiffes
3 Peilung zum Wegpunkt
4 Bestimmungsort
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5 Peilungslinie mit zuldssiger Kursabweichung
Beim Navigieren auf einer Route zeigt die Peilungslinie den
geplanten Kurs von einem Wegpunkt zum néachsten. Beim
Navigieren zu einem Wegpunkt (Cursor-Position, MOB
oder eine eingegebene Langen- und Breitenposition) zeigt
die Peilungslinie den geplanten Kurs vom Startpunkt der
Navigation bis zum néchsten Wegpunkt.

6 Schiffssymbol
Zeigt Entfernung und Peilung relativ zum geplanten Kurs.
Wenn der XTE (Cross Track-Fehler) den festgelegten XTE-
Grenzwert Uberschreitet, wird dies durch einen roten Pfelil
mit Entfernung zur Tracklinie angezeigt. Siehe "XTE-
Grenzwert" auf Seite 66"

Datenfelder
Die Steuer-Anzeige enthélt die folgenden Informationen:

XTE | Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
150G | Speed tbér Grund D
0G - wd™ ()

| COG | Kurs tiber G\\q?{d R
| POS_Position | L)
DTD | Distanz zum Bestimmungsort

TID | Zeit zum Zielort

Navigieren zur Cursor-Position

Sie kdnnen zu jeder Cursor-Position in Karten-, Radar- oder Sonar-
Bedienfeldern navigieren.

Positionieren Sie den Cursor am ausgewahlten Bestimmungsort im
Bedienfeld, und wahlen Sie dann im Meni die Option GoTo Cursor
aus.

Routennavigation

Sie kbnnen die Routennavigation Uber das Kartenfeld, die Steuer-
Anzeige oder das Dialogfeld "Route” starten.

Beim Start der Routennavigation wird das MenU erweitert und zeigt
Optionen zum Abbrechen der Navigation, Uberspringen eines
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Wegpunktes und zum erneuten Starten der Route von der aktuellen
Schiffsposition aus an.

Starten einer Route liber das Kartenfeld
Aktivieren Sie eine Route im Feld, und wahlen Sie dann die
MenUoption fUr die Routennavigation aus.

Sie kdnnen angeben, dass die Routenpunktnavigation ab einer
bestimmten Position beginnt.

Starten einer Route iiber die Steuer-Anzeige
Wahlen Sie die Option "Start Route" im MenU und dann "Details" im
Dialogfeld aus.

Starten der Routennavigation iiber das Dialogfeld "Route"
Sie kdnnen die Navigation vom Dialogfeld Route aus starten, das
folgendermalien aktiviert wird:
Wahlen Sie auf der Startseite das Werkzeug Route aus.
Wéhlen Sie die Routendetails im MenU aus.

Wegpunkte, Routen, und Wege

Wegpunkte | Routen. \Wege

N — . —— L —————

i Route Editieren ®

|Narre

‘RouteOOl

Route001

‘Leg ‘Wegpunkt ‘Distanz (mi) ‘Pew\ung (°M)
0 001

1 002 0.04 358

Loschen
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Navigation

Beenden

Navigation beenden

Das Men( enthalt eine Option zum Abbrechen der Navigation.

Navigieren mit dem Autopiloten

Wenn Sie die Navigation auf einem System mit Autopilot-Funktion
starten, werden Sie aufgefordert, den Autopiloten in den
Navigationsmodus zu setzen.

Wenn Sie den Autopiloten nicht aktivieren, kdnnen Sie ihn zu einem
spateren Zeitpunkt immer noch tber den Autopilot-Controller in
den Navigationsmodus setzen.

Weitere Informationen zur Autopilot-Funktion finden Sie unter
"Autopilot” auf Seite 104.

Navigationseinstellungen

Einstellungen
A, System

XTE limit...
=‘f Navigation

XTE Alarm
Trails...
Log-Type Distanz v

Distanz 1.15 mi

Autopilot

Phantom Loran

Treibstoff
Alarme

Einheiten

Ziel-Radius
Legt einen unsichtbaren Kreis um den Zielwegpunkt fest.

Wenn das Schiff sich in diesem Radius befindet, gilt der Wegpunkt
als erreicht.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

e

XTE-Limit

Diese Einstellung definiert, wie weit sich das Schiff von der
ausgewdhlten Route entfernen darf. Wenn das Schiff diesen
Grenzwert Uberschreitet, wird ein Alarm ausgeldst.

XTE-Alarm (Cross-Track-Fehler)
Aktiviert bzw. deaktiviert den XTE-Alarm.

Trails

Offnet das Dialogfeld Trails, in dem die Trail-Einstellungen
angepasst und Trails in Navigationsrouten umgewandelt werden
konnen. Siehe auch "Konvertieren von Trails in Routen" auf Seite 56.

Log-Type

Sie kdnnen festlegen, dass Trail-Punkte auf Grundlage der Zeit oder
Entfernung gesetzt werden. Oder Sie kdnnen das Gerét jedes Mal
automatisch einen Trail-Punkt setzen lassen, wenn eine

—Kursdnderung registriert wird.

- \ - P

‘legehiSie e\ihen der fol\g/e@er% Logf{yu{;és k}g[}ﬂen

‘,,,,,,,Navigafibjnsehgstel|u\ug,’én fest;

R
/Au&): Das G\eratzséfztjedgs Mal Qt&matjsc’h einen Trail-Punkt,
wenn eine Kursanderung registriert wird.
Distanz: Wahlen Sie das Distanz-Feld aus, und geben Sie die
Distanz ein, die Sie aufzeichnen wollen.
Zeit: Wahlen Sie das Zeit-Feld aus, und geben Sie die Zeit ein,
die Sie aufzeichnen wollen.

Phantom Loran
Aktiviert die Nutzung des Ortungssystems Phantom Loran.

Loran Einstellungen

Legt Loran-Ketten (GRI) und bevorzugte Stationen fur
Wegpunkteingaben, Cursorposition und Positionsfeld fest.

Die Beispielgrafik zeigt ein Fenster der Cursor-Position mit
Informationen zur Loran-Position.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Loran-
Systems.
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Sonar

Die Sonar-Funktion ermdglicht die Anzeige des Wassers und des

Grundes unter Ihrem Schiff, sodass Sie Fische erkennen und die
Struktur des Meeresgrundes untersuchen kénnen.

Das Sonar-Bild

Fischbdgen

Historienvorschau*
Temperaturkurve*

Tiefe an der Cursor-Position
Amplitudenanzeige*

Zoom-Tasten (Bereich)

Bereichsskala

O 0 N O B A W N = |

Meeresgrund

* Optionale Sonar-Bildelemente.

Wassertiefe und Wassertemperatur an der Cursor-Position

> Hinweis: Sie kdnnen die optionalen Sonar-Bilder einzeln
ein-oder ausschalten. Siehe "Sonar-Einstellungen” auf Seite 78.

Sonar | HDS Gen3 Betriebsanleitung

| 67



68

Zoomen von Sonar-Bildern
So verwenden Sie die Zoom-Funktion fir Sonar-Bilder:

Verwenden Sie die Zoom-Tasten (+ oder -).
FUhren Sie zwei Finger auf dem Bildschirm auseinander oder
zusammen.
Verwenden der Tasten +/-
Das Zoomniveau wird unten links im Feld angezeigt.

Wenn Sie ein Bild vergroRern, wird der Meeresgrund am unteren
Bildschirmrand angezeigt, unabhangig davon, ob das Gerét sich im
manuellen oder im Autobereichsmodus befindet.

Ist der Bereich viel kleiner eingestellt als die tatsdchliche Tiefe, kann
das Gerdt beim Zoomen den Meeresgrund nicht finden.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige um den Bereich
vergroBert, auf den der Cursor zeigt.

Zoomleiste
Die Zoomleiste wird beim Verkleinern oder Vergro3ern des Sonar-

- B|Ides/angeze|gt

/
\

N

Zleheh\&e  die Zoomleﬁt;ﬁ v’emkal{qhtu@ um andere Bereiche
derWaS§ersau|e anz\<ze49en W ~
% e T J

-

J J

Verwenden des Cursors im Sonar-
Bedienfeld

Der Cursor kann verwendet werden, um eine Entfernung zu einem
Ziel zu messen, eine Position zu markieren und um Ziele
auszuwahlen.

Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Sonar-Bild angezeigt.
Wenn Sie den Cursor auf dem Sonar-Bild positionieren, halt der
Bildschirm an, und es wird die Tiefe an der Cursor-Position
angezeigt. Aullerdem werden das Informationsfenster und die
Bildlaufleiste aktiviert.

Entfernen Sie den Cursor und die Cursor-Elemente aus dem Feld,
indem Sie die Schaltflaiche Clear Cursor (Cursor |[6schen)
auswahlen oder die X-Taste drlcken.
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Anzeigen der Sonar-Historie

Immer wenn der Cursor in einem Sonar-Feld angezeigt wird, wird
auch die Bildlaufleiste unten im Feld angezeigt. Die Bildlaufleiste
stellt das aktuell angezeigte Bild im Verhdltnis zum gespeicherten
Gesamtverlauf des Sonar-Bildes dar.

Wenn sich die Bildlaufleiste weit rechts befindet, sehen Sie die
neuesten Sonarergebnisse. Wenn Sie den Cursor links auf dem
Bildschirm platzieren, verschiebt sich die Bildlaufleiste nach links,
und der automatische Bildlauf beim Eingang neuer Sonarwerte wird
deaktiviert.

Sie kdnnen die Sonar-Historie anzeigen, indem Sie das Bild
verschieben. Auch lasst sich die Historie mit der Vorschau-Funktion
verschieben. Siehe "Vorschau" auf Seite 77.

Um das normale Blattern wieder zu aktivieren, wahlen Sie Clear
Cursor aus oder driicken die Taste X.

Einrichten des Sonar-Bilds

Verwenden Sie die Sonar-MenU-Optionen, um das Bild einzurichten.
Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen des Sonar-
Mens durch Cursor-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor
(Cursor l6schen) aus, um zum normalen Sonar-MenU
zurlckzukehren.
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Sonar Frequenz

Range
Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

Auto Range

Der Range ist auf "Auto" voreingestellt. Bei der Auto-Einstellung
zeigt das System automatisch das gesamte Spektrum von der
Wasseroberflédche bis zum Grund. "Auto” ist die bevorzugte
Einstellung fur die Suche nach Fischen mit dem Sonar.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Ermoglicht die Auswahl eines bestimmten Tiefenbereichs, der nicht
an die Tiefe des Wassers gebunden ist.

Selbstgewahlte Range
Mit dieser Option k&nnen Sie manuell sowohl die untere als auch
die obere Bereichsgrenze festlegen.

> Hinweis: Wird der Range manuell eingestellt, wird das
Sonar in den manuellen Modus versetzt. Befindet sich der

Gmﬂdwemmb derR -Untergrenze, ist die
~— \d|g|taIeT|e&vvomog‘|ch ei hrankt

Das HDS Gen3 unterstitzt verschiedene Schwingerfrequenzen.
Welche Frequenzen verflgbar sind, hdngt vom verbundenen
Schwingermodell ab.

Sie kbnnen zwei Frequenzen gleichzeitig anzeigen, indem Sie zwei
Sonar-Bedienfelder auf der Startseite auswahlen.

Empfindlichkeit

Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger
Details werden dargestellt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos
auf dem Bildschirm. Ist die Empfindlichkeit jedoch zu gering
eingestellt, werden gewlnschte Echos ggf. nicht angezeigt.
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Range

Frequenz

200kHz

Weitere

Empfindlichl
61%

Farblinie

76%

Ansicht

Struktur-
Optionen

Stop Sonar

\,3 _der aktuellen &hlebgregler

> Hinweis: Die Einstellung "Auto Empfindlichkeit" ist in
den meisten Fallen geeignet.

Auto Empfindlichkeit

Bei der automatischen Empfindlichkeit wird die Sonarausgabe
automatisch auf optimale Niveaus zurlickgesetzt. Die automatische
Empfindlichkeit kann an Ihre Préferenzen angepasst werden (+/-),
wobei die eigentliche Funktionalitat jedoch erhalten bleibt.

Farblinie

Sie kdnnen die Farben des Bildschirms anpassen, damit die
Unterscheidung zwischen weicheren und harteren Zielen einfacher
ist. Wird diese Option angepasst, ist es einfacher, Fische und
wichtige Strukturen am oder in der Nédhe des Meeresgrundes vom
tatsachlichen Meeresgrund zu unterscheiden.

Anpassen von Empfindlichkeit und Farblinie

Wahlen Sie die MenUoptionen "Empfindlichkeit" oder "Farblinie" im
Sonar-Men aus, und passen Sie sie durch senkrechtes Ziehen der
Letste@der mithilfe der Cursor-Tasten an.

Hmwe:s G\rmg/glge And@ﬁgen konnen Sie

vomé\hme indem Sie auf die FL smon Uber oder unter
ition Urz)pen Sie kdnnen
dazu auch die Cursor-Tasten verwenden.

> Hinweis: Wird der Schieberegler fir die Empfindlichkeit
oder die Farblinie angezeigt, wird dieser automatisch
ausgewahlt. Sie kdnnen dann die Anpassung mithilfe der
Cursor-Tasten nach oben oder unten vornehmen.

Stop Sonar

Mit der Menu-Option Stop Sonar stoppen Sie das Sonar-Ping-
Signal. Verwenden Sie die Option "Stop Sonar" immer dann, wenn
Sie das Sonar deaktivieren, aber das Gerat nicht ausschalten wollen.
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Range

Frequenz

200kHz

Weitere

Farblinie

76%

Ansicht

Struktur-
Optionen

Stop Sonar

72

Zuriick
Storunterdriickung
Low

Oberfl-Klarh.
Aus

Scroll-Geschwindigkeit
Normal

Ping-Geschwindigkeit
Max

Man Mode

Log sonar...

x/ o
(

.

/, =

Weitere Sonar-Optionen

Die weiteren Optionen sind nur verflgbar, wenn der Cursor nicht
aktiv ist.

Storunterdriickung

Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und
Luftblasen kénnen zu Stérechos auf dem Bild flhren.

Die Option "Stérunterdrickung"” filtert die Auswirkungen von
Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturumkehrungen
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberfldchen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

-
(

Verlah\‘fsg\ésch\n\l'nt:lﬁi/,g{eii E J

Sie kénn\en di\e Verla fé@eschwindig eit}desﬂrédwar—Bildes auf dem

Bildschirm aUSWé/hB%ﬂ'::E’iﬁe hohe Verlaufsgeschwindigkeit
aktualisiert das Bild schnell, eine langsame zeigt einen langeren
Verlauf.

> Hinweis: Unter bestimmten Bedingungen kann es
notwendig sein, die Verlaufsgeschwindigkeit einzustellen,
um ein nutzlicheres Bild zu erhalten, wie zum Beispiel die
Einstellung des Bildes auf eine schnellere Geschwindigkeit
beim senkrechten Angeln ohne Bewegung.

Ping-Geschwindigkeit

Uber die Ping-Geschwindigkeit wird festgelegt, wie haufig der
Schwinger Sonar-Signale ins Wasser sendet. StandardmaRig ist die
Ping-Geschwindigkeit auf "max" eingestellt. Die Ping-
Geschwindigkeit muss eventuell angepasst werden, um Stérungen
oder spezielle Fischbedingungen zu bertcksichtigen.

Sonar | HDS Gen3 Betriebsanleitung



Manuelle Einstellung

Die manuelle Einstellung ist ein erweiterter Benutzermodus, der
Funktionen der digitalen Tiefe einschrankt, damit das Gerét
Sonarsignale nur bis zum ausgewahlten Tiefenbereich sendet.
Dadurch ist ein glatter Bildlauf des Displays moglich, wenn sich die
Grundtiefe auRerhalb der Reichweite des Schwingers befindet.
Wenn Sie die manuelle Einstellung des Gerates verwenden,
empfangen Sie moglicherweise keine Tiefenmessungen, oder Sie
empfangen falsche Tiefeninformationen.

Aufzeichnen von Sonar-Daten

Sie kénnen Sonar- und StructureScan-Daten aufzeichnen und die
Datei im Gerat HDS Gen3 selbst oder auf einer Karte speichern, die
Sie in den Kartenleser des Gerates gesteckt haben.

Das Dialogfeld Sonar Log wird mit der MenU-Option Weitere oder
im Dialogfeld Sonar-Einstellungen aktiviert.

Sonar Log ®

Dateiname Sonar0005
Datenformat sl2 (Sonar & Structure) v
Speichern in Intern v

Bytes per Lotung 3200 v

Zeichne StructureMap wenn fertig Aus
Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59

Aufzeichnen Cancel

Wenn das Sonar-Bild aufgezeichnet wird, blinkt ein rotes Symbol,
und in regelmaBigen Abstanden wird am unteren Bildschirmrand
eine Meldung angezeigt. Die Aufzeichnung wird gestoppt, indem
Sie die Sonar-Log-Funktion und dann Stop auswahlen.

Folgende Optionen sind verfligbar:

Dateiname
Geben Sie den Namen der Aufzeichnung ein (Log).

Dateiformat
Wahlen Sie ein Dateiformat aus der Dropdown-Liste aus: slg (nur
Sonar), xtf (nur Struktur) oder sI2 (Sonar und Struktur).
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‘,\ __das Blldb\ﬂee\n regu arés Ech Iotbﬁ; scheben

> Hinweis: Das XTF-Format wird nur flr bestimmte
Sonar-Anzeige-Tools von Fremdanbietern verwendet.

Bytes per Lotung

Wahlen Sie aus, wie viele Bytes pro Sekunde zum Speichern der
Log-Datei verwendet werden sollen. Eine hohere Byte-Zahl ergibt
eine bessere Auflosung, flhrt aber auch zu einer Erhohung der
Dateigrofe.

AnschlieBendes Erstellen einer StructureMap-Datei

Wenn ein StructureScan im Netzwerk verflgbar ist, kdnnen Sie die
erfassten Daten nach der Aufzeichnung ins StructureMap-Format
(.smf) konvertieren. Die Log-Datei selbst kann tber die Option
"Daten" ebenfalls ins StructureMap-Format konvertiert werden.

Anzeigen der aufgezeichneten Sonar-Daten

Sie kbnnen intern oder extern gespeicherte Sonaraufzeichnungen
gleichermafen auswahlen und Uberpriifen.

Die Protokolldatei wird als Pausenbild angezeigt, und Sie steuern

,,,,,,fdasﬁlmtemgmdgﬂeﬁnz&gg Uber das Wledergabe Mend.
Sie. korﬁ“len den Cursor iry@weberge ebénen Bild verwenden und

. Wenn rr(ehrerekan)ale in der usge en EQHO Datei

aufgezeichnet vvurden kénnen Sie den anzuzeigenden Kanal
auswahlen.

Um den Wiedergabemodus zu beenden, driicken Sie die Taste X,
oder wahlen Sie das Symbol X rechts oben im wiedergegebenen
Bild aus.
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Range

Zuriick
Frequenz

200kHz

Teilen

H_ Keine Trennung
Weitere

Temp-Anzeige
Farblinie
76%

Tiefenlinie
Ansicht

A-scope
Struktur-
Optionen
Vorschau
Aus
Stop Sonar
Fish ID
Aus

Sonar-Ansichtsoptionen

Wahlen Sie die Option "Ansicht" im MenU "Sonar" aus, um die
Ansichtsoptionen anzuzeigen.

Optionen fiir einen geteilten Bildschirm

Zoom

1 Zoom-Ebene

2 Zoomleisten

Der Zoom-Modus bietet eine vergroerte Sicht des Sonarbildes auf
der linken Seite des Feldes. StandardmaRig ist eine zweifache
VergroBerung eingestellt. Sie kdnnen im Dropdown-MenU maximal
eine achtfache VergroBerung auswahlen. Verwenden Sie hierzu die
Zoom-Tasten +/- oder die Zoom-Schaltflachen (+ oder -). Der
Bereich zwischen den Zoom-Leisten auf der rechten Seite des
Displays zeigt, welcher Bereich vergré3ert wird. Wenn Sie den
VergréBerungsfaktor erhdhen, wird der Bereich verkleinert. Dies
erkennen Sie am kleineren Abstand zwischen den Zoom-Leisten.

Sonar | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 75



76

Bottom Lock (Bodenfokus)

Der Modus "Bottom Lock" (Bodenfokus) ist hilfreich, wenn Sie Echos
nahe am Grund sehen mdchten. In diesem Modus zeigt die linke
Seite des Feldes ein Bild, in dem der Grund abgeflacht ist. Die
Bereichsskala wird so gedndert, dass vom Meeresgrund (0) nach
oben gemessen wird. Die Grund- und die Nulllinie werden immer
im linken Bild angezeigt, unabhadngig von der Bereichsskala. Der
Skalierungsfaktor fir das Bild auf der linken Seite des Feldes wird
eingestellt, wie im Abschnitt zur Zoom-Option erldutert.

Flasher
Im Flasher-Modus wird die Sonar-Ansicht im linken Feld im Flasher-
Stil und im rechten Feld in der normalen Sonar-Ansicht angezeigt.

.

a

===

S
~

25.0 \
\\\\\\\\\\\\““

=

Paletten

Sie kénnen zwischen verschiedenen Paletten fur die Anzeige
wahlen, die flr eine Vielzahl von Fischfangbedingungen optimiert
sind.

Temperaturanzeige
Die Temperaturanzeige dient zum Veranschaulichen von
Anderungen der Wassertemperatur.

Wenn eingeschaltet, werden eine farbige Linie und die Temperatur
in Zahlen auf dem Sonar-Bild angezeigt.
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Tiefenlinie

FUr den Meeresgrund kann eine Tiefenlinie angezeigt werden,
damit es einfacher ist, den Meeresgrund von Fischen und Strukturen

zu unterscheiden.

Amplitudenanzeige

Die Amplitudenanzeige ist eine Anzeige von Echtzeit-Sonarechos,
wie sie im Anzeigenfeld erscheinen. Die Starke des aktuellen Echos
wird durch die Breite und die Farbintensitat dargestellt.

Vorschau

Die gesamte verflighare Sonar-Historie kann oben auf dem
Sonarbildschirm angezeigt werden. Die Vorschauleiste stellt einen
Schnappschuss der verfigbaren Sonarhistorie dar. Blattern Sie
durch die Sonar-Historie, indem Sie den Vorschauschieberegler
horizontal ziehen. Standardmé@ig ist die Vorschau eingeschaltet,

wenn der Cursor aktiv ist.

7 Fi ch-ID ¢

\
|

. Sie koanen aUvaahl n,we dle Echo

dem B|Idsch|rm angezeigt

\\ vverden/éle koqnen alich festlegen, ob urch e ainen Piepton
aﬂgegeben werden soll, wenn eine Fisch-1Di |m Feld angezeigt wird.

Traditionelle Fisch-Echos Fischsymbole

> Hinweis: Es handelt sich nicht bei allen
Fischsymbolen tatsachlich um Fische.
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Sonar-Einstellungen

Einstellungen
System Netzwerk Sonar Ein

L Overlay downscan Ein
Navigation

Fischerei-Modus Hauptanwendung* v

e Zuriick setzen Fisch.-Modus

Sonar Sonar Log...
Radar Sonar-Log ansehen...

Installation...
Autopilot

Treibstoff

A
&
®
(©)
®
D
@

Alarme

Einheiten

Sma(QW

Wenn Sie mehr als ein SQ@r |dw Ihrerr@étzvver} haben, kénnen Sie

vvahlen Welches Gere whe bevorzugte Quelle s\em soll.
DA ‘ o

Netzwerk-Sonar -

Sie kdnnen auf die Sonar-Bilder von diesem HDS Gen3 mit anderen

HDS Gen3-Geradten zugreifen, die Uber das Ethernet-Netzwerk

verbunden sind.

Weitere Informationen zum Sonar-Einrichten entnehmen Sie dem
gesonderten Installationshandbuch fur das HDS Gen3.

DownScan-Overlay
Wenn ein StructureScan-Gerat an lhr System angeschlossen ist,
kénnen Sie Uber das reguldre Echolotbild DownScan-Bilder legen.

Wenn die Funktion aktiviert ist, werden im Sonar-Men(
grundlegende StructureScan-Optionen angezeigt.

Wahlen Sie im Men( "Struktur-Optionen" "Overlay" aus, um den
Grad der Struktur-Uberlagerung auf dem Bildschirm anzupassen.
Die Anpassungen werden mit dem Overlay-Schieberegler
eingestellt.
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Fischerei-Modus

Diese Funktion besteht aus vordefinierten Sonareinstellungen, die
fur bestimmte Fischfangbedingungen konzipiert wurden.

> Hinweis: Die Auswahl des richtigen Fischerei-Modus ist
entscheidend fir eine optimale Sonar-Leistung. Wenn Sie
die Gerdtekonfiguration beim ersten Starten abgeschlossen
haben, wurde der richtige Fischerei-Modus bereits

ausgewahlt.

Fischerei-
Modus

Hauptanwendung

HES

< 1.000 Ful8

Palette

WeiRer Hintergrund

Flachwasser <60 Ful WeiRer Hintergrund

Frischwasser <400 Ful Weiler Hintergrund

Tiefes Wasser < 5.000 Ful3 Tiefblau

Langsam Trolling | <400 Ful§ WeiRer Hintergrund
<400 Ful WeilSer Hintergrund

_ Schnell Trolling

Zuriicksetzen des Fischerei-Modus

Mit dieser Option wird der ausgewahlte Fischerei-Modus auf die

Mé\s\\wéy\s\er éy@()/FqB { j W@er Hintergrund
—_ Eis-Fischen <400Fy8 | || EisFischen
W, - )

Standardeinstellungen zuriickgesetzt. So konnen Sie in einem
Fischerei-Modus vorgenommene Anderungen von Einstellungen

|6schen.

Sonar-Log

Sie konnen Sonardaten aufzeichnen. Diese Option ist auch bei den
weiteren Optionen im Sonar-MenU verfligbar. Nahere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnen von Sonar-Daten" auf Seite 73.

Sonar-Log ansehen
Sie kénnen sich hiermit die Sonar-Aufzeichnungen ansehen, die

intern oder auf einer microSD-Karte gespeichert sind.

Die Log-Datei wird als Pausenbild angezeigt, und Sie steuern den
Bildlauf und die Anzeige Uber das Mend.

Sie kénnen den Cursor im Bild verwenden, Entfernungen messen

und Anzeigeoptionen wie bei einem Live-Sonar-Bild festlegen.

Sonar | HDS Gen3 Betriebsanleitung
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Wenn mehrere Kandle in der ausgewahlten Sonar-Datei

aufgezeichnet wurden, kdnnen Sie den anzuzeigenden Kanal
auswahlen.

Sie beenden die Funktion Uber das X oben rechts oder durch
Driicken der X-Taste.

Installation

Wird fUr die Sonar-Installation und -Einrichtung verwendet. Weitere
Informationen finden Sie im gesonderten HDS Gen3-
Installationshandbuch.
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StructureScan

StructureScan HD liefert mithilfe hoher Frequenzen ein
hochauflésendes, naturgetreues Bild des Meeresgrundes.

> Hinweis: Zur Verwendung der StructureScan-Funktionen
muss ein StructureScan HD-Schwinger installiert sein.

Mit SideScan bietet StructureScan HD eine 328 m (600 FuR) breite,
detaillierte Abdeckung. Mit DownScan erhalten Sie detaillierte Bilder
der Struktur und der Fische direkt unter dem Boot bis zu einer Tiefe
von 92 m (300 Fuf). Wenn der StructureScan-Schwinger
angeschlossen ist, kdnnen Sie Uber die Startseite auf die
StructureScan-Seite zugreifen.

N T ) \ /
StructureScan-Bild

Ansicht

Das StructureScan-Feld kann als DownScan-Bild oder fur die
Darstellung des linken/rechten SideScan-Felds eingerichtet werden.

Das DownScan-Bild kann au3erdem als Einblendung in ein
reguldres Sonar-Bild eingefligt werden.
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////, C

|
\

N

Feld - L]

Symbole fiir Zoom (DownScan)/Range (SideScan)

1 Tiefe

2  Temperatur
3 Meeresgrund
4  Frequenz

5

6

Bereichsskala

VergroBBern/Verkleinern des StructureScan-
Bildes

Sie kbnnen StructureScan-Bilder folgendermal3en verkleinern bzw.
vergrofern:

mit den Zoom-Tasten (+ oder -)
Flhren Sie zwei Finger auf dem Bildschirm auseinander oder
zusammen.
Verwenden der Tasten +/-
Das Zoommveau wird unten links im Feld angeze|gt

NN s/ll ) D)
VerWenden éke/ Cursorsi Str\uctureScan-

Der Cursor wird standardmafig im StructureScan Bild nicht
angezeigt.

Durch das Positionieren des Cursors auf einem DownScan-Bild wird
das Bild angehalten, und das Cursor-Informationsfenster und die
Historienleiste werden aktiviert. Auf einem DownScan-Bild wird die
Tiefe an der Cursor-Position gezeigt.

Durch das Positionieren des Cursors auf einem SideScan-Bild wird
das Bild angehalten, und das Cursor-Informationsfenster wird
aktiviert. Auf einem SideScan-Bild wird die Distanz zum Schiff auf
der linken bzw. rechten Seite zur Cursor-Position gezeigt.

Um den Cursor und Cursor-Elemente aus dem Feld zu entfernen,
drlcken Sie die X-Taste, oder wéhlen Sie die Option Clear Cursor
(Cursor l6schen) aus.
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Anzeigen des StructureScan-Verlaufes

Wird der Cursor in einer DownScan-Ansicht angezeigt, ist auch die
Historienleiste oben im Bedienfeld zu sehen. Der markierte Teil der
Historienleiste zeigt das derzeit angezeigte Bild im Verhaltnis zum
gespeicherten Gesamtverlauf des StructureScan-Bildes. Sie konnen
den Verlauf verschieben, indem Sie das Bild oder den markierten
Teil der Historienleiste nach links oder rechts ziehen.

/ frn eheN& Scan- Amsmh “Een Slﬁ erschieben, um die
Selten n Ver uf sehen. Zie SLed fur das Bild nach

\

—li ks rechtsu dobe /

normal uctureS ) “wieder zu aktivieren,
vvahlen Sie Clear Cursor oder driicken die X-Taste.

Einrichten des StructureScan-Bildes

Verwenden Sie das StructureScan-MenU, um das Bild einzurichten.
Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Optionen im Men( durch
Cursor-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor (Cursor
[6schen) aus, um zum normalen Men( zurtickzukehren.
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Range (Bereich)
Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

Auto Range
Wenn der Bereich auf "Auto” eingestellt ist, stellt das System den
Bereich abhéngig von der Wassertiefe automatisch ein.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Sie kbnnen aus verschiedenen voreingestellten Bereichsniveaus
wahlen.

StructureScan-Frequenzen

StructureScan unterstitzt zwei Frequenzen: 455 kHz bietet in den
meisten Situationen die ideale Reichweite und Bildqualitat, wahrend
800 kHz hohere Details in Flachwasser liefert.

Kontrast

_Der. KontrasmesnmdeasJ:lelhgkeltSALemaltms zwischen den hellen

‘und dunklen Berelchema}ff dqm Bild chlrm Dédurch konnen
ObJektexemfather v@m Hintergrund rgchlgden werden.

S 'stelleh Sie dén Kontfast em‘

1. Wahlen Sie das Kontrast- Symbol aus, oder aktivieren Sie die
Option "Kontrast" im MenU, um die Farbanpassungsleiste
anzuzeigen.

2. Bewegen Sie den Schieber nach oben oder unten, bis der
Kontrast fir Sie stimmt. Oder wéhlen Sie Auto Kontrast aus.

/,

> Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung von Auto
Kontrast.
Paletten

Sie kbnnen zwischen verschiedenen Paletten fur die Anzeige
wahlen, die flr eine Vielzahl von Fischfangbedingungen optimiert
sind.

Ansicht

Sie kdnnen die StructureScan-Seite als DownScan-Bild einrichten,
wobei nur links, nur rechts oder links/rechts angezeigt wird.
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Range

120 ft

Frequenz

455kHz

Weitere

Kontrast

72%

Farb-Palette

6 <

Ansicht
Links + Red

Stop Sonar

Zuriick

Oberflachen-Klarheit
Medium

Stérunterdriickung

L oderR

Distanz-Linie

Log sonar...

~ Stdru rpgsun\erdr\u’é!(ung TW )
~Signalstérungen durch Bilge

Stop Sonar

Verwenden Sie die MenU-Option Stop Sonar, wenn Sie den
StructureScan-Schwinger ausschalten wollen, das Gerat aber
eingeschaltet bleiben soll.

Erweiterte StructureScan-Einstellungen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturumkehrungen

konnen zu Storechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren.

Mit der Einstellung "Oberflachen-Klarheit" werden Oberflachen-
Storechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des Empfangers
nahe der Oberfldche verringert wird.

> Hinweis: Standardmé@ig ist eine geringe Oberflachen-
. Klarheit eingestellt, um eine optimale Bildwiedergabe u

~——— \Klarheit zu-erhalten—
™~ /s J

N\
e

) _J _ .
pumpen, Motorvibrationen und

nd

Luftblasen kbnnen zu Stérechos auf dem Sonar-Bildschirm flhren.
Die Option fur die Storunterdrickung filtert die Auswirkungen von

Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

> Hinweis: Die Stérungsunterdrickung ist auf EIN
voreingestellt, um eine optimale Signalwiedergabe und
Klarheit zu erhalten.

Vertauschen des Strukturbildes nach links oder rechts

Bei Bedarf kdnnen Sie die rechten/linken SideScan-Bilder
vertauschen, damit sie der jeweiligen Seite Ihres Schiffes
entsprechen, wenn der Schwinger umgekehrt befestigt wurde.

Distanz-Linien

Zu dem Bild kénnen Distanz-Linien hinzugefligt werden, um die

Tiefe (DownScan) und die Entfernung (SideScan) einfacher
einzuschatzen.
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Vorschau

Sie kdnnen die Vorschau der Sonarhistorie deaktivieren, sie immer
am oberen Bildschirmrand anzeigen oder sie nur einblenden, wenn
der Cursor aktiv ist. StandardmaBig wird die Vorschau der
Sonarhistorie angezeigt, wenn der Cursor aktiv ist.

Aufzeichnen von StructureScan-Daten

Sie kbnnen Sonar-Log-Daten aufzeichnen und die Datei intern im
HDS Gen3 oder auf einer microSD-Karte wie unter "Aufzeichnen von
Sonar-Daten" auf Seite 73 beschrieben speichern.

-
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SpotlightScan

Zum Verwenden der SpotlightScan-Funktion mussen der
SpotlightScan-Schwinger an lhrem Trolling-Motor und sein
Positionssensor fur den Trolling-Motor am Trolling-Motor-Pedal
befestigt sein. Die SpotlightScan-Funktion zeigt Strukturen und
Fische vor dem und um das Schiff herum ohne Stérung dieser
Bereiche, bevor Sie darin fischen. SpotlightScan wird mit einem
Positionssensor fur den Trolling-Motor ausgeliefert, der
gewahrleistet, dass die SpotlightScan-Ausgabe mit der Ausrichtung
Ihres Schiffes Ubereinstimmt. Weitere Informationen finden Sie im
SpotlightScan-Installationshandbuch.

Der SpotlightScan-Schwinger kann zum SpotlightScan Imaging,
DownScan Imaging oder als herkdmmlicher Breitband-/CHIRP-
Schwinger verwendet werden.

Der SpotlightScan-Schwinger funktioniert mit den meisten

MotorGuide- und Minn Kota-Trolling-Motoren mit Kabelsteuerung.

Die Scan-Geschwindigkeit hédngt direkt mit der Uber das Pedal

gesteuerten Drehgeschwindigkeit des Trolling-Motors zusammen.
N

30 ft Range

1 Wassersaule
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Meeresgrund
Zwei Abtaststrahlen

SpotlightScan-Einrichtung

Konfigurieren des Kurs-Sensors fiir den Trolling-Motor

Sie missen den Kurs-Sensor mit dem Trolling-Motor-Pedal
konfigurieren.

1.

owm

Wahlen Sie Netzwerk im Dialogfeld Einstellungen aus.

2. Wahlen Sie die Gerate-Liste.
3.
4. Wahlen Sie im Dialogfeld mit den Gerateinformationen die

Wiéhlen Sie den Positionssensor (SLS-100) aus.

Option Kalibrierung aus.
Wahlen Sie Ihr Trolling-Motor-Pedal aus.
Wahlen Sie Kalibrierung.

. Wahlen Sie im Bestatigungsdialog OK aus.

Anzefgmen%poghght.‘gcan -Bildern

Zum. A?rZe|gen von Spdt}rghtSkan B|Iderh mussen Sie zuerst die
;,,,,,,,Spothgh?Scan Funkt mm Dialogfel \Al |tereE|nsteIIungen
) emschakfen Méhrzum Thema finde

unterTools" auf Seite 151.

1. Wihlen Sie d|e Struktur-Anwendung auf der Startseite aus.
2. Wahlen Sie die MenU-Option "Ansicht" aus.
3. Wahlen Sie die MenU-Option "Spotlight" aus.

Kombinieren Sie mehrere Bedienfeld-Seiten, um sowohl
SpotlightScan-Bilder, Breitbandsonar als auch DownScan-Bilder
gleichzeitig anzuzeigen. Sie kdnnen keine SpotlightScan- und
SideScan-Bilder gleichzeitig anzeigen.
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Zuriick

Zuriick
Oberflachen-Klaj

Medium

Storunterdriickul

Log sonat...

Vorausblick

Pos.Korr.

114

Range
120 ft

Frequenz

455kHz
Weitere
Kontrast
72%

Farb-Palette
6 Y

Ansicht
Spotlight

Stop Sonar

Anpassen des SpotlightScan-Bildes

Sie mussen das SpotlightScan-Bild auf die Richtung anpassen, in die
der Trolling-Motor zeigt. Wenn das Bild nicht korrekt auf den
Trolling-Motor ausgerichtet ist, stimmt die Orientierung des Bildes
nicht mit der Unterwasserumgebung um lhr Boot Uberein.

1. Positionieren Sie Ihren Trolling-Motor so, dass er gerade nach
vorne zeigt.

2. Rufen Sie im MenU "Struktur" die Option Weitere auf.

3. Wahlen Sie die Positionskorrektur aus.

4. Verschieben Sie die Bildlaufleiste fur die Position so, dass die
Oberseite des "V" oben im Bildschirm zentriert ist.

> Hinweis: Das "V" im Strukturbildschirm steht fir die
Strahlen des SpotlightScan-Schwingers. Das "V" muss mit
dem breiten Ende in die gleiche Richtung zeigen wie der
Trolling-Motor.

> Hinweis: Verwenden Sie nicht die Pfeilanzeige am Kopf
_~ desTrolling-Motors als Referenz, da diese eventuell nicht

/" . \‘koFKektfurdenTﬁlmp Motﬂapsgerthtet ist.

\ // N
N
\ SpotlightScan-Opt ‘Q en[/ S
Die SpotlightScan-MenUoptionen stehen im MenU "Struktur" zur
Verflgung.

Range

Sie kdnnen festlegen, wie viel des Bereiches um Ihr Boot im Display
angezeigt werden soll, indem Sie den Bereich vergro3ern oder
verkleinern.

Frequenz

SpotlightScan kann mit einer Frequenz von 800 kHz oder 455 kHz
genutzt werden. 800 kHz bietet die hdchste Auflésung mit weniger
Reichweite. 455 kHz hat die grof3te Reichweite, aber eine geringere
Auflésung.
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Weitere SpotlightScan-Einstellungen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
kdnnen zu Stoérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberfldache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberflachen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberfléache verringert wird.

Storunterdriickung

Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und
Luftblasen kénnen zu Stérechos auf dem Sonar-Bildschirm fihren.
Die Option fur die Storunterdriickung filtert die Auswirkungen von
Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

Sonar-Log

Sie kbdnnen Sonar-Daten aufzeichnen und die Datei intern im HDS
Gen3 oder auf einer microSD-Karte wie unter "Aufzeichnen von Sonar-
Daten" auf Seite 73 beschrieben speichern.

%51tlQnskorrektur N )
Sie” mssen das Spotli gh’(Scan Bild fuLdJE Blch/tung anpassen, in die
der I\/lotor ze|gt\ Sieh ”Anpassely desSpo@hfScan Blldes"auf Seite 89.

— — -

Vorausblick

Sie kdnnen einstellen, dass die obere Bildhalfte vorranging
angezeigt wird, um eine bessere Sicht auf das zu erhalten, was vor
lhnen liegt. Wahlen Sie im MenU "Struktur" die Optionen "Weitere"
und dann "Vorausblick”, um diese ein- oder auszuschalten.

Kontrast

Der Kontrast bestimmt das Helligkeitsverhdltnis zwischen den hellen
und dunklen Bereichen auf dem Bildschirm. Dadurch kénnen
Objekte einfacher vom Hintergrund unterschieden werden.

Paletten

Sie kdnnen zwischen verschiedenen Paletten fUr die Anzeige
wahlen, die fUr eine Vielzahl von Fischfangbedingungen optimiert
sind.
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Ansicht
Sie kdnnen zwischen SpotlightScan und DownScan wahlen.

Stop Sonar
Halt das Sonar an. Wahlen Sie die Option erneut aus, um das Sonar
neu zu starten.

TIppS zur Bedienung von SpotlightScan

Lassen Sie das Kabel zum Trolling-Motor nicht durchhdngen. So
werden Bildstérungen vermieden.

Fir optimale Ergebnisse lassen Sie den Trolling-Motor mit einer
geringen, konstanten Geschwindigkeit rotieren.

Durch die Reduzierung der Reichweite erhoht sich die
Wassersdule und bietet eine hervorragende Sicht auf
Fischvorkommen unter dem Boot.
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StructureMap

Die StructureMap-Funktion blendet SideScan-Bilder aus einer
StructureScan-Quelle auf der Karte als Overlay ein. So kann die
Umgebung unter Wasser einfacher in Bezug auf Ihre Position
visualisiert werden. Auch die Auswertung von SideScan-Bildern wird
vereinfacht.

Das StructureMap-Bild

Im folgenden Beispiel ist eine Kartendarstellung mit der Overlay-
Option "Struktur" sowie einer herkdmmlichen SideScan-Darstellung
zu sehen.

N 36°21.994' GO
W 96°08.031' | _ ¢ ! {
0.13mi, 282°M (=) & 0 4 ao ho g

Die Navigation auf der Karte erfolgt bei aktivierter Overlay-Option
"Struktur" wie gewohnt:

Touch-Funktion: VergréBern bzw. verkleinern Sie die Karte und
das gescannte Bild mithilfe der Zoom-Schaltflachen (+ oder -)
oder indem Sie zwei Finger zusammen- bzw.
auseinanderflhren. Zum Anzeigen des gescannten Bildes
flhren Sie eine Ziehbewegung im Feld aus.
Mit den Tasten: Vergroern bzw. verkleinern Sie die Karte und
das gescannte Bild mithilfe der Zoomsymbole oder der +/--
Tasten.
Wahlen Sie die Option Clear Cursor aus, um den Cursor aus dem
Feld zu entfernen. Die Kartenmitte wird auf dem Boot positioniert.
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Aktivieren der Overlay-Option "Struktur"

1. Aktivieren Sie die Overlay-Option "Struktur" Gber das
Kartenmend.
- Das KartenmenU wird erweitert, um Strukturoptionen
anzuzeigen.
- Sofort nach der Aktivierung der Overlay-Option "Struktur"
werden auf dem Kartenbildschirm Strukturdaten angezeigt.
2. Wahlen Sie die Quelle fir die Strukturdaten aus.
- Die Standardeinstellung ist "Live".

> Hinweis: Sie kdnnen die Overlay-Option "Struktur" auch
aktivieren, indem Sie im Datei-Browser eine gespeicherte
StructureMap-Datei auswahlen.

StructureMap-Quellen

Es konnen zwei Quellen verwendet werden, um die Strukturdaten
auf den Karten als Overlay einzublenden. Es kann aber immer nur

,,elne Qqulle angezeigt vverden

L|Ve Dz}ten werd} er endet[énn St)uctureScan Datenim
Sys\em vgrfugbg\r sind.
I Ge;pelche)\te Datéren alLfgezelg%ete StructureScan-Daten

PN )
L~ (*sl2), die in'das StructureMap-Format ap-Format (*.smf) konvertiert

werden. Gespeicherte * smf-Dateien kdnnen auch verwendet
werden, wenn keine StructureScan-Quellen verbunden sind.
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Clear Curson
PS

Transparenz

Farb-Palette
Navigation 9 =
Kontrast

38%

Messen

Wasser-Saule

Frequenz

Karten Optio 455kHz

Lésche Live-
Overlay Historie
Struktur

Sonardaten

Struktur- speichern...
Optionen

Quelle
Live

e

Live-Quelle

Wenn die Option fiur Live-Daten ausgewahlt ist, wird der SideScan-
Bildverlauf als Trail hinter dem Symbol des Schiffes angezeigt. Die
Lange des Trails ist vom verfligharen Speicher des Gerdtes sowie
von den Bereichseinstellungen abhangig. Mit zunehmend
belegtem Speicherplatz werden die éltesten Daten automatisch
geldscht, wenn neue Daten hinzugeflgt werden. Wenn der
Suchbereich vergroBert wird, nimmt die Ping-Geschwindigkeit des
StructureScan-Messgerates ab. Breite und Lange des Bildverlaufs
werden jedoch erhoht.

> Hinweis: Im Live-Modus werden keine Daten
gespeichert. Beim Ausschalten des Gerdtes gehen alle
zuletzt aufgezeichneten Daten verloren.

Gespeicherte Dateien

Wenn die Option fUr gespeicherte Dateien ausgewahlt ist, wird die
StructureMap-Datei entsprechend den Positionsinformationen der
Datei auf der Karte Uberlagert.

_Bel. amemgLQBﬁmﬁarlmmaBstab wird der StructureMap-Bereich so
\lange durch\emen Rahm gekennz |chnet b\s der Maf3stab grof3

o _genug |9t umdle St uk*turdetalls zu

_ Dj MOQIUS fur gespelcberte datelen Wll verwendet um

7 StructureMap- Dateien zu (ibe rprufen una zu untersuchen und um
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das Boot auf bestimmten Points of Interest auf einem zuvor
gescannten Gebiet zu positionieren.

> Hinweis: Wenn gespeicherte Dateien als Quelle verwendet
werden, werden alle auf der microSD-Karte und im internen
Speicher des Systems gefundenen StructureMap-Dateien
angezeigt. Falls mehrere StructureMaps desselben Gebietes
vorliegen, kommt es zu einer Uberlappung der Bilder und
einer unubersichtlichen Kartenansicht. Falls mehrere Logs
desselben Gebietes erforderlich sind, sollten die Karten auf
unterschiedlichen microSD-Karten gespeichert werden.

StructureMap Tipps

Wenn Sie eine Abbildung von groBeren Strukturen
(beispielsweise eines Wracks) wiinschen, steuern Sie das Schiff
nicht direkt dartber. Lenken Sie das Schiff vielmehr links oder
rechts an der Struktur vorbei.
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Verwenden Sie bei der Nutzung von StructureScan nicht die
Funktion "Auto Range". Stellen Sie die Bereichs-Option fur die
Struktur auf einen Wert ein, der wesentlich hoher (zwei- oder
dreimal so hoch) als der Wert fir die Wassertiefe ist. So
gewadhrleisten Sie nicht nur einen vollstandigen Scan, sondern
auch ein Hochstmall an Genauigkeit bei der Konvertierung.
Vermeiden Sie eine Uberlappung von alten, gespeicherten
Trails, wenn Sie einen Bereich in parallelen Abschnitten
scannen.

Aufzeichnen von StructureScan-Daten

StructureScan-Daten kénnen Uber eine Kartendarstellung mit
aktivierter Overlay-Option "Struktur" aufgezeichnet werden.

StructureScan-Aufzeichnungen kdnnen auch Uber eine
StructureScan-Darstellung gestartet werden.

Wenn StructureScan-Daten aufgezeichnet werden, blinkt ein rotes
Symbol, und am unteren Bildschirmrand wird in regelmal3igen
Abstanden eine Meldung angezeigt.

=2\ Hinweis: Die Meldung enthalt Informationen zur
/ N \\Da}ewgroBe Ach)én Sée dara f q:lass d‘le GroRe der
\ \Prot@kolle Nammal 100 MB agt— ~

\ ) Die Aufz@chnu\lg wird gestoégt in Sie dié

Aufzemhnungsfunkﬂon erneut anwahlen.

Konvertieren von StructureScan-Daten in das StructureMap-
Format

Eine StructureScan-Logdatei (.s12) wird nach einer Aufzeichnung
Uber das Aufzeichnungsdialogfeld oder Uber den Datei-Browser in
das StructureMap-Format (smf) konvertiert.

StructureMap | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 95



926

a

o

Einstellungen

Schiffe

£
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Trip Rechner

x/ T

|
\

N

Ve

\ \quvvendung dert ardauﬂ‘osung daqj
o

Daten

4| = Meine Dateien

_- Cookies
_- Gribs

Sonar log version 2
8 bytes
11/12/2014
Verandert 10/13/2014
Sonar Log Datei

Zeichne

(gt StructureMap...

Kopieren ~ Neu benennen Loschen

Sie kég,nen Dateien in Standardauflésung oder hoher Auflésung
ersteHeQ B@ hoherAuﬂ;)?mgvverd Tdé’ﬁ\.sjmffDateien mehr
Details: e\fasst\ WOb% Ko Jertieru edoeh langer als bei

ert ujd die Dateien groRer

J

Zur Opt|m|erung des Speicherplatzes sollten Sie die StructureScan-
Dateien (*.s12) nach der Konvertierung entfernen.

Verwenden von StructureMap mit

geografischen Karten

In StructureMap kénnen Sie die Kartenfunktionalitdt in vollem
Umfang beibehalten. Dartber hinaus kann StructureMap mit
integrierter Kartografie sowie mit hydrografischen Karten eingesetzt
werden, die mit dem System kompatibel sind (beispielsweise von
Navionics, Insight und anderen Drittanbietern).

Kopieren Sie bei der Verwendung von StructureMap mit
geografischen Karten die StructureMap-Dateien (.smf) in den
internen Speicher des Gerates. Wir empfehlen, Kopien von
StructureMap-Dateien auf externen Karten-Speichermedien
abzulegen.
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Clear Curson

Navigation

Messen

Karten Optiol

Overlay
Struktur

Struktur-
Optionen

Zurtick

Range

Auto: 120ft

Transparenz

4

Farb-Palette

9 ==~

Kontrast

38%

Wasser-Saule

Frequenz

455kHz

Lésche Live-
Historie

Struktur-Optionen

Die StructureMap-Einstellungen werden Uber das Mend fur
Strukturoptionen angepasst. Das Mend ist verfligbar, wenn die
Overlay-Option "Struktur" aktiviert ist.

Wenn gespeicherte StructureMap-Dateien als Quelle verwendet
werden, sind nicht alle Optionen verfligbar. Nicht verfligbare
Optionen werden grau hinterlegt angezeigt.

Bereich Einstellen des Suchbereiches.

Transparenz | Einstellen der Transparenz des Struktur-Overlays.
Bei minimalen Transparenzeinstellungen werden
die Kartendetails fast vollstdndig von dem
eingeblendeten StructureMap-Overlay Uberdeckt.

Palette Dient zur Auswahl der Struktur-Palette.

Kontrast Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den

hellen und dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

BIandey?/V\ﬂassersa[ﬁ im L\ve Modus ein bzw.

N\ aus.
N /"‘ Ist di Optlon‘AUS s ndWKode)schschwarme auf
— dem SideSc herweise nicht zu sehen.

Ist die Option EIN, kann die Genauigkeit des
SideScan-Bilds auf der Karte durch die Wassertiefe
beeintrachtigt sein.

Frequenz Dient zur Einrichtung der vom Gerédt verwendeten
Schwingerfrequenz. 800 kHz bietet die beste
Auflésung, 455 kHz bietet eine grolere Tiefen- und
Bereichsabdeckung.

Live-Historie | Ldscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom

|6schen Bildschirm und zeigt nur noch die aktuellsten
Daten an.

Sonar-Log- | Zeichnet StructureScan-Daten auf.

Daten

Quelle Dient zur Auswahl der StructureMap-Quelle.
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Informationsbereiche

Die Informationsbereiche bestehen aus mehreren
Messinstrumenten - analoge, digitale und Balkeninstrumente -, die
fur die Anzeige ausgewahlter Daten angepasst werden kénnen. Der
Bereich enthdlt Anzeigen mit Daten, und Sie kdnnen in dem Bereich
bis zu zehn Anzeigen selbst definieren.

Anzeigen

In einer Gruppe von vordefinierten Anzeigen werden Schiffs-,
Navigations- und Anglerdaten angezeigt.

Mit der linken und rechten Pfeiltaste wechseln Sie zwischen den
Anzeigen eines Feldes. Sie kdnnen die Anzeigen auch Uber das
Men( auswahlen.

Sch?ffsanzetgen /) Navi atlonsaﬁl\en N Angleranzeigen

2 \ > /"
Hinweis: Wenn andere Systeme (z. B. CZone) im Netzwerk
vorhanden sind, kdnnen weitere Anzeigen Uber das Meni
aktiviert werden.

Anpassen des Info-Bedienfeldes

Sie kbnnen das Info-Bedienfeld anpassen, indem Sie die Daten fiir
jedes Messinstrument in den Anzeigen anpassen, das
Anzeigenlayout dndern oder neue Anzeigen hinzufligen. Sie
konnen aullerdem Grenzwerte fUr analoge Messinstrumente
festlegen.

Alle Bearbeitungsoptionen sind im Meni des Info-Bedienfeldes
verflgbar.

Die verfigbaren Bearbeitungsoptionen sind abhadngig von den
Datenquellen, die an Ihrem System angeschlossen sind.

Informationsbereiche | HDS Gen3 Betriebsanleitung



Wechsel Layout...

Hinzuftigen
Anzeigen...

L6sche Anzeige

Bearbeiten von Anzeigen

Aktivieren Sie die Anzeigen, die Sie bearbeiten wollen.

1.
2.
3.

Aktivieren Sie das Men.
Wahlen Sie die Option "Editieren" aus.

Wahlen Sie das zu bearbeitende Messinstrument aus. Das
ausgewahlte Instrument wird mit einem blauen Hintergrund

angezeigt.

Wahlen Sie die anzuzeigenden Informationen aus. Stellen Sie
die Limits ein, und andern Sie dann die Quelle fur die

Informationen.

Speichern Sie lhre Anderungen durch Auswéhlen der Option

"Speichern" im Mend.

mi/L

Wahle Daten

fotor Performance (STW)
RPM

Sammler Druck

Temp

Trim

Verbrauch

Ein Wasserdruck

T S TP - T TR T S YY)

- e E s m

TRIM
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Video

Mit der Videofunktion kdnnen Sie Video- oder Kameraquellen auf
lhrem System anzeigen.

> Hinweis: Videos werden nicht Uber das Ethernet-Netzwerk
freigegeben. Sie kdnnen das Video nur auf dem Gerat
anzeigen, das mit der Videoquelle verbunden ist.

Videofeld

Ein Videofeld kann als Einzelfeld oder als Teil einer Seite mit
mehreren Feldern eingerichtet werden.

Die GroRe des Videobildes wird auf die des Videofeldes angepasst.
Nicht durch das Videobild abgedeckte Bereiche werden in Schwarz
dargestellt.

Einrichten des Videofeldes

Videoquelle
HDS Gen3 unterstitzt einen Video-Eingangskanal.

Videostandard
HDS Gen3 unterstUtzt NTSC- und PAL-Video. Ermitteln Sie den
lokalen Videostandard bzw. den Standard Ihrer Videokameras.

Anpassen des Videobildes

Sie kdnnen die Videoanzeige optimieren, indem Sie die Video-
Bildeinstellungen anpassen. Fir alle Optionen ist 50 %
voreingestellt.
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Simulation

Mit der Simulationsfunktion kdnnen Sie sehen, wie das Gerat in
stationdrer Position und ohne Verbindung zu Sonar, Radar, GPS usw.
arbeitet.

Sie kdnnen sich mithilfe der Simulation mit Ihrem Gerat vertraut
machen, bevor Sie es auf dem Wasser verwenden.

Einstellungen
skl Simulate
Autopilot Demo mode
Dateien...
Treibstoff
Advanced...

Alarme
Einheiten
WWIEESS

Network

Schiffe

Simulator

Demo-Modus

In diesem Modus durchlduft das Gerat automatisch die wichtigsten
Produktfunktionen, wechselt automatisch zwischen Seiten, passt
Einstellungen an, 6ffnet MenUs usw.

Wenn Sie im Demo-Modus eine Taste dricken, wird die
Demonstration unterbrochen. Nach einer gewissen Zeit wird der
Demo-Modus wieder aufgenommen. Gednderte Einstellungen
werden auf die Voreinstellungen zurlickgesetzt.

> Hinweis: Der Demo-Modus wurde fiir den Handel/
zur Vorflhrung im Verkauf entwickelt.
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Quelldateien fiir den Simulator

Sie kénnen auswahlen, welche Datendateien fur den Simulator
verwendet werden. lhr System umfasst eine Reihe von Quelldateien.
Auflerdem kodnnen Sie Dateien (ber eine Karte importieren, die Sie
in den Kartenleser einlegen. Des Weiteren kdnnen Sie selbst
aufgezeichnete Dateien im Simulator verwenden.

Quellen-Dateien

Radar radar.rsf (sim)
Sonar sonarl.sl2 (sim)
AIS ais.rsf (sim)
Sirius Wetter riley.wx (sim)

Voreinstellungen wieder herstellen

Speichern Losche

Welt\ere Simgulat nsem Iltnjgen
Die erv%qtertéen Sim llﬁuon stellu n efﬁi@glichen die
rst

X rﬁanue/e Slmu@ erung )

Weitere Simulator Einstellungen
GPS Quelle

Geschw. (kn)

Kurs (°M)

Startposition

Speichern Beenden

GPS-Quelle
Legt fest, aus welcher Quelle GPS-Daten generiert werden.

Geschwindigkeit, Kurs und Route
Dient zur manuellen Erfassung von Werten, wenn fir die GPS-Quelle
die Option "Simulierter Kurs" oder "Simulierte Route" ausgewahlt ist.
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Anderenfalls werden GPS-Daten, einschlieSlich Geschwindigkeits-
und Kursdaten, aus der ausgewdhlten Quelldatei bezogen.

Startposition setzen
Verschiebt das Schiff zur aktuellen Cursor-Position.

> Hinweis: Diese Option ist nur verfligbar, wenn fur die
GPS-Quelle "Simulierter Kurs" eingestellt ist.

. N .
— ‘ — N\ ~
- D,
_ N —

Simulation | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 103



Autopilot

Wenn ein MotorGuide Xi5-Trolling-Motor mit Pinpoint GPS mit dem
Netzwerk verbunden ist, ist die SmartSteer-Funktion (Autopilot)
direkt auf dem HDS Gen3 verflgbar.

Zum Verwenden der Autopilot-Funktion des Trolling-Motors
brauchen Sie Folgendes:

MotorGuide Xi5-Trolling-Motor mit Pinpoint GPS (erhaltlich von
MotorGuide)
MotorGuide Pinpoint GPS Gateway (erhaltlich von MotorGuide)
NMEA 2000®-Netzwerk
Weitere Informationen zur Installation dieses Gerates finden Sie in
den separaten Installationshandbtichern im Lieferumfang des
Gerates.

Der Autopilot kann den Trolling-Motor folgendermalen
automatisch steuern:

Beibehalten einer vorgegebenen Kurseinstellung (Heading)
Beibehalten der Schiffsposition
- Nayigieren zur Cursor- Posmon zue emem Wegpunkt oder
7~ C ,u:emiang einer Rou&; e
Folg\en ven vor(&eﬂmerten Wend us%em

Softwafe fiir den XlS-TroI

Unter Umstdnden missen Sie d|e Softvvare im !\/\otorGwde Xi5-
Trolling-Motor aktualisieren, um ihn mit dem Lowrance SmartSteer-
Interface verwenden zu kénnen. Ist ein Update notwendig,
erscheint ein Aktualisierungsdialogfeld fur den Trolling-Motor auf
vernetzten HDS-Gerdten. Der Aktualisierungsvorgang wird vom
HDS-Gerdt gestartet. Folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm, um die Xi5-Software zu aktualisieren.

Sicherer Betrieb mit Autopilot

A Warnung: Ein Autopilot ist eine nitzliche
Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS einen
menschlichen Navigator.
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Umschalten von der automatischen
Navigation in den Standby-Modus

Zum Wechseln vom Autopiloten zur Steuerung mit der
Fernbedienung oder dem FuBpedal stellen Sie beim Autopiloten
den Standby-Modus ein. Sie kénnen den Standby-Modus beim
Autopilot-Controller oder im Dialogfeld System Kontrolle
auswahlen.

Autopilot-Schnittstelle

Trolling Nav °329™ 4 1.0kn

1 Autopilot-Informationsleiste
2 Autopilot-Controller

Der Autopilot-Controller

Der Autopilot wird mit dem Autopilot-Controller gesteuert. Er
wird im Dialogfeld System Kontrolle aktiviert. Das Dialogfeld rufen
Sie mit der Einschalttaste auf.

Sie kdnnen die Position des Autopilot-Controllers auf der Seite
auswahlen. Siehe "Autopilot-Einstellungen” auf Seite 111.
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> Hinweis: Solange der Autopilot-Controller aktiv ist,
kénnen Sie das Bedienfeld im Hintergrund oder dessen
MenU nicht verwenden.

Der Autopilot-Controller kann auch als Bedienfeld auf einer
geteilten Seite eingerichtet werden. Verwenden Sie dafiir die
Funktion "Seite editieren”, und machen Sie den Autopilot-Controller
zur Favoritenseite. Weitere Informationen zu Favoritenseiten siehe
"Hinzufiigen neuer Favoritenseiten” auf Seite 33.

Die Autopilot-Informationsleiste

Die Autopilot-Informationsleiste wird angezeigt, wenn der
Autopilot-Modus ausgewdhlt wurde. Die Leiste enthalt
Informationen zum Autopilot-Modus und Navigationsdaten. Die
Leiste wird auf allen Seiten angezeigt, wenn sich der Autopilot in
einem aktiven Modus befindet. Sie kénnen im Dialogfeld "Autopilot-
Einstellungen" vorgeben, dass die Leiste ausgeblendet werden soll,
wenn der Autopilot im Standby ist. Siehe auch "Autopilot-Einstellungen”
auf Seite 111.

AP-Kontrolle des Trolling-M
\n rolle /sfﬁjo ufﬁ o;ors

-
\
\; !;L\l wahlen \é@e;Ahkun}tsmo@ /

Der, Autopllot schaltet vom Nawgatlonsmodus in den ausgewdhlten
Ankunftsmodus, wenn Ihr Schiff den Bestimmungsort erreicht. Der
Ankunftsmodus ist auf "Standby" voreingestellt. Bevor Sie einen
Navigationsmodus oder ein Wendemuster beginnen, sollten Sie
einen Ankunftsmodus passend zu Ihren Navigationsanforderungen
auswadhlen. Siehe "Ankunftsmodus” auf Seite 112.

v

Anker-Modus

Halt Ihr Schiff an der ausgewdhlten Position.

> Hinweis: Im Anker-Modus kann die Ausrichtung des Schiffes
durch Wind oder Strémungen beeinflusst werden.

Anker-Modus

Wegpunkt Wechselt in den Anker-Modus, wenn lhr Schiff an
einem ausgewahlten Wegpunkt eintrifft.
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Anker-Modus

Cursor Wechselt in den Anker-Modus, wenn Ihr Schiff
am Cursor-Punkt eintrifft.

Standort Wechselt an der jetzigen Position in den Anker-
Modus.

Modus "Kurs verriegelt"

Hiermit wird der aktuelle Steuerkurs des Schiffes gesperrt und
beibehalten. Den Kurs kénnen Sie mit den Pfeiltasten fiir nach links
und rechts im Autopilot Controller dndern. Fir geringe
Kurskorrekturen driicken Sie kurz auf die Taste fur nach links bzw.
nach rechts. Fur groBere Kursénderungen halten Sie die jeweilige
Taste gedruckt.

Standby-Modus
B Beendﬁt den Autopiloten, damit Sie das Schiff wieder mit der

\/\ errﬁaqlemngodérdgy/? alsteu Jkon@n
/\ 75t9ue/ung it W xﬁdemqlster W >

% 3 Steuert das Schiff in vordefinierten Wendemustern. Wenn Sie ein
poy o) Wendemuster auswahlen, erstellt das System tempordre
Wendepunkte fur die Wende. Der letzte Wendepunkt der Wende ist
der finale Wendepunkt. Wenn das Schiff den finalen Wendepunkt
erreicht, wechselt das Schiff in den Ankunftsmodus. Siehe
"Ankunftsmodus" auf Seite 112.

Einrichten eines Wendemusters

1. Wahlen Sie ein Wendemuster aus.

2. Geben Sie den gewtlinschten Wert bzw. die gewUlnschten Werte
in das Dialogfeld "Wendemuster" ein, oder verwenden Sie die
Voreinstellungen.

3. Wabhlen Sie die Wenderichtung aus.

> Hinweis: Wenn Sie einen Wenderadius mit einer
geringeren Genauigkeit als das GPS auswahlen, kann dies
zu einer unvollstandigen Navigation des Wendemusters
fahren.
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180°-Wende
Der vorgegebene Steuerkurs wird um 180° in die entgegengesetzte
Richtung geédndert.

Kreiswende
Steuert das Schiff in einem C-férmigen Muster.

@T
( mggrewng\a 1 O

~— Das Schiff dreht sich /e|nerSJp|ra|e rﬁ%meﬂlemerodergro@er
\ _werdenden Ra jus.—

(&

Spirale mit kleiner werdendem Radius Spirale mit grolSer werdendem Radius
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Zickzackmuster
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.

=

Eckige Wende
Das Schiff dreht sich automatisch um 90°, nachdem es eine
vorgegebene Strecke zurlickgelegt hat.

wﬂgge S-Wende
Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading).

—

Aufzeichnen und Konvertieren eines Trails in eine
Route

Die Schaltflache Aufzeichnen Weg dient zum Aufzeichnen und
Konvertieren eines Trails oder eines Trail-Abschnitts in eine Route.
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1. Waéhlen Sie an der gewiinschten Position Aufzeichnen Weg,
um mit der Aufzeichnung eines neuen Trails zu beginnen.

2. Wahlen Sie Speicher Route aus, um die Endposition der Route
auszuwahlen. Das Dialogfeld "Edit trail" (Editiere Trail) wird
angezeigt.

3. Wahlen Sie Erstelle Route aus. Das Dialogfeld "Editiere Route"
wird angezeigt.

4. Geben Sie die Routendetails ein, und speichern Sie sie.

Navigationsmodus

Im Nav-Modus kdnnen Sie das Schiff mit dem Autopiloten zur
Cursor-Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer
vordefinierten Route steuern. Die Positionsdaten vom GPS halten
das Schiff auf der Kurslinie hin zum Zielpunkt.

Wenn Sie die Navigation aus einer Anwendung heraus starten
(Karte, Steuerung, Radar usw.), werden Sie aufgefordert, den
Autopiloten im Nav-Modus einzuschalten.

Autopilot
S N P

Ve ( — \“\‘ \ @ Autopilot in Nav-Mode belassen?
( - \

L \ Ja Nein

N

v Siekdnnen den Nav-Modus auch nach Start der Navigation mit dem
Autopilot-Controller initiieren.

(8

Wenn Sie den Bestimmungsort erreichen, wechselt der Autopilot zu
dem von lhnen eingestellten Ankunftsmodus. Siehe "Autapilot-
Einstellungen” auf Seite 111.

Trolling-Motor-Drehzahlregelung

In den Navigationsmodi (Kurs verriegelt, Nav-Modus und Steuerung
mit Wendemustern) gibt es zwei Maglichkeiten, um die
Geschwindigkeit zu steuern:

Prop — Auswahlen der Zielumdrehungsrate der Schiffsschraube
(Leistung in Prozent), wird in der Autopilot-Informationsleiste
als "%" angezeigt.

Hdg lock 357 ™ /%, 50.0 %
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Cruise — Auswahlen der Zielgeschwindigkeit fir Gleitfahrten,
wird in der Autopilot-Informationsleiste als "km/h" oder "kn"
angezeigt.

Hdg lock 357 ™ /4 1.1 mph

et

> Hinweis: Mit "Cruise" stellen Sie die Zielgeschwindigkeit
fUr das Schiff ein. In der Autopilot-Informationsleiste wird
die hier eingestellte Geschwindigkeit fur Gleitfahrten
(und nicht Ihre tatsachliche Geschwindigkeit) angezeigt.

Anpassen der Geschwindigkeit

Sie kbnnen die Geschwindigkeit in den Dialogfeldern "Kurs
verriegelt" und "Navigation" durch Auswahlen der Schaltflachen
"Spd up" (+) (Schneller) und "Spd down" (-) (Langsamer) anpassen.
Oder verwenden Sie die Optionen Set Spd (Geschwindigkeit
einstellen) oder Set prop (Umdrehungsrate der Schraube
emste)en ), und geben Sie die gevvunschte Umdrehungsrate fur die

\Aytopllof:Elsstelluhger{ )

Einstellungen ®
A, System Karte Kompass Ausblenden v
Autopilot control location Boden Links v
@f Navigation
@ haiis verbergen AP Anzeige
Sonar Ankunftsmodus Standby

Anker-Punkt Einstellungen...
Radar

Autopilot

Treibstoff

Alarme

Einheiten
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Karte Kompass

Sie kdnnen auf dem Kartenfeld ein Kompass-Symbol um Ihr Boot
anzeigen lassen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert, wenn der
Cursor im Bedienfeld aktiv ist.

Position der AP-Kontrolle

Dient zur Einstellung der Position des Autopilot-Controllers im
Bedienfeld.

Automatisches Ausblenden der Autopilot-Leiste

Legt fest, ob die Autopilot-Informationsleiste gezeigt wird, wenn
sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Ankunftsmodus

Der Autopilot wechselt vom Navigationsmodus zum ausgewahlten
Ankunftsmodus, wenn Ihr Schiff den Bestimmungsort erreicht hat.

én Navi gatiofo@ngen auswahlen.

Ankunftsmo Beschreibung
dus

Standby Beendet den Autopiloten, damit Sie das Schiff
wieder mit der Fernbedienung oder dem Pedal
steuern kénnen.

Kurs verriegelt | Der aktuelle Steuerkurs des Schiffes wird gesperrt
und beibehalten.

Ankern Zum Ankern des Schiffes am derzeitigen
Bestimmungsort.

> Hinweis: Die Kursverriegelung sollten Sie nurim
offenen Wasser verwenden.
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Anker-Punkt Einstellungen

Ein Anker-Punkt kann als neuer Wegpunkt gespeichert, mit einem
bestehenden Wegpunkt ersetzt oder als aktuelle Koordinaten
gesetzt werden.

Anker-Punkte ®

Name Position

N 0°00.000'
MTGDO000 W 0°00.000'
N 0°00.000

MTGDO001 W 0°00.000'

MTGDO002 Anker-Punkt

MTGDO03 Name

MTGD000
MTGD004 Position
00!

MTGDO0O05

Speichern als Wegpunkt...
MTGDO006

Ersetze mit Wegpunkt...
MTGD007

Ersetze mit aktuellem Ort...

( Zeige
\ |

\ N\ \ Ve
— ) \ /[ . .
\ Anker-Punkte werden it deﬁw Xi5-T

- .

Bﬂng—!\/\otor. synchronisiert.
// . .

sein, werden diese in

| —=Saliten Anker-Punkte im Moto
der Anker-Punkt-Liste angezeigt.
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Radar

Das Radar-Panel kann als Vollbildansicht oder in Kombination mit
anderen Panels eingerichtet werden.

Das Radarbild kann auBerdem als Overlay im Kartenfeld
eingeblendet werden. Weitere Informationen finden Sie unter
"Karten-Overlay" auf Seite 41.

> Hinweis: FUr das Karten-Overlay sind Daten vom
Kurssensor erforderlich.

Radarfeld

060

N 25°14.627'

Cursor-Positionsfenster

Distanz-Ringe*

el ,’m,innA a
6 7 8
1 Orientierung
2 Bereich
3 Kurs-Linie*
4 Cursor
5 Kompass*
6
7
8

Range-Marker*
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* Optionale Radarsymbole

Uber das Men( "Radar" kénnen Sie Radarsymbole grundsatzlich auf
EIN oder AUS setzen. Wie einzelne Radarsymbole aktiviert bzw.
deaktiviert werden, wird im Abschnitt Radareinstellungsfeld
beschrieben.

Radar-Overlay

Sie kbnnen das Radarbild in die Karte einblenden (Overlay). Das
Radarbild ist einfacher zu interpretieren, wenn Sie die Radarziele mit
den kartographierten Objekten in Einklang bringen.

Wenn Sie die Option Radar-Overlay ausgewahlt haben, stehen
lhnen auch im MenU des Kartenfeldes die Grundfunktionen zur
Radarbedienung zur Verfigung.

Radarbetriebsmodi

Die Radarbetriebsmodi werden durch das HDS Gen3 gesteuert.
Folgende Modi stehen zur Verfigung:

_ ""””AUS:;/\\ IS

- \ - )
( Der Radarscanner i ta@sﬁcﬁaltet. EJ )
N _ N \\ S\ //’// {::"‘\
o ostndby
| —==DerRadarscannerist eingeschaltet aber aS'Rédar Ubermittelt keine

Signale.

Senden
Der Scanner ist eingeschaltet und sendet. Erkannte Ziele werden im
PPI (Position Plan Indicator, Positionsanzeige) des Radars angezeigt.

Radarbereich

Den Radarbereich stellen Sie mit den Zoom-Schaltflachen (+ oder -)
im Radarbild oder mit den Zoom-Tasten (+ oder -) ein.

Verwenden des Cursors in einem Radarfeld
Der Cursor wird standardmaf3ig im Radarfeld nicht angezeigt.

Wenn Sie den Cursor im Radarbild positionieren, wird das Fenster
mit der Cursor-Position aktiviert, und die Cursor-MenU-Optionen
werden angezeigt.
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Entfernen Sie den Cursor und die Cursor-Elemente aus dem Feld,
indem Sie die Schaltflaiche Clear Cursor (Cursor |[0schen)
auswahlen oder die X-Taste driicken.

Anpassen des Radarbildes

Einstelen Sie kdnnen das Radarbild ggf. verbessern, indem Sie die
Zuriick Radarempfindlichkeit einstellen und die Signale von zufélligen
Advancee Echos von See- und Wetterbedingungen filtern.

Sie kdnnen die Bildeinstellungen auch im MenU "Radar" anpassen.

Ansicht Y Ga i n

Sea clutter

) Die Einstellung "Gain" steuert die Empfindlichkeit des

Rain-Filter Radal’empféﬂgers.

0 L ) ) . s
Guard Zone! Bei einem hoheren Gain-Wert reagiert das Radar empfindlicher auf

Radarechos, sodass schwachere Ziele angezeigt werden kdnnen.
Wenn der Gain-Wert zu hoch eingestellt wird, kann das Bild viele
Hintergrund-Storechos aufweisen.

EBL/VRM

Standby
~ DieEinstellung "Gain uber ej anuellen und einen

' autem\Uschen Modu echseln ;Wschen manuellem und
\\\ ; automat\SChe\h Mo SverweFden ?1@ en ScNeberegler

Sea Clutter (Wellenreflexmn)

Mit der Funktion "Sea Clutter" (Wellenreflexion) werden die
Auswirkungen zufalliger Echos von Wellen oder rauer See nahe am
Schiff gefiltert.

Wenn Sie die Filterung des Wellenreflexes erhéhen, werden die
durch die Wellen verursachten Stérechos auf dem Bildschirm
reduziert.

Zusatzlich zum manuellen Modus, in dem Sie Einstellungen
anpassen konnen, enthalt das System vordefinierte Einstellungen
fur die Wellenreflexion im Hafen und auf See. Sie kdnnen die
Wellenreflexions-Modi tber das Mend auswahlen. Der
Wellenreflexwert kann nur im manuellen Modus angepasst werden.

Rain-Filter

Der Rain-Filter wird verwendet, um die Auswirkungen von Regen,
Schnee und anderen Wetterbedingungen auf dem Radarbild zu
minimieren.
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Einstellen

Zuriick

Advanced

Schwelle

30%

Ansicht

EBL/VRM

Guard Zone

Standby

\\\
\ Eme hobfe Ems‘ﬁellung umerdrbckt die St

Der Wert sollte nicht zu stark erhéht werden, weil anderenfalls echte
Ziele "herausgefiltert" werden kdnnten.

Erweiterte Radar-Optionen

Radar-Schwelle

Die Schwelle legt die erforderliche Mindestsignalstarke fir
Radarsignale fest. Schwachere Radarsignale werden herausgefiltert
und nicht dargestellt.

Standardwert: 30 %.

Ziel-VergrofB3erung

Die Ziel-Vergrol3erung setzt die Standard-Radarimpulslange aul3er
Kraft und bietet mit einer groBeren Impulslange groRRere Ziel-
Reflektionen.

- Unte;drucken von Radarstorungen

\Storungen ) konnenig durdyl?ad?mgnale won an?deren Radargerdten
entstehen d|e im g@cb{en Frequenz jemh ar\be|ten
S

drungen von anderen
R’cidargeraten T
Um schwache Ziele nicht zu verpassen, sollte die

Storunterdrickung auf einen niedrigen Wert eingestellt werden,
wenn keine Stérungen vorliegen.

STC-Kurve

(nur Broadband Radar™).

Mit STC (Sensitivity Time Control) kdnnen Sie die Sensibilitat des
Radarsignals in der Néhe Ihres Schiffes steuern. Damit wird die
Entfernung zum Radarobjekt kompensiert, sodass die
Radarergebnisse flr gleich groSe Objekte auf dem Radarbild auch in
derselben Grof3e angezeigt werden.
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Einstellen

Advanced
Ansicht
EBL/VRM

Guard Zone

Standby

118 |

Zuriick

Symbol.

Ziel-Trails
Aus

Farb-Palette
|

Orientierung
Steuerkurs oben

Position

Mitte

(
\

Optionen der Radaranzeige

Radarsymbole
Radarsymbole kdnnen Uber das Radareinstellungsfeld vollstdndig
aktiviert bzw. deaktiviert werden. Siehe Abbildung mit optionalen
Radarelementen.

Ziel-Trails

Sie kbnnen einstellen, wie lang die fir jedes Ziel im Radarfeld
dargestellten Trails sein sollen. Sie kdnnen die Ziel-Trails auch
ausstellen.

> Hinweis: "Echte Bewegung" wird bei der Verwendung
von Ziel-Trails empfohlen.

Entfernen von Ziel-Trails aus dem Feld

Wenn Ziel-Trails im Bedienfeld angezeigt werden, wird das Radar-
Menu umgrﬁe—epﬁa@ﬁffweﬁert it e d|e Ziel-Trails
vorube\gehénd au em/ﬁad#rfeld eﬁ‘{énen kénnen. Die Ziel-Trails

‘,\ . vverdenhach\gwmge Zeﬂt wie erem?blendet\bls Sie sie

Ve

de}*\ktwteren vv\e oben erlaute

Radarpalette

Sie konnen verschiedene Farben (Paletten) verwenden, um Details
in Ihrem Radarfeld abzubilden.

Radarausrichtung

Die Radarausrichtung wird in der oberen linken Ecke des
Radarfeldes als HU (Steuerkurs oben), NO (Nord oben) oder CU (Kurs
oben) angezeigt.

Steuerkurs oben
Dreht das Radarbild so, dass die aktuelle Fahrtrichtung im Radarbild
direkt nach oben zeigt.

Nord oben
Dreht das Radarbild so, dass Norden oben ist.
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Kurs oben
Dreht das Radarbild so, dass der aktuelle Navigationskurs direkt nach
oben zeigt.

Diese Option kann nur verwendet werden, wenn das System auf
einer aktiven Route navigiert. Andernfalls wird die Ausrichtung
"Steuerkurs oben" verwendet bis die Navigationsfunktion gestartet
wird.

Positionieren der Radarmitte

Sie kdnnen die PPI-Mitte (Plan Position Indicator) des Radars an
unterschiedliche Positionen im Radarfeld ziehen und auswahlen,
wie sich lhr Schiffssymbol im Radarbild bewegen soll.

Die Radarbewegung wird in der linken oberen Ecke des Radarfelds
als TM (True Motion) oder RM (Relative Motion) angezeigt.

Die Radarposition kann nur gedndert werden, wenn das Radar
Signale sendet.

Benutzerdefinierter Offset
(Versatz)

Mitte
Standardeinstellung. Die Radarmitte (PPI) befindet sich in der Mitte
des Radarbildschirms.

Vorausblick
Die Radarmitte (PPI) wird im Feld nach unten verschoben, um einen
maximalen Blick nach vorn zu ermdéglichen.

Offset (Versatz)
Hiermit kdnnen Sie die PPI-Mitte an eine beliebige Position im
Radarfeld verschieben.

1. Wahlen Sie die Option "Offset" (Versatz) im Mend aus.

2. Bewegen Sie den Cursor an die Stelle auf den Bildschirm, wo sie
die Radarmitte sein soll.

3. Bestdtigen Sie die Einstellung, indem Sie im MenU "Speichern
Offset" auswahlen.
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Einstellen

Advanced

Ansicht

EBL/VRM

Guard Zone

Standby

120 |

EBL/VRM 1

Einstellen...

Eingabe Offset...

Daten

EBL/VRM 2

Einstellen...

Eingabe Offset...

e

\\ EBL/VRMG vveroken staﬁdardmii&g afghend))on der Mitte des

EBL/VRM-Marker

Mit der elektronischen Peillinie (EBL) und dem variablen Messring
(VRM) kénnen Sie schnell die Distanzen und Peilungen zu allen
Schiffen und Landmassen im Radarfeld messen. Es kdnnen zwei
verschiedene EBL/VRMs auf dem Radarbild platziert werden.

120

15

=Schiffes positionieft. Allerdings istes moglich, den Referenzpunkt an
jede andere Position im Radarbild zu setzen.

Wenn Sie den Cursor positioniert haben, kbnnen Sie EBL/VRM
schnell ein- und ausschalten, indem Sie die entsprechenden Marker
in der Datenleiste auswahlen oder die Marker tber das MenU
deaktivieren.

Definieren eines EBL-/VRM-Markers

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Rufen Sie das Men( auf, wahlen Sie EBL/VRM und dann EBL/
VRM 1 oder EBL/VRM 2 aus.
- Der EBL/VRM-Marker wird jetzt auf dem Radarbild positioniert.

3. Wahlen Sie im Menu die Einstellungsoption aus, wenn Sie den
Marker neu positionieren mussen. Ziehen Sie dann den Marker
auf die neue Position auf dem Radarbild.

4. Wahlen Sie im MenU die Option "Speichern" aus, um lhre
Einstellungen zu sichern.
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Platzieren von EBL/VRM-Markern mithilfe des Cursors
1. Positionieren Sie den Cursor im Radarbild.
2. Aktivieren Sie das Mend.
3. Wahlen Sie einen der EBL/VRM-Marker aus.
- Die EBL-Linie und der VRM-Kreis werden entsprechend der
Cursor-Position positioniert.

Beriicksichtigen eines EBL-/VRM-Markers

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Rufen Sie das Men( auf, wahlen Sie EBL/VRM aus und
anschlieBend den Marker, dessen Offset (Versatz) Sie
bertcksichtigen wollen.

3. Wabhlen Sie die Option "Offset" (Versatz) aus.

4. Positionieren Sie den Cursor im Radarfeld, um die Offset-
Position (Versatzposition) festzulegen.

5. Wahlen Sie zum Speichern der Einstellungen die Mentoption
"Speichern" aus.

Sie konnen Uber das MenU die EBL-/VRM- M|tte auf die

) ”Schﬁsgosmon zuruckset/eﬁ L
|

in 'Guard Zo {lhe um lhr Schiff

Eine Guard Zone ist ein Bereich — entweder kreisférmig oder in
Form eines Kreisschnitts —, den Sie im Radarbild definieren. Wenn
der Alarm aktiviert ist, informiert er sie, wenn ein Radarziel in den
Bereich eintritt oder ihn verlasst.

Definieren einer Guard Zone

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Aktivieren Sie das MenU, wahlen Sie Guard Zonen und
anschlieBend eine der Zonen aus.

3. Wahlen Sie die gewlnschte Zonenform aus.

4, Wahlen Sie Einstellen aus, um den Bereich und die Tiefe fur die
Guard Zone anzupassen. Diese Werte kdnnen Gber das MenU
oder durch Ziehen im Radarfeld festgelegt werden.

5. Wahlen Sie zum Speichern der Einstellungen die Mentoption
"Speichern" aus.
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\\\ \Le\me|d n. //

\\/

Wenn Sie die Guard Zones positioniert haben, kénnen Sie sie Uber
den entsprechenden Abschnitt im Daten-Fenster aktivieren und
deaktivieren.

Alarm-Einstellungen

Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn ein Radarziel in die Guard Zone
eindringt. Sie kdnnen festlegen, ob der Alarm ausgeldst werden soll,
wenn das Ziel in die Zone eintritt oder sie verlasst.

Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit der Guard Zone kann so eingestellt werden,
dass Alarme fur kleine Ziele vermieden werden.

MARPA-Ziele

Wenn das System Uber einen Kurssensor verfugt, kann die MARPA-
Funktion (Mini Automatic Radar Plotting Aid) verwendet werden,
um bis zu zehn Radarziele nachzuverfolgen.

Sie kdnnen Alarme deﬁnieren die Sie im‘ormieren, wenn ein Ziel zu

m—ahgk/d
!\A\ARP*A\Trac mg |st n/ |cht| es H|| {1/ Kollisionen zu

\/

Hlnwe\s/Iﬂr MARPAWﬁ‘Wﬁe flr das Radar und
das HDS Gen3 erforderlich.

MARPA-Zielsymbole
Das System verwendet die nachfolgend aufgefiihrten Zielsymbole.

Symbol Beschreibung

-9 MARPA-Ziel wird empfangen. In der Regel sind
zehn vollstandige Rotationen des Scanners
erforderlich.

O Uberwachung von MARPA-Ziel (nicht in
Bewegung oder vor Anker).

Uberwachung von MARPA-Ziel mit
Verldngerungslinie in sicherer Entfernung
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Symbol Beschreibung

Gefahrliches MARPA-Ziel.
A Ein Ziel wird als geféhrlich eingestuft, wenn es in
die im Radarfeld definierte Guard Zone eindringt.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum keine
Signale empfangen werden, wird ein Ziel als

verloren eingestuft.
Das Zielsymbol zeigt die letzte gultige Position

des Ziels, bevor keine Daten mehr empfangen
wurden.

Ausgewadhltes MARPA-Ziel. Es wird durch
Platzieren des Cursors auf dem Zielsymbol
'b—| aktiviert.

L~ Das Ziel wird wieder als standardmalliges
Zielsymbol angezeigt, wenn der Cursor entfernt
wird.

019 Ieni

\

—1. Posﬁome\tﬁen Sie'dén Curs raufﬂi Z|e|7vn Radarbild.
PN 72 Wahfen S|e\m/Meﬂﬂ dle Option Ubernehme Ziele aus.
e 3. Wiederholen Sie den Vorgang, wenn Sie weitere Ziele verfolgen
mochten.

Ubernehme Ziel.

Nachdem Sie lhre Ziele festgelegt haben, kdnnen bis zu zehn
Antennen-Drehungen erforderlich sein, um ein Ziel zu erfassen und
zu verfolgen.

Abbrechen der Verfolgung von MARPA-Zielen

Wenn Ziele verfolgt werden, werden im Radarment Optionen zum
Abbrechen einzelner Ziele oder zum Beenden der Tracking-
Funktion angezeigt.

Brechen Sie die Verfolgung einzelner Ziele ab, indem Sie das Ziel
und dann im Mend die Option Lésche Ziel auswahlen.

Standby

Anzeigen von MARPA-Zielinformationen

Sie k&nnen sich genaue Informationen zu MARPA-Zielen anzeigen
lassen. Wahlen Sie das gewinschte Ziel aus und dann das Popup-
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w/erlorepﬁ \

Fenster fUr das Ziel. Alternativ wahlen Sie im Meni die Option Ziel-
Details aus.

MARPA Ziel-Details

ID: 6

Status: Beendet
Distanz (ft): -
Peilung (°M): 105

SOG (mph): 0.0

Relative speed (mph): 999

COG (°M): 187

Relative course (°M):

CPA (mi): 62.1

TCPA (hrs): -199860:53:20

MARPA-Alarmeinstellungen
Sie kénnen die folgenden MARPA-Alarme definieren:

M?XRP&ZieI\ Lé\%;%st, ob ein Alarry
MA \)A—Ziel‘verlorn )
i /L/e/gt fest, (Mf—/ﬁ(l\a%m’uégelést wird, wenn Sie
nicht Gber die zur Ausfiihrung von MARPA
erforderlichen Eingaben verfiigen (gultige GPS-
Position und an den Radarserver
angeschlossenen Kurssensor).

MARPA nicht
verflgbar

Sie kbnnen auch eine Schutzzone um lhr Schiff definieren. Wenn ein
Ziel in diese Zone gelangt, kann ein Alarm ausgeldst werden.
Weitere Informationen finden Sie bei den MARPA-Einstellungen
unter "Radar-Einstellungen" auf Seite 125.

Aufzeichnen von Radardaten

Sie kdnnen Radardaten aufzeichnen und die Datei im HDS Gen3
selbst oder auf einer microSD-Karte speichern, die Sie in den
Kartenleser des Gerédtes gesteckt haben.

In einer aufgezeichneten Radardatei kbnnen Ereignisse oder
Betriebsfehler dokumentiert werden. AuBerdem kénnen
aufgezeichnete Radardateien fUr den Simulator verwendet werden.
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Radareinstellungen

Einstellungen

‘\ System Nord-Anzeige

Distanz Ringe
@}f Navigation

Range-Marker
@ rarte Kompass

= Sonar Peilungen

MARPA
Radar

Installation...
Autopilot
Treibstoff

Alarme

Einheiten

— Rada ymboleﬁ
‘;; Im Ment kSnnen Sie in \e/{em‘Schrlt feﬁtlegeo, welche
S Radareleﬁmente eln—\QdErausgeschal erdeg sollen. Siehe
‘ Ra}darfeld Abblkjung [_WN

Peilungen

Hiermit wahlen Sie aus, ob die Radarpeilung mit Bezug auf die
magnetische Nordrichtung (°T/°M) oder auf Ihren relativen Kurs (°R)
gemessen werden soll.

MARPA-Einstellungen
Sie konnen die Lange des MARPA-Trails definieren, um die
Bewegung des Ziels leichter verfolgen zu kénnen.

Sie kénnen einen Kreis um Ihr Schiff einfigen, um den
Gefahrenbereich zu markieren. Der Radius des Kreises entspricht
dem nachsten Punkt der Anndhrung, wie im Dialog "Gefahrliches
Fahrzeug" festgelegt. Siehe "Definition gefihrlicher Schiffe" auf Seite 135. Es
wird ein Alarm ausgeldst, wenn ein Schiff in Thre Sicherheitszone
fahrt.
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Karte Kompass B

Sonar Peilungen oT/oM v

Radar MARPA Aufzeichn.-Dauer 3 Min

Installation... Sicherheitsring

Autopilot

Installation
Flr die Radarinstallation wird die Option verwendet, die im
separaten Installationshandbuch zum HDS Gen3 beschrieben ist.
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AlS

Wenn ein AlS-fahiger NAIS400, ein AI50 oder ein NMEA 2000 UKW-
Gerat mit dem Netzwerk verbunden ist, konnen alle von diesen
Gerédten erkannten Ziele angezeigt und verfolgt werden. Sie kdnnen
auBerdem Meldungen und Positionen von Schiffen sehen, die
innerhalb der Reichweite DSC-Ubertragungen vornehmen.

AlS-Ziele konnen als Overlay auf Kartenbildern eingeblendet
werden. Diese Funktion ist fUr die sichere Navigation und zur
Kollisionsvermeidung wichtig. Sie kdnnen Alarme definieren, die Sie
informieren, wenn ein AlS-Ziel zu nahe kommt oder das Ziel
verloren geht.

AlS-Zielsymbole

Das System verwendet die nachfolgend aufgefihrten AlS-
Zielsymbole:

Symbol Beschreibung
J Schlafendes AlS-Ziel (nicht in Bewegung oder vor
Anker)

Sich bewegendes und sicheres AlS-Ziel mit
Kursverldngerungslinie
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Symbol Beschreibung

Gefahrliches AlS-Ziel, dargestellt mit fett
formatierter Linie

Ein Ziel wird aufgrund der Bereichseinstellungen
fur CPA und TCPA als gefahrlich
eingestuft."Definition geféhrlicher Schiffe” auf Seite 135

{% Verlorenes AlS-Ziel.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum keine
Signale empfangen werden, wird ein Ziel als
verloren eingestuft.
Das Zielsymbol zeigt die letzte gultige Position
des Ziels, bevor keine Daten mehr empfangen
wurden.

Ausgewahltes AlS-Ziel, aktiviert durch Auswahlen
r eines Zielsymbols.
|

Das Ziel wird wieder als das voreingestellte
Zielsymbol angezeigt, wenn der Cursor entfernt
wird.

uche‘ n nach AlS-O jekﬁez
Option Finde im To 5% nach AlS-Zielen

suchen.

In Kartenfeldern kdnnen Sie mithilfe der Mentoption Finde nach
AlS-Zielen suchen. Wenn der Cursor aktiv ist, sucht das System nach
Schiffen in der Nahe der Cursorposition. Ist der Cursor nicht aktiv,
sucht das System nach Schiffen in der Néhe Ihres Schiffes.

Finde Vom Schiff ®

Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie
suchen méchten

Wegpunkte Karten Objekte
Routen Schiffe
Wege Koordinaten

Treibstoff
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Anzeigen von Informationen zu einzelnen

AlS-Zielen

Wenn Sie ein AlS-Ziel im Karten- oder Radarfeld auswéhlen, andert
sich das Symbol in das Zielsymbol "Ausgewahlt’, und der Name des

Schiffes wird angezeigt.

Sie kdnnen detaillierte Informationen fur ein Ziel anzeigen, indem
Sie diese im AlS-Popup-Fenster oder im Menu auswahlen, wenn das

Ziel ausgewahlt ist.

AIS Schiffsdaten

SIM VESSEL D (MMSI: 123456789)

Rufzeichen: XYZ1111
IMO: 1234

AIS Klasse: A
Schiffs-Type: Unbekannt
Lange (ft): 40.0
Breite (ft): 20.0

Bearing (°M): 283
Distanz (mi): 4833
CPA (mi): 4339
TCPA (hrs):

AIS | HDS Gen3 Betriebsanleitung

Status:
Nav-Status:
Tiefgang (ft):
Lange (Grad):
Breite (Grad):
Genauigkeit:

Hi
Bestimmungsort:
ETA:

Safe

Segelnd

3.0

N 25°45.900'
W 80°06.251"
Schnell (10m)
0.0

18.4

086

086
AUCKLAND
11/04/2008 9:30 am
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AlS-Informationen in Radarfeldern

Die Radardatenleiste enthélt Informationen Uber bis zu 3 AlS-Ziele.

SIM__VES"' Die Ziele werden mit dem nachsten Ziel an erster Stelle
Gefahrlich nacheinander aufgefiihrt. Der Zielstatus wird durch eine
18.4 Farbmarkierung angezeigt.
096
3_50‘;_50 Rufen eines AIS-Schiffes
0'27' Wenn das System Uber ein UKW-Funkgerat mit DSC (Digital Select
: Calling) fur Rufe per NMEA2000 verfugt, kdnnen Sie mit dem HDS
279 Gen3 einen DSC-Ruf an andere Schiffe initiieren.

Die Rufoption ist im Dialogfeld AIS Schiffsdaten sowie im
Dialogfeld Schiffsstatus verfliigbar, die im Bedienfeld Werkzeuge
aktiviert werden.

Im Dialogfeld Call (Ruf) kénnen Sie den Kanal wechseln oder den
“Ruf abbrechen. Das Dialogfeld Call (Ruf) vvlrd geschlossen wenn

. @e bmdyng he(gestell 'STW EJ

-~
\\\ call
\ A

@ Mochten Sie einen Ruf auf Kanal 72 an 311317000 auslosen?

Call Kanalwechsel Beenden

AIS SART

Wenn ein AlS SART (Search and Rescue Beacon/Such- und
Rettungsfunkbake) aktiviert ist, beginnt das Gerat mit der
Ubertragung der Positions- und Identifizierungsdaten. Diese Daten
werden von lhrem AlS-Gerdt empfangen.

Ist Ihr AIS-Empfanger nicht mit AlS SART kompatibel, so interpretiert
er die empfangenen AlS SART-Daten als ein Signal von einem
standardmafigen AlS-Sender. Auf der Karte wird ein Symbol
platziert, bei dem es sich jedoch um ein AlS-Schiffssymbol handelt.

Ist Ihr AIS-Empfanger mit AIS SART kompatibel, passiert nach dem
Empfang der AlS SART-Daten Folgendes:
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Auf der Karte wird ein AIS SART-Symbol an der Position platziert,
die vom AIS SART empfangen wurde.
Es wird eine Alarmmeldung angezeigt.
Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

> Hinweis: Das Symbol leuchtet griin, wenn es sich bei den
empfangenen AIS SART-Daten um eine Testmeldung und
nicht um eine aktive Meldung handelt.

AIS SART-Alarmmeldung

Wenn von einer AlS SART Daten empfangen werden, wird eine
Alarmmeldung angezeigt. Diese Meldung beinhaltet die einmalige
MMSI-Nummer der AIS SART, die jeweilige Position und die Distanz
und Peilung ausgehend von Ihrem Schiff.

Mann uber Bord

AIS SART aktiviert

\ MMSI: 512030087
IR L inge (Grad): S 36°31.799'

Breite (Grad): E 174°29.089'
Peilung (°M): 286
Distanz (mi): 23.9

Ignorieren Speichern Wpt Aktiviere MOB

Sie haben drei Optionen:
1. Ignorieren
- Das akustische Alarmsignal wird ausgeschaltet, und die
Meldung wird geschlossen. Der Alarm wird nicht erneut
angezeigt.
2. Speichern Wpt
- Der Wegpunkt wird in Ihrer Wegpunktliste gespeichert. Der
Name eines solchen Wegpunktes wird mit dem Prafix MOB
AlS SART versehen, gefolgt von der eindeutigen MMSI-
Nummer der SART. Beispiel: MOB AIS SART — 12345678.
3. Aktivieren MOB
- Das Display schaltet auf ein vergroBertes Kartenfeld um, bei
dem sich die AIS SART-Position in der Mitte befindet.
- Das System erstellt eine aktive Route zur AIS SART-Position.
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Wenn von einer AlS SART Daten empfangen werden, wird eine
Alarmmeldung angezeigt. Diese Meldung beinhaltet die einmalige
MMSI-Nummer der AIS SART, die jeweilige Position und die Distanz
und Peilung ausgehend von Ihrem Schiff.

Wenn Sie im Kartenfeld das AIS SART-Symbol auswahlen, werden
die AIS MOB-Informationen angezeigt.

> Hinweis: Ist die MOB-Funktion bereits aktiviert, wird sie
beendet und durch die neue Route zur AlS SART-Position
ersetzt!

> Hinweis: Wenn Sie den Alarm ignorieren, bleibt das AIS

SART-Symbol weiterhin auf Ihrer Karte sichtbar und die AIS
SART bleibt in der Schiffsliste erhalten.

> Hinweis: Wird vom AIS keine SART-Meldung mehr
empfangen, wird der AIS SART-Alarm nach Eingang des
letzten Signals noch fur die Dauer von 10 Minuten in der
Schiffsliste angezeigt.

_Sch dfsalatmg

w:;/ Sie korﬁ“len rehrefe Alan/Ke déﬁmer{tﬁm beﬁachnchﬂgt Zu
‘,\ - vverden\wenhem ZielVordefinierte |cﬁsgr¢nzen unterschreitet
_ o@er em/zuvor&rmmeites Z|e|rver|or Zeht /

Ve

Aktiv  Historie | Einstellungen

¥ Spannungen Aus
» Fehlende Daten Aus
o Wetter
+ Boote

Gefahrliches Fahrzeug

AIS Ziel verloren

Vessel message

MARPA Ziel verloren

MARPA nicht verfiigbar

» Autopilot
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Alarm-ID Beschreibung

Einstellungen

@ Radar
@ Autopilot
iﬂ Treibstoff

Alarme

'i"" Einheiten

() Wireless

i% Network
g Schiffe

s Simulator

Gefahrliches Legt fest, ob ein Alarm aktiviert werden soll,
Fahrzeug wenn ein Schiff in die vordefinierte CPA oder
TCPA eindringt. Siehe "Definition gefihrlicher Schiffe" auf
Seite 135.
AlS Ziel Legt den Bereich fiir verlorene Schiffe fest. Wenn
verloren ein Schiff verloren geht, wird ein Alarm ausgel®st.
- Hinweis: Mit dem Kontrollkdstchen wird
festgelegt, ob das Alarmdialogfeld angezeigt
wird und die Sirene angeht. Die CPA- und
TCPA-Zone legen fest, wann ein Schiff
gefahrlich ist. Dabei spielt es keine Rolle, ob
der Alarm ein- oder abgeschaltet wurde.
Vessel Legt fest, ob ein Alarm ausgeldst werden soll,
message wenn eine Meldung von einem AIS-Ziel
(Schiffsmeldun | empfangen wird.
9)
—— .
< - ' N\ L" E \
Y, - /
Schlff\sel(\ste\unge D =
0 )

MMSI...
Icon Filters...
Kurs-Verlangerung 2 Min

Geférliches Fahrzeug...
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MMSI-Nummer lhres Schiffes

Sie mussen Ihre MMSI-Nummer (Maritime Mobile Service Identity) in
das System eingeben, um adressierte Meldungen von AlS- oder
DSC-Schiffen zu erhalten.

Aulerdem sollte die MMSI-Nummer eingegeben werden, um zu
vermeiden, dass Ihr eigenes Schiff als AlS-Ziel auf der Karte
angezeigt wird.

> Hinweis: Die Schiffsmeldungsoption in den
Alarmeinstellungen muss aktiviert werden, wenn MMSI-
Meldungen angezeigt werden sollen.

Symbolfilter

StandardmaBig werden alle Ziele im Bedienfeld angezeigt, wenn ein
AlS-Gerdt mit dem System verbunden ist.

Sie konnen festlegen, dass keine Ziele angezeigt werden oder dass
die Symbole aufgrund von Sicherheitseinstellungen, Distanz und
Schiffsgeschwindigkeit gefiltert werden.
—\ —

N No— -

Icon Filters

~
N

/’ Aus Alle ausblenden

[ Aus  Sichere ausblenden

Ausblenden entfernter als: 2 miles

Ausblenden langsamer asl: 2 mph

Speichern L6schen

Kurs-Verldangerungslinien

Sie kdnnen die Lange der COG-Verldngerungslinien (Kurs Gber

[ S— Grund) fur andere AlS-Schiffe einstellen. Die Lange der
Verldngerungslinien wird entweder als feste Distanz oder zur
Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in einem
ausgewahlten Zeitraum zurtcklegt. Wenn "Aus" ausgewahlt ist,
werden keine COG-Verldngerungslinien fir das Schiff angezeigt.
Weitere Informationen zu Verlangerungslinien fir Ihr Schiff finden
Sie bei den Schiffsverlangerungslinien bei den "Karten-Einstellungen” auf
Seite 49.
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Definition gefahrlicher Schiffe

Sie kdnnen eine unsichtbare Schutzzone um Ihr Schiff definieren.
Wenn ein Ziel diese Distanz unterschreitet, andert sich das Symbol
in das Zielsymbol "Gefahrlich". Ein Alarm wird ausgelost, sofern er in
den Alarm-Einstellungen aktiviert ist.

Gefarliches Fahrzeug ®

Fahrzeuge werden als gefahrlich betrachtet wenn die groBte
Annaherung in der spezifizierten Zeit die folgende Distanz
unterschreitet.

GroBte Annaherung CPA (ft)

Zeit zur groBten Annaherung (Min:Sek)

Speichern Beenden
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Audio

Wenn ein SonicHub-Server oder ein FUSION-Entertainmentsystem
far Schiffe mit dem NMEA2000-Netzwerk verbunden ist, konnen Sie
das Audiosystem auf Ihrem Schiff mit dem HDS Gen3 steuern und
anpassen.

Bei Anschluss an ein WM-3-Satellitenmodul mit aktivem
Abonnement kdnnen Sie SiriusXM-Produkte in Thr System
einbinden. Sie kdnnen ein SiriusXM-Radio auch tber ein FUSION-
System verbinden. Der Sirius Audio- und Wetterdienst (Sirius Audio
and Weather Service) deckt die Binnengewésser der USA sowie die
nordamerikanischen Kustenbereiche zum Atlantik und Pazifik, den
Golf von Mexiko und die Karibische See ab. Die empfangenen
SiriusXM-Produkte hdngen von Ihrem Abonnement ab. Weitere
Informationen finden Sie unter www.siriusXM.com.

Bevor Sie Ihre Audio-Anlage verwenden kénnen, mussen Sie sie
gemall dem mitgelieferten HDS Gen3-Installationshandbuch und
den Dokumentationen im Lieferumfang des Audio-Gerates

anschlieBen.
P /

e \Aktn\ue\ren chr;A/udm ) \

———Ein-mit dem NMEA2000-Netzwerkverbtndenes kompatibles Audio-
Routen Geradt sollte automatisch durch das System ermittelt werden. Ist dies
- nicht der Fall, aktivieren Sie die Funktion im Dialogfeld Weitere
B Einstellungen.

Trails

%

Einstellungen
‘\ System

BR Navigation

Gezeiten

@

Alarme

o

Einstellungen

Weitere Einstellungen

Karte
Kontrol
Simula
Sonar

Radar Struktur

Autopilot Radar

Treibstoff Audio server

Audio-Server Si

@
®
®
B
@

Alarme

CZone
Einheiten

Autopilot

Zeit-Zonen
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DI

Audio-Server

Wenn ein SonicHub-System und ein FUSION-System mit dem
gleichen Netzwerk verbunden sind, muss eines der Gerate als
Audioserver ausgewahlt werden. Wenn nur eines der Gerdte
vorhanden ist, wird es automatisch als Audio-Server ausgewahlt.

Quelle

iPod " Zuriick

Kontrolle SONIC-HUB

IPod-Menii MS-205

Leistung
Optiopen

Stum|

Mixer

_

Die Medienleiste

Wenn der Ton eingeschaltet ist, wird die Medienleiste auf allen
Seiten im unteren Bildbereich angezeigt. Die in der Medienleiste
gezeigten Informationen hdngen von der aktiven Audioquelle ab.
Wahlen Sie die Medienleiste aus, um die Anwendungsmenis mit
Audiomens zu ersetzen.

0.69 85 OM S < Vi e R
1— ¥ USB Away From The Sun (Acoustic) (Bonus Track) -0:52 ¢ =
Medienleiste
Audioquelle

Track-, Datei- oder Senderinformationen
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4 Wiederholen —wird nur gezeigt, wenn die Wiederholen-
Funktion eingeschaltet ist.

5 Mischen — wird nur gezeigt, wenn die Shuffle-Funktion
eingeschaltet ist.

6 Lautstarke

Einrichten des Audiosystems

Auswahlen der Audioquelle

e Um zwischen den verfigbaren Audioguellen zu wechseln,
o i verwenden Sie das Audiomen.
= o > Hinweis: Die Mic-Quelle wihlt eine Eingangsspannung fir
FM den Hochspannungsbereich aus, die hnen die Verbreitung
von Megafonmeldungen Uber das Audiosystem
ermoglicht.
S N

C U N ) Y

Lautstirke \ ‘/ | L/‘ )

N\ \ // N TN

— ) \ J// \

M}\§tglV-Laut&\téi/[ke?egerldng E/ -
“StandardméBig wird die Lautstérke aller Lautsprecherzonen

angepasst, wenn Sie die Master-Lautstarke einstellen.

Optionen

Stummschall

Audiosteuerungen

Die Wiedergabe steuern Sie Uber das Menu. Die MenU-Optionen
hdangen von dem aktiven Audiogerat ab.
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Lautstarke

Zuriick

Quelle

FM

Kontrolle

Suchen +

Suchen -

Optionen

Stummschalf

Tune-

Gerate-Liste

Mit den Optionen im Gerate-Menii oder der Gerate-Liste konnen
Sie auf das MenU oder die Dateistruktur der Quelle zugreifen, um so

_——Tracks \us,;{,twéhlen,,ﬁa@i;pie/gﬁjr eine USB-Gerate-Liste:
( Q) C N N N ~N

N\ | )

Gerate Liste ®
UsB 4 Elemente gefunden
Black dog.mp3

Misty mountain hop.mp3

Since I've been loving you.mp3

Kontrolle The ocean.mp3

Gerate Liste

Zuriick Quelle

Audio | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 139



Lautstarke

5

Quelle

iPod

Kontrolle

IPod-Menii
Leistung

Optionen

Stum

140 |

Zuriick

Audio server

SONIC-HUB

Mischen

Tracks

Audio-Optionen

Mit der Meni-Option Optionen kdnnen Sie Tracks oder Alben
wiederholt oder im Shuffle-Modus wiedergeben und den Mischer
aufrufen. Die Optionen hangen von dem aktiven Audiogerét ab.

Audiomischer
So verwenden Sie den Mischer:

Stellen Sie die Balance, die Lautstarke und die maximale
Lautstarke fUr jede Zone einzeln ein.
Stellen Sie den Bass und die Hohen sowie die Balance zwischen
den Zonen ein.
Stellen Sie die einzelnen Lautsprecherzonen mit der
Hauptbedienung ein.
Die Mischeroptionen hangen von dem aktivierten Audiogerét ab.
Das folgende Beispiel zeigt eine Mischeroption fur eine USB-Quelle

fur alle Zonen:
—\ <

Lauts
5

Quelle

USB 3 Zuriick

Audios

SONIC-H Zuriick

Zone 1

Zuriick

Kontrolle
Bass

0

Middle

Zone 2

Alle Zonen

Mischen Hohen

Tracks

Leistung

Optionen

Stun: 1

AUX-Quellen

AUX und AUX 2 (mit der Beschriftung AUX und SAT IN am
SonicHub) kénnen fur Sirius Radio und externe Audio-Gerate mit
RCA-Anschlussen verwendet werden. Die Wiedergabe von Sirius
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AN

Radio I&sst sich steuern, wenn ein Lowrance Wettermodul an der
SAT IN-Buchse angeschlossen ist. Fir andere AUX-Quellen ist nur
die Lautstarkeregelung maglich.

Trennen von Sirius von der AUX-Quelle

Wenn Sie den Empfang von Sirius-Radio auf Ihrem FUSION-Radio
oder -Server einstellen, wird die AUX-Quelle mit dem Sirius-Feed
verknUpft.Sirius wird dann in der Quellenliste angezeigt, wenn der
FUSION-Server aktiv ist.

Um die AUX-Quelle fur ein anderes Gerat zu verwenden, muss Sirius
von der AUX-Quelle getrennt werden.

> Hinweis: Zum Verwenden von SiriusXM muss ein

optionaler SiriusXM-Empfanger mit dem FUSION-Server
verbunden sein.

Radio

AuswahLdesimpfangsberelcth

Bevor §Te FM- oder

‘S/e{wdu%gen rLdn undem UKW-Radio
‘ anschheTEen kénnen, mﬁssen
\ Ihrjen Standort éusvvahien

Ve

Lautstarke

5

Quelle
FM

Kontrolle

Optionen

Stun

Tle deTTtlgemEmpfangsberelch far

Zuriick

Zuriick
Audio server
SONIC-H
USA

Europe

Japan

Favoriten... Australasia

Save as favol

Tuner region)

USA

Mixer
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Favoriten,

Save as favorite

Tuner refien
A h

142 |

e
f\
\

Radio-Favoriten

Wenn Sie einen Sender eingestellt haben, kdnnen Sie ihn zu lhrer
Favoritenliste hinzufligen. Die bevorzugten Kanale kdnnen Sie im
Dialogfeld "Favoriten" anzeigen, auswahlen und I6schen.

FM stations - Favorites

91.65
91.70
91.75
91.80

91.85

Entfernen

Verwenden von Sirius-Radio (nur Nordamerika)

Lﬁteaerﬁanahﬁ%
Die Liste derRadios nd fuhr alle vgggbaren Sirius-Kanale auf,

unabhaﬁg@ ékavon b/S|e dafur ein F?rmem\ent besitzen.
‘ /
“Favoritenliste —

Sie kdnnen aus der Liste der Kandle eine Favoritenliste Ihrer
bevorzugten Sirius-Kandle zusammenstellen. Nicht abonnierte
Kanale kdnnen nicht hinzugefugt werden.

Sperren von Kandlen

Sie kdnnen ausgewdhlte Sirius-Kandle sperren. Zum Sperren und
Entsperren der Kandle muss ein vierstelliger Code eingegeben
werden.

DVD-Wiedergabe

Auf Gerdten mit einem separat erhaltlichem Video-Adapterkabel
(000-11010-001) kdnnen Sie DVDs wiedergeben.
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Wiedergabe von DVDs
et 1. Legen Sie eine DVD in das Gerét ein.
o 2 2. Offnen Sie die Startseite, und wihlen Sie die Video-Seite aus.
DVD 3. Aktivieren Sie das Audiofeld, und wahlen Sie im MenU DVD als
Kontrolle Quelle aus.
e 4. Wahlen Sie die MenU-Option Kontrolle aus.
5. Die Wiedergabe steuern Sie tber das Mend.

Skip+

Zuriick

Leistung

Schnell vorw.

Optionen

Stummschall

|

\ ] /’J \_/
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SiriusXM Wetter

Wenn am Gerdt ein Navico Wettermodul angeschlossen ist, kdnnen
Sie die Audio- und Wetteranwendungen "Sirius Audio" und "Sirius
Marine Weather Service" fur lhr System abonnieren und verwenden
(nur Nordamerika).

"Sirius Audio" und "Weather Service" decken die Binnengewasser
der USA sowie die nordamerikanischen Kistenbereiche zum
Atlantik und Pazifik, den Golf von Mexiko und die Karibische See ab.

Die empfangenen Audio- und Wetterprodukte hangen von lhrem
ausgewdhlten Abonnement ab. Weitere Informationen erhalten Sie
unter www.siriusxm.com/marineweather.

Sirius-Statusfeld

Wenn das Wettermodul an das System angeschlossen ist, haben Sie
Zugriff auf das Sirius-Statusfeld.

Das Statusfeld zeigt die Signalstarke als 1/3 (schwach), 2/3 (gut)
oder 3/3 (bevorzugt) an. Dort werden auch der Antennenstatus, das

'f"Serwcé LevejruﬁaLdteﬁlekfr@msche Seﬁeﬂnummer des
( Wetter?ﬂod uls angs elg,] | | )
\ —

Einstellungen
@ Radar s

Autopilot Gerate-Name
] Auto Konfig

Treibstoff

Datenquellen...
Alarme

Dampfe...
Einheiten Gerételiste
Wireless Diagnose

Sirius status
Network
NMEA2000

Schiffe NMEA0183

Simulator
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Sirius-Wetteranzeige

Die Sirius-Wetterfunktion kann als Overlay in Ihrem Kartenfeld
eingeblendet werden.

Wenn die Overlay-Option "Wetter" ausgewahlt ist, sind im
Kartenmend zusatzliche Wetter-Optionen verflgbar.

Symbol fiir die 6rtliche Vorhersage

Vorhersage durch Windfahnen
Sturmsymbol

SST-Farbleiste
SST-Farbschattierung

N 1 A W N

Mit dem Sirius-Wetter-Optionsmeni wahlen Sie die anzuzeigenden
Wettersymbole fiir das Display und deren Darstellung auf der Karte
aus.

Windfahnen

Die Drehung der Windfahnen zeigt die relative Windrichtung an,
wobei das Ende der Windfahne die Richtung zeigt, aus der der Wind
kommit. In der folgenden Abbildung bldst der Wind aus
Nordwesten.
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Die Windgeschwindigkeit wird durch eine Kombination von grof3en
und geringen Windstarken am Ende der Windfahne angezeigt.

Null Knoten/Unbestimmte Wind-Richtung

Kurze Fahne =5 Knoten

Pfeil-Fahne = 50 Knoten

©
/\O Lange Fahne = 10 Knoten

Wird eine Kombination von 5- und 10-Knoten-Windstdrken an einer
Windfahne angezeigt, missen diese addiert werden, um die
Gesamtwindgeschwindigkeit zu erhalten. Im nachstehenden
Beispiel werden mit 3 x grof8e Windstarke + 1 x geringe Windstarke
= 35 Knoten angezeigt, und 60 Knoten werden mit 1 x Pfeil-
Wmds/arke +1x groBe Wmdstarke angeze|gt

) j Q\b\é ] U 7\0

o Wmdgesch Wmdlgke/t 35 Knoten Wmdgesch windigkeit: 60 Knoten

Anzeigen von Wetter-Details

Wenn die Popup-Option eingeschaltet ist, kdnnen Sie ein
Wettersymbol auswahlen, um die Art der Beobachtung anzuzeigen.
Wenn Sie das Popup-Fenster auswahlen, werden ausfihrliche
Informationen zur Beobachtung angezeigt. Sie kbnnen auch Gber
das MenU detaillierte Informationen anzeigen, wenn das
Wettersymbol ausgewahlt ist.
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Sirius-Ansichtsoptionen

Niederschlag

T Farbschattierungen werden verwendet, um Art und Intensitat von
Zuriick Niederschldgen anzuzeigen. Die dunkelste Farbe steht fir die

Ansicht starkste Intensitat.

Niederschlag

Symbole
ST coloured Niederschlagsart ‘ Farbcode
Marine-Zonel
cor o Regen Von Hellgrin (leichter Regen) Uber Gelb,
Tropische Orange bis Dunkelrot (starker Regen)
Meldungen
Schnee Blau
Einstellen
Gemischt Pink

Animieren

Transparenz

8 — Temperatur der Wasseroberflidche (SST)

( Sie. ko\den\dle Tempe\a rdqr WassEberﬂaghe als Farbverlauf
. oderText -anzeigen }%sgen

\ W@nn dié Farbé\odleruhg aus evvahl urde/vwrd die SST-Farbleiste

V" auf der linken Seite des Displays angezeigt.

Sie geben vor, wie die Farbcodierung fiir die Temperaturerkennung
der Wasseroberflache verwendet werden soll. Siehe "Anpassen der
Farbcodierungen" auf Seite 149.

Wellenanzeige

Es werden Farben verwendet, um die vorhergesagte Wellenhéhe
anzuzeigen. Dunkelrot steht fir die hochsten Wellen und blau fur
die flachsten Wellen.

Sie konnen definieren, wie die Wellenhdéhe anhand der Farbcodes
identifiziert wird. Siehe "Anpassen der Farbcodierungen™ auf Seite 149.
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Wettersymbole

Es stehen verschiedene Wettersymbole zur Anzeige aktueller oder
vorhergesagter Wetterbedingungen zur Verfigung. Sie kdnnen ein
Symbol auswahlen, um detaillierte Wetterdaten anzuzeigen.

Symbol Beschreibung

Ortliche Vorhersage

Oberflachen Beobachtung

§§§ Verfolgen von Tropenstirmen; vergangen
(grau) — aktuell (rot) — zukUnftig (gelb)

666 Verfolgen von Hurrikans (Kategorie 1-5);
vergangen (grau) — aktuell (rot) — zukUnftig (gelb)

Verfolgen von Tropenwetterlagen/
LLL Tiefdruckgebieten; vergangen (grau) — aktuell
(rot) — zukunftig (gelb)

K/ - "w {ru@—?geq\wschatt@ ’\
@ s
\ E/A | kage von %ﬁw%%eb%e{en und Warnsignal

I Standort des Seewetterbereichs

)
N
=

-

Marine-Zonen

Der Sirius™-Service beinhaltet den Zugriff auf Wetterberichte aus
allen Marine-Zonen der USA mit Ausnahme von Hochseegebieten.

Sie kbnnen das System so einrichten, dass die Vorhersage fur eine
bestimmte Region eingelesen wird.

Wéhlen Sie die markierte Zone aus, und bestatigen Sie lhre Auswahl
Uber das Mend.
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Zuriick

Ansicht

Symbole

Marine-Zonel

Tropische
Meldungen

Einstellen

Animieren

Transparenz

8

Zuriick
Warm SST
27°C

Cool SST

4°C

Max. Wellenhche
10ft

Min. Wellenhohe

Oft

~aktiviert Habeﬁﬁufg nd dles‘er Daten

Tropische Meldungen

Sie kénnen tropische Meldungen lesen, einschlieSlich
Informationen zu den tropischen Wetterbedingungen. Diese
Meldungen sind fiir den gesamten Atlantik und fir den Ostpazifik
verflgbar.

Anpassen der Farbcodierungen

Sie kénnen die Farbcodierung fiir den Temperaturbereich der
Wasseroberflache und die Wellenhdhe festlegen.

Die Temperatur Uber den warmen und unter den kihlen Werten
wird mit zunehmend dunkleren Rot- bzw. Blautdnen angezeigt.

Wellen Gber dem Hochstwert werden in zunehmend dunkleren
Rottdnen angezeigt. Wellen unter dem Mindestwert haben keine
Farbcodierung.

Amnglwi@?r s-W

Das HDS.Gen3 zeic pdle Wetterin

ergrafiken

ationen auf, die Sie
1g&j)rmenSie eine animierte
GJéﬁkvon Wett bedlngun angenheit und in der
Zukunft erstellen. Der Umfang der verfigbaren Informationen im
System ist abhdngig von der Zahl der Wetteraktivitaten - je
komplexer die Wetterbedingungen, desto weniger Zeit steht fir die
Animation zur Verfigung.

Sie kdnnen die Vergangenheit oder Zukunft abhdngig von der
eingeschalteten Wetteranzeige animieren:

Mit der Niederschlagseinblendung kénnen Sie Animationen fur
die Vergangenheit durchfihren und nur die
Wetterbedingungen in unmittelbarer Zukunft prognostizieren.
Mit der farbcodierten Wellenhdheneinblendung kénnen Sie
auch Animationen fur die Zukunft durchftihren
(Wettervorhersagen).

Ist diese Option aktiviert, wird die Zeit fur die aktuelle grafische

Animation in der unteren linken Ecke des Kartenfeldes angezeigt.
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Wetteralarme

Sie kénnen Alarme flr Gewitter oder Stdrme in einer bestimmten
Entfernung zu threm Schiff einrichten.

Sie kbnnen auch einen Alarm fur Schlechtwettervorhersagen fir
Ihre gewahlte Marine-Zone einrichten.

Eine Watch-Box wird vom nationalen Wetterdienst festgelegt. Wenn
Sie den Watch-Box-Alarm aktivieren, wird er ausgeldst, wenn sich lhr
Schiff in einem Watch-Box-Gebiet befindet bzw. in ein Watch-Box-
Gebiet hineinféhrt.
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Werkzeuge

Das Tools-Feld enthalt standardmaliig Symbole fir den Zugriff auf
Optionen und Werkzeuge, die keinem bestimmten Feld zugeordnet
sind.

Beim Anschluss von externen Gerdte an das HDS Gen3 werden im
Werkzeugbereich mdglicherweise neue Symbole hinzugefigt, tber
die Sie auf die Funktionen der externen Gerate zugreifen kdnnen.

Wegpunkte-/Routen/Trails

=~ Liste der Wegpunkte, Routen und Trails mit Detailinformationen.

Wegpunkte Wahlen Sie einen Wegpunkt, eine Route oder einen Trail aus, um
g diese zu l6schen oder zu bearbeiten.

Routen

“ Gezeiten

Trails Zeigt Gezeiteninformationen zu der Ihrer Position ndchstgelegenen

Ay ) ,,,,,,,,Gezeltenstann

ey | \/ervvehden Sie dle\Pfellsgﬁalthachen de$ Feldes um das Datum zu
) . andern bder*ufen §\e (iber das Datumsfeld dtg Kalenderfunktion
Alarme \ auf, /,/ \ /* J rwj /’
o E Verfugbare Gezeitenstationen kdnnen Sie im Ment auswahlen.
Einstellungen
Alarme

Schiffe .
Aktive Alarme

e Liste der aktiven Alarme.
Sonne, Mond

&

Alarmhistorie
Liste aller Alarme mit Zeitstempel.

Trip Rechner

Alarm Einstellungen
Liste aller im System verflgbaren Alarmoptionen mit den aktuellen
Einstellungen.

Einstellungen
Gewdhrt Zugriff auf Anwendungs- und Systemeinstellungen.

Werkzeuge | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 151



152 |

o
‘:,
o

NC

Systemeinstellungen
Die Systemeinstellungen bieten Zugriff auf folgende Optionen:

Sprache

Stellt die Sprache ein, die in dem Gerét fir Felder, Mends und
Dialoge verwendet wird. Wenn Sie die Sprache andern, wird das
Gerat neu gestartet.

TextgroBe
Zur Einstellung der Textgréf3e in MenUs und Dialogen.

Standardeinstellung: Normal

Tastentone
Steuert die Lautstarke der Tone, die beim Drlicken einer Taste
wiedergegeben werden.

Standardeinstellung: Laut

Zeit

Legt dle Ortszeit sowie das Zeit- und Datumsformat fest.
Datum \ - ) /\ /7\‘\ " D

Wenn Ihre Pamerkar\emem anderes arrha@en konnen Sie die

Datumsgmstengngen an Ihre H’apler a en an/pﬁssen

Koordmatensystem

Es kdnnen verschiedene Koordinatensysteme verwendet werden,
um das Format fir Ldngen- und Breitengrade im Kartenfeld
einzustellen.

Magnetabweichung

Die magnetische Abweichung ist die Differenz zwischen echter und
magnetischer Peilung durch die unterschiedliche Lage von
geografischem und magnetischem Nordpol. Auch lokale
Anomalien, zum Beispiel Eisenablagerungen, kénnen eine
magnetische Abweichung verursachen.

Wenn die Funktion auf "Auto" gesetzt ist, rechnet das System den
magnetischen Nordpol automatisch in den wahren Nordpol um.
Wahlen Sie den manuellen Modus, wenn Sie die magnetische
Abweichung an Ihrem Standort eingeben mussen.

Satelliten
Statusseite fUr aktive Satelliten.
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Die Positionskorrektur WAAS (und EGNOS) kann auf EIN oder AUS
gesetzt werden.

Voreinstellungen wieder herstellen
Hier kdnnen Sie auswahlen, welche Felder auf die urspriingliche
Einstellung zurlickgesetzt werden sollen.

AWarnung: Wenn Wegpunkte, Routen und Trails
ausgewahlt sind, werden diese dauerhaft geldscht.

Weitere Einstellungen

Zeigt ein Bedienfeld mit erweiterten Einstellungen. Hier kdnnen Sie
einstellen, wie lhr System verschiedene andere Informationen auf
der Benutzeroberflache darstellt. AuBerdem werden hiermit die
Funktionen kontrolliert, die auf der Benutzeroberflache zu sehen
sind.

System Uberblick
Zeigt Informationen zum Urheberrecht, die Software-Version und
_technische Informationen fur dieses Gerat an.

O NN O L | )

A Nawgahon\ \/

Bietet Optionen und Dialogfel‘der mE}I nen S4e die Einstellungen
~fur Ihre Navigation festlegen, z. B. Ziel-Radius, XTE-Grenzwert, XTE-
Alarm, Trails oder Log-Type. Siehe "Navigationseinstellungen" auf Seite
65.

Karte

Bietet Optionen und Dialogfelder, mit denen Sie die Einstellungen
fur Ihre Karten festlegen. Die bei den Karten-Einstellungen
vorgenommenen Einstellungen und Anzeige-Optionen sind fir alle
Kartenfelder gleich. Siehe "Karten-Einstellungen" auf Seite 49.

Sonar
Bietet Optionen und Dialogfelder, mit denen Sie die Einstellungen
fur Ihr Sonar festlegen. Siehe "Sonar-Einstellungen” auf Seite 78.

Radar

Bietet Optionen und Dialogfelder, mit denen Sie die Einstellungen
fUr das Radar festlegen. Siehe "Radar-Einstellungen” auf Seite 125.
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Autopilot

Bietet Optionen, mit denen Sie die Einstellungen fur Ihren
Autopiloten festlegen. Siehe "Autopilot-Einstellungen” auf Seite
111,

Fuel (Verbrauch)

Zeigt ein Dialogfeld mit folgenden Angaben: verbrauchter Treibstoff
insgesamt, Verbrauch pro Trip und Verbrauch pro Saison. Au3erdem
konnen Sie hiertiber auf die Dialogfelder zum Konfigurieren von
Motor und Tank sowie auf die Tank-Kalibrierung (Auftanken)
zugreifen. Siehe Installationshandbuch.

Alarme

Hier kdnnen Sie bei Bedarf den Alarmton aktivieren. AulSerdem gibt
es ein Dialogfeld, in dem Sie Alarme flr bestimmte Elemente
einstellen kdnnen, sowie Informationen zum aktiven Alarm und zur
Alarm-Historie.

,Elnhelten
7 Zum Emnchten dek MaR@%he[ten furLe schledene Datentypen.
- N\ // N TN
\ - Ka bel lﬂs \ /\ _ J [/ //"

~ Hier finden Sie Dlalogfelder um Fembed|enungen einzustellen,
kabellose Gerdte anzuzeigen und weitere Einstellungen
vorzunehmen. Weitere Informationen zur Verwendung dieses
Bedienfeldes finden Sie im Installationshandbuch.

Netzwerk

Bietet Informationen Uber Ihr Netzwerk sowie Uber lhre
Einstellungs- und Konfigurationsoptionen. Weitere Informationen
zu diesem Bedienfeld finden Sie im Installationshandbuch.

Schiffe

Bietet Dialogfelder, in denen Sie die MMSI Ihres Schiffes, Symbol-
Filter, Kurs-Verlangerungslinie und den nachsten
Annaherungspunkt fir gefahrliche Schiffe einstellen kénnen.
Weitere Informationen zur Verwendung dieses Bedienfeldes finden
Sie unter "Schiffseinstellungen" auf Seite 133.
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Simulator
Hiermit kdnnen Sie den Simulator manuell steuern. Weitere
Informationen finden Sie unter "Simulator" auf Seite 101.

Schiffe

Liste "Status"
Liste aller AlS-, MARPA- und DSC-Schiffe mit verfigbaren
Informationen.

Liste "Meldungen"
Liste aller Meldungen, die von anderen AlS-Schiffen eingegangen
sind (mit Zeitstempel).

Sonne/Mond

Zeigt Sonnenaufgang und -untergang, Mondaufgang und -
untergang flr eine Position basierend auf Ihren Eingaben zum
Datum und der geografischen Lange/Brelte der Position.

\ \ \\ C ) ‘ \
TnpRechner\ )/ L =
Reglsterkarteh»"Trlp 1 un&"Trm%

Zeigt Reise- und Motorinformationen mit einer Reset-Option fur alle
Datenfelder.

J

Registerkarte "Heute"

Zeigt Reise- und Motorinformationen zum aktuellen Datum. Alle
Datenfelder werden automatisch zurlickgesetzt, wenn sich das
Datum dndert.

Dateien
Verwaltung von Dateien, Wegpunkten, Routen, trails und
Einstellungen.

Kopieren von Dateien auf eine Karte im Kartenleser

Sie kbnnen gespeicherte Bildschirminhalte (Screenshots) und Logs
auf einer Karte speichern, die im Kartenleser eingelegt ist. Auch
konnen Sie Systemeinstellungen, Wegpunkte, Routen und Trails auf
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eine Karte exportieren. Das Exportieren von Dateien wird im
Abschnitt "Wartung" auf Seite 160 beschrieben.

Finde

Suchfunktion fur Objekte und Elemente nach Kategorien:
Wegpunkte, Routen, Trails, Treibstoffpreise, Kartenobjekte, AlS-
Status und Meldungen des Schiffes sowie Koordinaten.

A

NN N T
‘\ o I \ /?;’// | %ﬁ - <
N N s L
v —
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Alarme

Alarmsystem

Das System priift im laufenden Betrieb permanent, ob gefdhrliche
Situationen oder Systemfehler auftreten. Wenn es zu einer
Alarmsituation kommt, wird auf dem Bildschirm eine
entsprechende Meldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, folgt der Alarmmeldung ein
akustisches Signal, und der Schalter fiir den externen Alarm wird
aktiviert.

Der Alarm wird in der Alarmliste aufgezeichnet, sodass Sie die
Details anzeigen und die entsprechenden KorrekturmalSnahmen
ergreifen konnen.

Meldungstypen

Die Meldungen werden nach der Auswirkung der gemeldeten
Situation auf Ihr Schiff klassifiziert. Folgende Farbcodes werden

)

Alarm - Vessel message

. 2 Nachricht erhalten

SchlieBen

N
\\ Wichtigkeit
Y Rot © Kritisch
Orange Wichtig
Gelb Standard
Blau Warnung
Grin Leichte Warnung
Einzelalarme

Ein Einzelalarm wird mit dem Namen des Alarms im Titel sowie mit

Details zum Alarm angezeigt.
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Alarme (4)
_Q_ Tiefendaten fehlen

_Q_ Ruder Daten fehlen

. Heading missing

1 7usAtzlicher Alarm

SchlieBen

158 |
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Mehrere Alarme

Wenn mehrere Alarme gleichzeitig aktiviert werden, zeigt die
Alarmmeldung eine Liste von maximal drei Alarmen. Die Alarme
werden in der Reihenfolge ihres Auftretens aufgefihrt, wobei der
zuerst aktivierte Alarm ganz oben steht. Die verbleibenden Alarme
sind im Dialogfeld "Alarm" aufgefihrt.

Bestdtigen von Meldungen

Sie haben im Alarmdialogfeld folgende Moglichkeiten, um eine
Meldung zu bestatigen:

Option Ergebnis

SchlieBen | Der Alarmstatus wird auf "Bestatigt" gesetzt. Das
bedeutet, dass Sie die Alarmbedingung zur Kenntnis
genommen haben Die Sirene bzw. der Alarmton

f::’\"”\\ =_ [ werderau dﬁ)Alarmdmlogfeld wird
— nich\j rangezelg ]
) Allerd

S ble'j: der E Alarmliste aktiv, bis
rrnursache bes iti t wurde.

Ausschalte | Deaktiviert die aktuellen Alarmeinstellungen. Der
n Alarm wird nicht mehr angezeigt, bis Sie ihn im
Alarmdialogfeld wieder aufrufen.

Sie kdnnen die Alarmmeldung oder die Sirene nicht vortbergehend
stummeschalten. Beide bleiben an, bis Sie den Alarm bestatigen oder
die Alarmursache beseitigt wurde.

Dialogfeld "Alarme"

Alle Alarme werden im Dialogfeld "Alarm Einstellungen”
eingerichtet.
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Einstellungen

System Einstellungen...

Alarmton einschalten
Navigation

Karte
Sonar
Radar
Autopilot
Treibstoff

Alarme

Einheiten

Die Dialogfelder fur Alarme kénnen auch Uber den
Werkzeugbereich aufgerufen werden. Sie enthalten Informationen
zu den aktiven Alarmen und zum Alarmverlauf.

Wegpunkte

>

Routen

Aktiv© Historie Einstellungen

W, Aktiv | Historie  Einstellungen

i istorie | Einstellungen
Gezeiten Aktiv  Historie g

No GPS fix Ein

'\ Flachwasser Ein 6.0 (ft)
Alarme

Tiefes Wasser Ein 100.0 (ft)
Q Water temp rate Ein 5 (°C/min)

Einsteﬂungen Ankern 164 (ft)

Kleine Bootsgeschw. 5 (kn)

XTE

Wegpunkt-Radius

Ankunft

True wind shift

Alarme | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 159



160 |

Wartung

Vorbeugende Wartung

Das HDS Gen3 enthdlt keine Komponenten, die eine Wartung vor
Ort erfordern. Daher muss der Bediener nur eine sehr
eingeschrankte praventive Wartung durchfthren.

Priifen der Anschliisse

Die Anschlisse sollten lediglich einer Sichtkontrolle unterzogen
werden.

Schieben Sie die Stecker in den Anschluss. Wenn die Stecker mit
einer Verriegelung ausgestattet sind, Uberprifen Sie die Position der
Verriegelung.

Touchscreen-Kalibrierung
So kalibrieren Sie den Touchscreen:

—*+—Schalt

ené%da,%@e@%aas
2. Dri}etkeF\\ Sie die Weg;{unlkt Tasthhblten §|e sie gedruckt, und

schalten Sie dabei das Gerdt ei l
3) Halten Sie die V\/egpunkt J[aste wy rhin gedruckt bis der
T Kahbnerungsvorgang beginnt.

Das System fuhrt die Bildschirm-Kalibrierung aus. Ist die Kalibrierung
abgeschlossen, zeigt das Gerat wieder den Anwendungsbildschirm.

Aufzeichnen von NMEA 0183-Daten

Alle Gber die NMEA 0183-TCP-Verbindung gesendeten
Ausgabedatensatze werden in einer internen Datei aufgezeichnet.
Sie kbnnen diese Datei zu Service- und Fehlersuchzwecken
exportieren und Gberpriifen.

Die maximale Dateigrof3e ist vordefiniert. Wenn Sie dem System
eine Reihe weiterer Dateien hinzugeflgt haben (Aufzeichnungen,
Musik, Bilder, *. pdf-Dateien), fihrt dies u. U. zur Verringerung der
maximalen GroRe der Log-Datei.

Das System protokolliert im Rahmen der DateigréRenbeschrankung
so viele Daten wie moglich und beginnt dann, die dltesten Daten zu
Uberschreiben.
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Einstellungen

Karte Info

Sonar Gerate-Name

Auto Konfig
Radar
Datenquellen...
Autopilot
2 Dampfe...

Treibstoff Gerateliste

@
©)
®
B
(-

Diagnose

Alarme Erhalte Wegpunkt  Ein

Sirius status "
i"" Einheiten Serielle Ports...

NMEA2000

Serieller Ausgang ~ Ein
() Wireless NMEA0183

Ausgang Datensatze...
ﬁ Network Ethernet

Exportieren der Log-Datei
Die Log-Datei kann Uber den Datei-Browser exportiert werden.

Bei Auswahl der Log-Datenbank werden Sie aufgefordert, einen
Zielordner und Dateinamen auszuwdhlen. Nachdem diese
— Parameterakzeptiert \vv|rd di -Datei in den

ausge\ahlten Spel her tge chneb n/ /

Sofhﬁare hpgradeei.i

Die aktuelle Software fir HDS Gen3 steht auf unserer Website zum
Herunterladen zur Verfligung: lowrance.com.

Detaillierte Anweisungen zur Installation der Software finden Sie in
den Upgrade-Dateien.
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Sichern lhrer Systemdaten

Wegpunkte, Routen und Trails, die Sie in hrem System erstellen. Wir
empfehlen, diese Dateien und Ihre Systemeinstellungen regelmaBig
im Rahmen Ihrer Datensicherungsroutine zu exportieren. Die
Dateien kdnnen auf eine im Kartenleser eingelegte Karte kopiert
werden.

Es gibt keine Formatoptionen fir die Exportdatei mit den

Systemeinstellungen. Die folgenden Ausgabeformate sind beim
Exportieren von Wegpunkten, Routen und Trails verfigbar:

Benutzerdatendatei Version 5 Diese Datei wird zum
Importieren und Exportieren
von Wegpunkten und Routen
mit standardisiertem UUID
(Universally Unique Identifier)
verwendet. Dieser Prozess ist
sehr zuverldssig und
benutzerfreundlich. Die Daten
e .\ o= e enzum Beispiel Datum
\_ B ~ \ \ )/ u dﬂhj:;g{t‘ der Erstellung einer
e e
“\/m\—'zfaBénufzerdatenda{eT'VéjrsiorFé—%?eﬁ‘crpffeIW/lt sich, zur
Ubertragung von Daten von
einem System zum anderen
diese Datei zu verwenden, da
sie samtliche
Zusatzinformationen enthalt,
die von den Systemen zu
Elementen gespeichert werden.

Benutzerdatendatei Version 3 Diese Datei sollte beim

(mit Tiefe) Ubertragen von
Benutzerdateien von einem
HDS-System auf ein
vorhandenes Lowrance-System
(LMS, LCX usw.) verwendet
werden.
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Benutzerdatendatei Version 2 Dieses Format kann zur

(ohne Tiefe) Ubertragung von
Benutzerdaten von einem HDS-
System auf ein vorhandenes
Lowrance-System (LMS, LCX
usw.) verwendet werden.

GPX (GPS Exchange, keine Tiefe) | Dieses Format wird haufig im
Internet verwendet und kann
auf die meisten GPS-Systeme
Ubertragen werden.

Exportieren aller Wegpunkte, Routen und Trails

Mit der Exportoption kénnen Sie alle Wegpunkte, Routen und Trails
in Ihrem System als Backup sichern.

Daten

< Meine Dateien

%z Wegpunkte, Routen, und Wege Database

*Q Einstellungen Database

Deatils - Wegpunkte, Routen und Wege

Wegpunkte
Geldschte Wegpunkte
Routen

Geldschte Routen
Wege

Benétigter Speicherplatz 407.0 kB
Freier Speicherplatz 326.8 GB
Export

: Losche alles  Ldsche alles
Region...

Exportiere...

Export Region

Mit der Option "Export Region" (Region exportieren) kdnnen Sie den
Bereich auswahlen, aus dem Sie Daten exportieren mochten.

1. Ziehen Sie den Rahmen um die gewinschte Region.

2. Wahlen Sie die Option "Exportiere" im Menu aus.

3. Wahlen Sie das erforderliche Dateiformat aus.

Wartung | HDS Gen3 Betriebsanleitung | 163



4. Wéhlen Sie das Feld "Serieller Port" aus, um den Export zu
starten.

Léschen von Wegpunkten, Routen und Trails

Geldschte Wegpunkte, Routen und Trails werden im Speicher des
HDS Gen3 aufbevvahrt bIS die Daten dauerhaft entfernt werden.

em Ethernet-Netzwerk

-> Hinweis: Wenn Nutzerdaten dauerhaft aus dem
Speicher entfernt werden, konnen sie nicht
wiederhergestellt werden.
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Touchscreen-Bedienung

Die grundlegenden Touchscreen-Funktionen in den verschiedenen
Feldern sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

In den Abschnitten zu den unterschiedlichen Feldern finden Sie
weitere Informationen zu spezifischen Bedienfunktionen des
Touchscreens.

Symbol Beschreibung

T|ppen
Aktivieren eines Feldes auf einer Seite mit
mehreren Feldern
Positionieren des Cursors im Feld
Auswahlen von MenUs und Dialogfeldoptionen
Aktivieren und Deaktivieren von
Kontrollkdstchen
Anzeigen grundlegender Informationen fir ein
ausgewahltes Element

— = *ﬁedmg;‘?au«eﬂ
( \\ AIn einem eld mlE%wertem Cursor wird die
Lnéorhﬂfjfunku ktlweﬁ
_Betreiner Schaltflac fur;m Feld werden die
verfligbaren Opt|onen fur geteilte Bildschirme
angezeigt.
Bei einer Favoriten-Schaltflache wird in den
Bearbeitungsmodus gewechselt.

x1

th
v Sie kdnnen eine Liste mit verfligbaren Optionen
durchlaufen, ohne eine Option zu aktivieren.
« ep
-

Mit einer Streichbewegung flhren Sie einen
schnellen Bildlauf durch, zum Beispiel durch die
Wegpunktliste. Tippen Sie auf den Bildschirm, um
den Bildlauf abzubrechen.
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Symbol Beschreibung

f
®

Ny
+ | Durch Verschieben kdnnen Sie eine Karte oder ein
/ Sonar-Bild im Feld positionieren.
Vs
/ Durch das Zusammenfiihren der Finger konnen Sie
eine Karte bzw. ein Bild verkleinern.

~

4 Durch das Auseinanderfihren der Finger kdnnen
Sie eine Karte bzw. ein Bild vergroRern.
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1

180°-Wende, Autopilot 108
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AIS 127
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DSC 130
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Ankunftsmodus
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Drehzahlregelung 110
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Einstellung der Position der

AP-Kontrolle 112
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Nav-Modus 110
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