A
GARMIN.
GHC™ 20

Benutzerhandbuch



© 2013 Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften

Alle Rechte vorbehalten. GemaR Urheberrechten darf dieses Handbuch ohne die schriftliche Genehmigung von Garmin weder ganz noch teilweise kopiert werden. Garmin behélt sich das Recht
vor, Anderungen und Verbesserungen an seinen Produkten vorzunehmen und den Inhalt dieses Handbuchs zu andern, ohne Personen oder Organisationen (iber solche Anderungen oder
Verbesserungen informieren zu missen. Unter www.garmin.com finden Sie aktuelle Updates sowie zusétzliche Informationen zur Verwendung dieses Produkts.

Garmin® und das Garmin Logo sind Marken von Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften und sind in den USA und anderen Landern eingetragen. GHC™ und Shadow Drive™ sind Marken
von Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften. Diese Marken diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung von Garmin verwendet werden.

NMEA®, NMEA 2000° und das NMEA 2000 Logo sind eingetragene Marken der National Marine Electronics Association.


http://www.garmin.com

Inhaltsverzeichnis

EinfUhrung........coo oo
Ubersicht Gber das Gerat.........c.oovveoeeeieeeee e

Steuerkursbildschirm......ccccccceiiiiiicciiir e
Standby-ModUS .........cooiiiiiieiccee e

Autopilotbetrieb — Motorboot............ccccceeeiiiiiiiiiieeireeens
Steuerkurs-FiXi@rUNQG ........cccoeiiiiiiiiic e
Aktivieren des Autopiloten ..........ccocviiiiiiiiiiccne
Steuerkurs-ANPaSSUNG .........cocuriiiiieaiiiie e
Aktivieren des Shadow Drive........cccccovciiiiiiiciiiccecc e
Anpassen der Shadow Drive-Empfindlichkeit...................
Anpassen des Steuerkurses mit dem Steuerruder................
Auswahlen des Steuerungsmodus..........ccoocveeeiiiieniiieeineenn.
Anpassen des Steuerkurses mit den Tasten....................
Anpassen der Schritte fur die Stufensteuerung................
RichtungSSteuerung .........oooviiiiiiiii i
Aktivieren der Richtungssteuerung.........c.cccocovcniiicinnnenn.
Verwenden der Richtungssteuerung..........cccccoevvciveinneen.
SHEUEIMUSTET ...
ZickZack-MUSEET .......oooiiii e
Einrichten des Zickzack-Musters.............cccccceiiiiieiiiienns
Verfolgen eines Zickzack-Musters.............cccocovenivcinnnen.
KreiS-MUSTEN ...
Einrichten des Kreis-Musters...........cccccveeiiiiiiciineene
Verfolgen des Kreis-Musters..........occceeviiiiiicinciccien
Kehrtwenden-Muster...........coooiiiiii e
Verfolgen des Kehrtwenden-Musters..........cccocovciiennneen.
WilliamSON-TUMN ..o
Verfolgen des Williamson-Turn-Musters...............cccco.cee.
Abbrechen eines Steuermusters............ccccocieiiiiince,
GPS-SteuermMuSer.......coccuiiiieii e
Folgen einer Route beim Steuern mit GPS.......................
Orbit-MUSEET ...
Kleeblatt-Muster ...
SUCh-MUSEET ..o

Autopilotbetrieb — Segelboot..........cccciiiiiiinniiniiennn,
WiNd-FiXi€rUNG ...
Festlegen der Art der Wind-Fixierung.........cccccveveeeererenenenenn.
Aktivieren der Wind-FiXierung .......ccccoeeeeeeeeiiiiiiiiiciieiies
Aktivieren der Wind-Fixierung Uber die Steuerkurs-
FIXIEIUNG ..o
Anpassen des Winkels der Wind-Fixierung mit dem
AULOPIIOIEN ..
Wenden und HalSeN .........ocviiiiiiiiiic e
Wenden und Halsen bei aktivierter Steuerkurs-Fixierung.....
Wenden und Halsen bei aktivierter Wind-Fixierung...............
Einrichten einer Wenden- und Halsen-Verzégerung.............
Aktivieren der Halsensperre...........oooooieiciiiiiiiiiiieieieieeee e
Anpassen der Autopilotreaktion............ccceeveiiiiiiiiiiii,

Geratekonfiguration..........ccccovveeceeerrnccccreen e
Autopiloteinstellungen — Benutzer............ccoccceiiiiiiiiic e,
Konfigurieren der Fernbedienung..........cccccoeciiiiiiciiicceiicce,
Suchen nach einer Fernbedienung..........cccccoevviiiiiceiiincnnee,
Koppeln einer Fernbedienung ...........ccocoveiiiiiiiiiciiiec e
Zuweisen von Aktionen zu Tasten der Fernbedienung.........
Trennen einer Fernbedienung ..o
AnzeigeeinstelluNgen ...
SystemeinstellUNgen ..........cooiiiiiiiiii e
Auswahlen der bevorzugten Steuerkursquelle...............cccc.e.

Inhaltsverzeichnis






Wahlen Sie diese Taste, um den Standby-Modus des Autopiloten
zu aktivieren und zum Steuerkursbildschirm zurtickzukehren.

©

Einflihrung

/\ WARNUNG (@ |Wahlen Sie diese Taste, um ein Mentii zu 6ffnen oder die tiber der
Lesen Sie alle Produktwarnungen und sonstigen wichtigen Taste angegebene Funktion durchzufihren.
Informationen der Anleitung "Wichtige Sicherheits- und (® | Wabhlen Sie diese Taste, um das Menii fir Anzeigeeinstellungen zu
Produktinformationen”, die dem Produkt beiliegt. 6ffnen.

Driicken Sie die Taste zweimal, um die Hintergrundbeleuchtung
anzupassen.
Halten Sie diese Taste gedriickt, um das Gerat auszuschalten.

Sie sind flr den sicheren und umsichtigen Betrieb des Boots
verantwortlich. Mit dem Autopiloten kénnen Sie die
Moglichkeiten der Steuerung des Boots erheblich erweitern.
Dies befreit Sie nicht von der Verantwortung, fir einen sicheren

Betrieb des Boots zu sorgen. Vermeiden Sie riskante Manover, . .

und lassen Sie den Steuerstand niemals unbeaufsichtigt. SteuerkuerlldSChlrm

Sie sind fiir den sicheren und umsichtigen Betrieb des Boots Auf dem Steuerkursbildschirm wird der Status des Autopiloten
verantwortlich. Mit einem Echolot erhalten Sie eine bessere angezeigt.

Ubersicht tiber die Situation im Wasser unter dem Boot. Es
befreit Sie nicht von der Verantwortung, das Wasser um das
Boot bei der Navigation zu beobachten.

Machen Sie sich in ruhigem und ungefahrlichem offenen 015 O05. 045 060 O

Wasser mit dem Autopiloten vertraut. ———

Verwenden Sie den Autopiloten mit Vorsicht in der Nahe von

Hindernissen im Wasser, z. B. Docks, Pfeilern und anderen o

Booten. M

Das Autopilotsystem passt die Steuerung des Boots fortwahrend - 4. KX

an, um einen konstanten Steuerkurs zu gewahrleisten. <<10" <1 Menu 1> 10°>>

Zusatzlich zur grundlegenden Funktion fur die Steuerkurs-

Fixierung ermdglicht das System die manuelle Steuerung und @ | Status des Autopiloten/Anzeige fiir den Status des Autopiloten.
verfiigt iber mehrere Modi fur automatische Steuerfunktionen Wenn sich das Gerat im Standby-Modus befindet, werden der Text
und -muster. ~Standby“ sowie die Anzeige flr den Status des Autopiloten in gelb

- . . . angezeigt.
Sie knnen das Autopilotsystem mit dem Rudersteuerungsgerat Wenn die Steuerkurs-Fixierung fiir das Gerat aktiviert ist, werden

be(_jignen. Uber die Rude_rsteu_erung wird das Autopilotsystem der Text ,Steuerkurs-Fixierung“ und die Anzeige fir den Status des
aktiviert und gesteuert, eingerichtet und angepasst. Autopiloten in griin angezeigt.

Informationen zur Installation finden Sie in den
Installationsanweisungen fiir das jeweilige Gerat.

Trendanzeige fur den Steuerkurs.

Tatséachlicher Steuerkurs (im Standby-Modus)
Gewdinschter Steuerkurs (bei aktiviertem Autopiloten)

®0

Ubersicht iiber das Gerit

Ruderpositionsanzeige (diese Funktion ist nur verfligbar, wenn ein
udersensor verbunden ist.)

ndby-Modus

/A ACHTUNG
Autopilot steuert das Boot nicht im Standby-Modus. Sie sind
verantwortlich, das Ruder im Standby-Modus zu steuern.

tandby-Modus kdénnen Sie den Autopilot aktivieren und
ellungen anpassen.

n sich das Gerat im Standby-Modus befindet, wird der Text
dby“ in gelb eingeblendet, und die gelbe LED-Anzeige wird
rechts im Bildschirm angezeigt.

Autopilotbetrieb — Motorboot

uerkurs-Fixierung

onnen die Autopilotfunktion zur Steuerkurs-Fixierung
ieren, um den aktuellen Steuerkurs zu halten, ohne das
erruder zu fihren.

vieren des Autopiloten

n Sie den Autopiloten aktivieren, tibernimmt der Autopilot
Steuerruder und steuert das Boot, um den Kurs
behalten.

Wabhlen Sie im Steuerkursbildschirm die Option Aktivieren.

Wenn die Steuerkurs-Fixierung fir das Gerat aktiviert ist, wird
oben im Steuerkursbildschirm der Text ,Steuerkurs-
Fixierung® in griin eingeblendet, und oben rechts im
Bildschirm wird ein griines Symbol angezeigt. Der
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gewlnschte Steuerkurs wird in der Mitte des
Steuerkursbildschirms angezeigt.

Steuerkurs-Anpassung

Wenn der Autopilot aktiviert ist, kbnnen Sie den Steuerkurs tGber
die Tasten der Rudersteuerung anpassen. Verfugt der Autopilot
Uber die Shadow Drive™ Technologie, ist eine Anpassung auch
Uber das Steuerruder maoglich.

Aktivieren des Shadow Drive

HINWEIS: Die Shadow Drive Funktion ist nur fir die
Verwendung in Gleitmotorbooten oder Verdrangermotorbooten
vorgesehen.

Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Shadow Drive.

Anpassen der Shadow Drive-Empfindlichkeit
Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Shadow Drive-Empfindl..

Anpassen des Steuerkurses mit dem Steuerruder

HINWEIS: Sie missen die Shadow Drive Funktion aktivieren,
bevor Sie den Steuerkurs mit dem Steuerruder anpassen
kénnen (Aktivieren des Shadow Drive, Seite 2).

Wenn der Autopilot aktiviert ist, steuern Sie das Boot mit dem
Steuerruder.

Der Autopilot aktiviert den Shadow Drive Modus.

Wenn Sie das Steuerruder loslassen und manuell einen
bestimmten Steuerkurs flir mehrere Sekunden beibehalten,
Ubernimmt der Autopilot beim neuen Steuerkurs wieder die
Steuerkurs-Fixierung. Die Trendanzeige fiir den Steuerkurs
wird eingeblendet, und die Anzeige fur den Status des
Autopiloten wird griin angezeigt, um darauf hinzuweisen,
dass das Boot vom Autopiloten gesteuert wird.

Auswahlen des Steuerungsmodus

Im Rudersteuerungsmodus wird das Boot in Schritten von 1°

gewendet, wenn Sie eine Taste auswahlen.

Im Stufensteuerungsmodus wird das Boot in Schritten von 10°

gewendet. Sie kdnnen die Weite der Stufenwende anpassen

(Anpassen der Schritte fiir die Stufensteuerung, Seite 2).

1 Wahlen Sie Menii.

2 Wahlen Sie Steuerungsmodus, um zwischen dem
Rudersteuerungsmodus und dem Stufensteuerungsmodus
zu wechseln.

HINWEIS: Der Rudersteuerungsmodus ist nur fir die

Verwendung in Gleitmotorbooten oder
Verdrangermotorbooten vorgesehen.

Anpassen des Steuerkurses mit den Tasten

Bevor Sie das Boot mit den Tasten unten an der

Rudersteuerung steuern kénnen, muss der Autopilot aktiviert

sein.

« Wahlen Sie 4= bzw. =, um den Rudersteuerungsmodus zu
verwenden.
HINWEIS: Der Rudersteuerungsmodus ist nur fur die
Verwendung in Gleitmotorbooten oder
Verdrangermotorbooten vorgesehen.

» Halten Sie 1°> 10°>> bzw. <<10° <1° gedrickt, um den
Stufensteuerungsmodus zu nutzen.

Anpassen der Schritte fiir die Stufensteuerung
1 Wahlen Sie Menii > Steuerungsmodus > Weite der
Stufenw..

2 Wahlen Sie 4 bzw. ¥.
3 Wahlen Sie Fertig.

Richtungssteuerung

Die Richtungssteuerung teilt dem Autopiloten (ber die
Rudersteuerung mit, in welche Richtung sich das Boot bewegt
(vorwarts oder riickwarts).

Aktivieren der Richtungssteuerung

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Richtungssteuerung.

2 Wahlen Sie Aktiviert.

Verwenden der Richtungssteuerung

Bevor Sie die Richtungssteuerung verwenden kdnnen, missen

Sie die entsprechende Funktion aktivieren (Aktivieren der
Richtungssteuerung, Seite 2).

Wenn Sie im Standby-Modus fahren, wahlen Sie Richtung.
Oben rechts wird das Symbol @ angezeigt.

Steuermuster

Sie sind fir den sicheren Betrieb des Boots verantwortlich.
Beginnen Sie ein Muster erst, wenn Sie sicher sind, dass das
Wasser frei von Hindernissen ist.

Der Autopilot kann das Boot zum Angeln nach voreingestellten
Mustern steuern und aul3erdem weitere besondere Mandver wie
Kehrtwenden und Williamson-Turns ausfiihren.

Das Steuern nach Muster basiert nicht auf GPS-Daten, sodass
kein GPS-Gerat an den Autopiloten angeschlossen sein muss.

Zickzack-Muster

Beim Zickzack-Muster wird das Boot Uber eine bestimmte Zeit
und einen bestimmten Winkel auf dem aktuellen Steuerkurs von
Backbord nach Steuerbord und wieder zurtick gesteuert.

Einrichten des Zickzack-Musters

Sie kénnen die Amplitude und Periode des Zickzack-Musters

andern. Die Standardwerte sind 30° und 1,5 Minuten.

1 Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Zickzack >
Einstellungen > Zickzack-Amplitude.

2 Wahlen Sie 4 bzw.¥, um die Amplitude in Schritten von 5°
einzurichten.

3 Wahlen Sie Fertig.

4 Wahlen Sie Einstellungen > Zickzack-Periode.

5 Wahlen Sie 4 bzw. ¥, um die Periode einzurichten.

6 Wahlen Sie Fertig.

Verfolgen eines Zickzack-Musters
Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Zickzack >
Aktivieren.

Kreis-Muster

Beim Kreis-Muster wird das Boot standig innerhalb eines
bestimmten Zeitintervalls in eine bestimmte Richtung im Kreis
gesteuert.

Einrichten des Kreis-Musters

1 Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Kreise > Zeit.
2 Wahlen Sie 4 bzw. ¥, um die Zeit einzustellen.

3 Wahlen Sie Fertig.

Verfolgen des Kreis-Musters

1 Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Kreise >
Aktivieren.

2 Wahlen Sie eine Option:

* Wahlen Sie =, um eine Wende im Uhrzeigersinn zu
beginnen.

* Wahlen Sie 4=, um eine Wende gegen den Uhrzeigersinn
zu beginnen.

Autopilotbetrieb — Motorboot



Kehrtwenden-Muster

Beim Kehrtwenden-Muster fihrt das Boot eine Wende um 180°
durch und behalt den neuen Steuerkurs bei. Beim Kehrtwenden-
Muster missen keine Einstellungen angepasst werden.

Verfolgen des Kehrtwenden-Musters
1 Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Kehrtwende >
Aktivieren.

2 Wabhlen Sie eine Option:

» Wahlen Sie =, um eine Wende nach Steuerbord zu
beginnen.

« Wahlen Sie 4=, um eine Wende nach Backbord zu
beginnen.

Williamson-Turn

Beim Williamson-Turn wird das Boot mit der Absicht gewendet,
es an die Position zu bringen, an der das Williamson-Turn-
Muster initiiert wurde. Beim Williamson-Turn-Muster miissen
keine Einstellungen angepasst werden.

Das Williamson-Turn-Muster kann in Mann-tber-Bord-
Situationen eingesetzt werden.

Verfolgen des Williamson-Turn-Musters

Das Williamson-Turn-Muster wird nicht durch GPS-Daten
bestimmt und wird durch Wind, Stromung und Geschwindigkeit
beeinflusst. Stellen Sie sich darauf ein, ggf. die Drehzahl des
Motors anzupassen und das Steuerruder zu Ubernehmen, damit
im Wasser befindliche Personen nicht zu Schaden kommen.

/\ ACHTUNG

Bei der Verwendung dieses Musters muss die Geschwindigkeit
des Boots unter der Gleitgeschwindigkeit liegen.

1 Wahlen Sie Menii > Steuern nach Muster > Williamson-
Turn > Aktivieren.
2 Wahlen Sie eine Option:
* Wahlen Sie = um eine Wende nach Steuerbord zu
beginnen.

« Wahlen Sie 4=, um eine Wende nach Backbord zu
beginnen.

Abbrechen eines Steuermusters
» Steuern Sie das Boot mithilfe des Steuerruders.
HINWEIS: Der Shadow Drive muss aktiviert sein, um das

Steuermuster durch Steuern mithilfe des Steuerruders
abzubrechen.

« Wahlen Sie 4= bzw. =, um ein Muster unter Verwendung
des Rudersteuerungsmodus abzubrechen.

* \Wahlen Sie <<10° <1° oder 1°> 10°>>, um ein Muster unter
Verwendung des Stufensteuerungsmodus abzubrechen.

* Wahlen Sie Standby.
GPS-Steuermuster

Sie sind fir den sicheren Betrieb des Boots verantwortlich.
Beginnen Sie ein GPS-Muster erst, wenn Sie sicher sind, dass
das Wasser frei von Hindernissen ist.

/\ ACHTUNG
Garmin® empfiehlt, die Funktion zum Folgen der Route nur bei
Motorbetrieb zu verwenden. Die Verwendung der Funktion zum
Folgen der Route unter Segeln kann zu einer unerwarteten
Halse und dadurch zu Schaden am Segelboot fihren. Wahrend
einer unerwarteten Halse kdnnen unbeaufsichtigte Segel oder
Takelage beschadigt werden oder sich Mannschaft oder
Passagiere verletzen.

HINWEIS: Der Autopilot muss mit einem NMEA 2000° oder mit
NMEA® 0183 kompatiblen Kartenplotter verbunden sein, um
einem GPS-Steuermuster zu folgen.

Der Autopilot kann das Boot auf einer Route steuern, die vom
GPS-Gerat definiert wird, oder in einem voreingestellten Muster,
das auf einer GPS-Position (Wegpunkt) beruht. Damit Sie die
GPS-Steuerung verwenden kénnen, muissen Sie Uber ein
kompatibles GPS-Gerat verfiigen, das tiber NMEA 2000 oder
NMEA 0183 mit dem Autopiloten verbunden ist. GPS-
Steuermuster basieren auf einem GPS-Wegpunkt, zu dem Sie
aktiv mit dem optionalen GPS-Gerat navigieren. Dieser
Wegpunkt wird als aktiver Wegpunkt bezeichnet.

Folgen einer Route beim Steuern mit GPS
Der Autopilot kann das Boot entsprechend einer Route steuern,
die auf einem kompatiblen GPS-Gerat definiert ist.

1 Erstellen Sie eine Route auf dem GPS-Gerat, und navigieren
Sie auf dieser Route.

2 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Route folgen.

Orbit-Muster

Beim Orbit-Muster wird das Boot stéandig im Kreis um den
aktiven Wegpunkt gesteuert. Die GroRRe des Kreises wird durch
die Distanz zum aktiven Wegpunkt zu Beginn des Orbit-Musters
definiert.

Verfolgen eines Orbit-Musters
1 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Orbit > Aktivieren.

2 Wahlen Sie eine Option:

* Wahlen Sie mp, um eine Wende im Uhrzeigersinn zu
beginnen.

+ Wahlen Sie 4m, um eine Wende gegen den Uhrzeigersinn
zu beginnen.

Kleeblatt-Muster

Beim Kleeblatt-Muster wird das Boot so gesteuert, dass es
wiederholt Gber einen aktiven Wegpunkt fahrt. Wenn Sie das
Kleeblatt-Muster starten, steuert der Autopilot das Boot Giber den
aktiven Wegpunkt und beginnt das Kleeblatt-Muster.

Einrichten des Kleeblatt-Musters

Sie kénnen die Distanz zum Wegpunkt anpassen, bei der der
Autopilot das Boot wendet, um erneut lber den Wegpunkt zu
fahren. Bei der Standardeinstellung wird das Boot in einer
Entfernung von 300 m (1.000 Fu) vom aktiven Wegpunkt
gewendet.

zwischen dem Wegpunkt und der Position, an der der Autopilot
das Boot wendet

1 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Kleeblatt > Laénge.
2 Wahlen Sie 4 bzw. ¥, um den Bereich einzugeben.

3 Wahlen Sie Fertig.

Verfolgen des Kleeblatt-Musters

1 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Kleeblatt >
Aktivieren.

2 Wabhlen Sie eine Option:

* Beginnen Sie eine Wende nach Steuerbord, indem Sie =p
wabhlen.

» Beginnen Sie eine Wende nach Backbord, indem Sie 4=
wahlen.

Such-Muster

Beim Such-Muster wird das Boot in Kreisen mit zunehmendem
Abstand vom aktiven Wegpunkt gesteuert, was zu einem
spiralférmigen Muster fihrt. Wenn Sie das Such-Muster starten,
steuert der Autopilot das Boot zum aktiven Wegpunkt und
beginnt das Muster.

Einrichten des Such-Musters

Sie kdnnen die Distanz zwischen den einzelnen Kreisen der
Spirale anpassen. Standardmafig betragt die Distanz zwischen
den Kreisen 20 m (50 Ful3).

Autopilotbetrieb — Motorboot



1 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Suchen > Abst..
2 Wahlen Sie 4 bzw. ¥, um die Distanz einzugeben.
3 Wahlen Sie Fertig.

Verfolgen des Such-Musters

1 Wahlen Sie Menii > Steuern mit GPS > Suchen >
Aktivieren.

2 Wabhlen Sie eine Option:

« Beginnen Sie eine Wende nach Steuerbord, indem Sie mp
wahlen.

» Beginnen Sie eine Wende nach Backbord, indem Sie 4=
wahlen.

Autopilotbetrieb — Segelboot

/\ ACHTUNG
Wenn der Autopilot aktiviert ist, steuert dieser nur das Ruder.
Sie und Ihre Mannschaft sind weiterhin fir die Segel zustandig,
wenn der Autopilot aktiviert ist.

Der Autopilot kann nicht nur fiir die Steuerkurs-Fixierung,
sondern auch fur die Wind-Fixierung verwendet werden.
Darlber hinaus kann der Autopilot beim Wenden und Halsen
das Ruder steuern.

Wind-Fixierung

Sie kdnnen den Autopiloten so einrichten, dass eine bestimmte
Peilung relativ zum aktuellen Windwinkel beibehalten wird. Das
Gerat muss an einen Windsensor angeschlossen sein, der mit
NMEA 2000 oder NMEA 0183 kompatibel ist, um eine Wind-
Fixierung vorzunehmen oder basierend auf dem Wind ein
Wenden- oder Halsenmandver durchzuflihren.

Festlegen der Art der Wind-Fixierung

Bevor Sie die Art der Wind-Fixierung aktivieren, missen Sie

einen NMEA 2000 oder NMEA 0183 Windsensor mit dem

Autopiloten verbinden.

Informationen zur erweiterten Autopilotkonfiguration finden Sie

in den Installationsanweisungen des Autopiloten.

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Art der Wind-Fix..

2 Wabhlen Sie Scheinbar oder Wahr.

Aktivieren der Wind-Fixierung

Bevor Sie die Art der Wind-Fixierung aktivieren, missen Sie
einen NMEA 2000 oder NMEA 0183 Windsensor mit dem
Autopiloten verbinden.

Wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet, wahlen
Sie Wind-Fixier..

Aktivieren der Wind-Fixierung liber die Steuerkurs-
Fixierung
Bevor Sie die Art der Wind-Fixierung aktivieren, missen Sie
einen NMEA 2000 oder NMEA 0183 Windsensor mit dem
Autopiloten verbinden.
Vergewissern Sie sich, dass die Steuerkurs-Fixierung
aktiviert ist, und wahlen Sie Menii > Wind-Fixier..

Anpassen des Winkels der Wind-Fixierung mit dem

Autopiloten

Sie kénnen den Winkel der Wind-Fixierung des Autopiloten

anpassen, wenn die Wind-Fixierung aktiviert ist.

» Passen Sie den Winkel der Wind-Fixierung in Schritten von
1° an, indem Sie <<10° <1° oder 1°> 10°>> wahlen.

» Passen Sie den Winkel der Wind-Fixierung in Schritten von
10° an, indem Sie <<10° <1° oder 1°> 10°>> wahlen.

Wenden und Halsen

Sie kénnen den Autopiloten zum Durchfiihren eines Wende-
oder Halsemandvers einrichten, wahrend die Steuerkurs-
Fixierung oder die Wind-Fixierung aktiviert ist.

Wenden und Halsen bei aktivierter Steuerkurs-

Fixierung

1 Aktivieren Sie die Steuerkurs-Fixierung (Aktivieren des
Autopiloten, Seite 1).

2 Wahlen Sie Menii > Lavieren/Halsen.

3 Wahlen Sie 4= bzw. = um eine Richtung auszuwahlen.
Der Autopilot steuert ein Wende- oder Halsenmandver, und

auf dem Steuerkursbildschirm wird die Meldung ,Wenden*
angezeigt, bis das Mandver abgeschlossen ist.

Wenden und Halsen bei aktivierter Wind-Fixierung
Bevor Sie die Wind-Fixierung aktivieren kénnen, muss ein
Windsensor montiert sein.
1 Aktivieren Sie die Wind-Fixierung (Aktivieren der Wind-
Fixierung, Seite 4).
2 Wahlen Sie Menii > Lavieren/Halsen.
3 Wabhlen Sie Lavieren oder Halsen.
Der Autopilot steuert ein Wende- oder Halsenmandver, und

auf dem Bildschirm werden Informationen zum Fortschritt des
Wende- oder Halsenmandvers angezeigt.

Einrichten einer Wenden- und Halsen-Verzégerung
Mit der Wenden- und Halsen-Verzégerung kénnen Sie die
Steuerung eines Wende- oder Halsenmandvers verzdgern,
nachdem Sie das Mandver initiiert haben.

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Segelkonfiguration > Wenden-/Halsen-
Verzog..

2 Wahlen Sie die Dauer der Verzégerung.
3 Wahlen Sie bei Bedarf die Option Fertig.

Aktivieren der Halsensperre

HINWEIS: Trotz Halsensperre kdnnen Sie weiterhin manuell
Uber das Steuerruder oder die Stufensteuerung eine Halse
durchfiihren.

Die Halsensperre verhindert, dass der Autopilot eine Halse
durchfihrt.

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer > Segelkonfiguration > Halsensperre.

2 Wahlen Sie Aktiviert.

Anpassen der Autopilotreaktion

Im Segelbootmodus kdnnen Sie mit der Einstellung
Empfindlichkeit schnell die Ruderverstarkung anpassen, um auf
sich andernde Windverhaltnisse zu reagieren.

1 Wabhlen Sie auf der Autopilotseite die Option Menii >
Empfindlichkeit.

2 Passen Sie die Ruderreaktion an.

Wenn das Ruder besser reagieren und sich schneller
bewegen soll, erhéhen Sie den Wert. Wenn sich das Ruder
zu stark bewegt, verringern Sie den Wert.

Geratekonfiguration

Autopiloteinstellungen — Benutzer

Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Autopiloteinstell. -
Benutzer.

Leistungsmodus: Richtet den normalen Modus oder den
Stromsparmodus des Gerats ein. Im Stromsparmodus

Autopilotbetrieb — Segelboot



konnen Sie den Prozentsatz der Stromzufuhr festlegen, mit
der der Autopilot betrieben wird.

Leistungseinsparung: Steuert die Empfindlichkeit des
Autopiloten. Der Autopilot nimmt im
Leistungseinsparungsmodus weniger Anpassungen vor.

Windbeschrankung: Verlangsamt im Segelbootmodus
wahrend des Halsens die Kursanderung, wenn der Wind
zunehmend aus Richtung Heck weht. Wenn die
Kursanderung zu langsam erfolgt, verringern Sie diesen
Wert. Wenn die Kursanderung zu schnell erfolgt, erhdhen Sie
diesen Wert.

Konfigurieren der Fernbedienung

HINWEIS: Die Garmin quatix” Uhr kann konfiguriert werden, um
als Fernbedienung fiir die Rudersteuerung zu dienen. Weitere
Informationen finden Sie in den Anweisungen aus dem
Lieferumfang der Uhr.

Sie kénnen eine optionale Fernbedienung mit der
Rudersteuerung verbinden.

Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Fernbedienung.

Suchen nach einer Fernbedienung

Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Fernbedienung >
Fernbedienung suchen.

Koppeln einer Fernbedienung
1 Suchen Sie nach einer Fernbedienung (Suchen nach einer
Fernbedienung, Seite 5).

2 Koppeln Sie die Fernbedienung entsprechend den
Anweisungen aus dem Lieferumfang des Zubehors.

Nach der erfolgreichen Kopplung der Fernbedienung wird auf
der Rudersteuerung eine Meldung angezeigt.

3 Wabhlen Sie Verbinden.
Zuweisen von Aktionen zu Tasten der Fernbedienung

/A ACHTUNG
Sie kénnen einer Taste der Fernbedienung ein Muster
zuweisen. Beachten Sie, dass Sie in diesem Fall weiterhin flr
den sicheren Betrieb des Boots verantwortlich sind. Beginnen
Sie ein Muster erst, wenn Sie sicher sind, dass das Wasser frei
von Hindernissen ist.

HINWEIS: Wenn Sie einer Taste der Fernbedienung eine
Richtungssteuerungsfunktion zuweisen, muss sich der Autopilot
im Standby-Modus befinden, damit eine Richtungsanderung
moglich ist (vorwarts oder rickwarts).

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Fernbedienung.

2 Wahlen Sie eine Taste der Fernbedienung aus, der Sie die
Aktion zuweisen mdchten.

3 Wahlen Sie eine Tastenaktion.

4 Wiederholen Sie die Schritte 2 und 3 bei Bedarf fiir die
Ubrigen Tasten.

Trennen einer Fernbedienung
1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Fernbedienung.

2 Wabhlen Sie Fernbedienung trennen.

Anzeigeeinstellungen
Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Anzeige.

Farbmodus: Richtet das Gerat zur Anzeige von Farben flr den
Tag oder die Nacht ein.

Farben einstellen: Legt die Farbkonfigurationen der Farbmodi
fest. Fur den Tagfarbenmodus kann eine Farbkonfiguration
mit allen Farben oder mit hohem Kontrast gewahlt werden.
Fur den Nachtfarbenmodus kann eine Farbkonfiguration mit
allen Farben, mit rot und schwarz oder mit griin und schwarz
gewahlt werden.

Beleuchtung: Richtet die Beleuchtungshelligkeit ein.

Netzwerkfreigabe: Dient zum Weitergeben der Einstellungen
fur Farbmodus, Farbkonfiguration und
Beleuchtungseinstellungen an andere Gerate im NMEA 2000
Netzwerk.

Systemeinstellungen
Wahlen Sie Menii > Einstellungen > System.
Einheiten: Richtet die Maleinheiten ein.

Fahrt: Richtet die Referenz fiir die Berechnung von
Steuerkursinformationen ein.

Missweisung: Richtet die Missweisung von der wahren
Nordrichtung ein. Diese Einstellung ist nur verfligbar, wenn
fur den Steuerkurs die Option Wahr gewahlt wurde.

Signalténe: Richtet ein, ob und wann akustische Signale
verwendet werden.

Autom. Einschalten: Das Gerat wird automatisch
eingeschaltet, wenn das NMEA 2000 Netzwerk eingeschaltet
wird

Alarm bei niedriger GHC Spannung: Gibt einen Alarm aus,
wenn die Spannung der mit dem Gerat verbundenen
Stromversorgung unter einen festgelegten Wert absinkt.

Sprache: Stellt die Bildschirm-Dialogsprache ein.

Betriebsmodus: Dient zum Einstellen des normalen
Betriebsmodus oder des Modus flir den Vorflihrbetrieb.

Systeminformationen: Dient zum Anzeigen der
Softwareinformationen.

Standard: Setzt das Gerat auf Werksstandards zurlick.

Auswadhlen der bevorzugten Steuerkurs-

quelle

Wenn das Netzwerk mehrere Steuerkursquellen umfasst,
kdénnen Sie die bevorzugte Quelle auswahlen. Bei der Quelle
kann es sich um einen kompatiblen GPS-Kompass oder einen
magnetischen Steuerkurssensor handeln.

HINWEIS

Sie erzielen die besten Ergebnisse, wenn Sie einen Garmin
Sensor fir die Steuerkursquelle verwenden. Bei Verwendung
des GPS-Kompasses eines Drittanbieters kénnen Daten
fehlerhaft bereitgestellt werden, was zu Gbermafligen
Verzégerungen flhren kann. Der Autopilot bendtigt zeitgerechte
Informationen, sodass nur selten Daten des GPS-Kompasses
eines Drittanbieters fur GPS-Position oder -Geschwindigkeit
genutzt werden konnen. Falls der GPS-Kompass eines
Drittanbieters verwendet wird, meldet der Autopilot
voraussichtlich regelmafig, dass Navigationsdaten und die
Geschwindigkeitsquelle verloren wurden.

1 Wahlen Sie Menii > Einstellungen > Bevorzugte Quellen >
Quelle Steuerkurs.

2 Wahlen Sie eine Quelle.
Wenn die ausgewahlte Steuerkursquelle nicht verfugbar ist,
werden auf der Autopilotseite keine Daten angezeigt. Wahlen
Sie in diesem Fall nach Mdglichkeit eine andere
Steuerkursquelle.

Geratekonfiguration
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